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Whniosek
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o przeprowadzenie postgpowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie! inzynieria ladowa i transport.

Tytul osiggnigcia naukowego: Pomiary w dynamicznych ukladach nachylonych
dla potrzeb konmstrukeji i obiektéw plywajacych w warunkach ograniczonych
mozliwosci obserwacyjnych

Whioskuj¢ — na podstawie art. 221 ust. 10 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 zm.) — aby komisja habilitacyjna podejmowata
uchwale w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w glosowaniu tajnysm/jawnym*>

Zostalem poinformowany, ze:

Administratorem w odniesieniu do danych osobowych pozyskanych w ramach postgpowania w
sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego jest Przewodniczqgcy Rady Doskonatosci Naukowej
z siedzibg w Warszawie (pl. Defilad 1, XXIV pigtro, 00-901 Warszawa).

Kontakt za posrednictwem e-mail: kancelariai@rdn.gov.pl , tel. 22 656 60 98 lub w siedzibie organu.
Dane osobowe bedg przetwarzane w oparciu o przestanke wskazang w art. 6 ust. 1 lit. c)
Rozporzgdzenia UE 2016/679 z dnia z dnia 27 kwietnia 2016 r. w zwigzku z art. 220 - 221 orazart.
232 — 240 ustawy z dnia 20 lipca 2018 roku - Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce, w celu
przeprowadzenie postgpowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego oraz realizacji praw i
obowiqzkéw oraz Srodkow odwolawcezych przewidzianych w tym postgpowaniu.

Szezegdtowa informacja na temat przetwarzania danych osobowych w postgpowaniu dostgpna jest
na stronie www.rdn.gov.pl/klauzula-informacyina-rodo. himl
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(podpis wnioskodawcy

Zalaczniki:
1. Dane wnioskodawcy.
2. Kopia dokumentu potwierdzajacego posiadanie stopnia doktora.
3. Autoreferat.

4.  Wykaz osiggnie¢ naukowych.

5. Oswiadczenie o zapoznaniu si¢ z klauzulg informacyijng.

6. Elektroniczne nosniki danych —w 2 egz.

! Klasyfikacja dziedzin i dyscyplin wg. rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 20 wrzesnia 2018 1.
w sprawie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych oraz dyscyplin w zakresie sztuki (Dz. U. z 2018 r. poz. 1818).
2 * Niepolrzebne skreslié.



Zatgcznik 3 do wniosku
o przeprowadzenie postgpowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego

Autoreferat

1. Imie i nazwisko

Grzegorz Stepien

2. Posiadane dyplomy, stopnie naukowe

IV Liceum Ogélnoksztalcgce im dra Tytusa Chatubinskiego w Radomiu, klasa

o profilu matematyczno-fizyczno-informatycznym (1998), matura.

magister inzynier (2003 r.) — Wojskowa Akademia Techniczna w Warszawie,

Wydziat Inzynierii Chemii i Fizyki Technicznej, kierunek: geodezja i kartografia;

doktor nauk technicznych w dyscyplinie geodezja i kartografia (2010 r.) — Wydziat
Nawigacyjny Akademii Morskiej w Szczecinie (praca doktorska pt. Wykorzystanie
wysokorozdzielczych teledetekcyjnych danych obrazowych w procesie tworzenia

map).

3. Informacje o dotychczasowym zatrudnieniu

Politechnika (przed 1.09.2022 r. Akademia) Morska w Szczecinie (od 2012 r.) —
adiunkt. Prowadzenie 16 przedmiotéw; petnione funkcje: kierownik Zaktadu
Kartografii i Geoinformatyki (2013 - 2014); Kierownik Zaktadu Geodezji
i Hydrografii (2014 — 2016), Zastepca dyrektora Instytutu Geoinformatyki (2016-
2017), koordynator kierunku geionformatyka (2017-2019), koordynator kierunku
geodezja i kartografia (2019-2020), Prorektor ds. Ksztatcenia (kadencja 2020-
2024).

Ministerstwo Obrony Narodowej (1998-2013); praca w jednostkach
geograficznych Sit Zbrojnych RP (22 WOK Komorowo i WCG Warszawa) oraz
w Sztabie Generalnym WP i Szefostwie Geografii Wojskowej. Cztonek Podkomitetu
Pofaczonych  Dziatan Rodzajow Sit  Zbrojnych  Wojskowego Komitetu

Normalizacyjnego (2012). Szef i oficer Grupy Wsparcia Geograficznego



Wielonarodowej Dywizji Centrum — Potudnie w ramach VI (2006 r.) i Ill (2004 r.)

zmiany Polskiego Kontyngentu Wojskowego w Iraku.
e adiunkt Collegium Varsoviense w Warszawie (2010-2012).

e Wojskowa Akademia Techniczna, Wydziat Cybernetyki, Instytut Matematyki

i Kryptologii, 6-7.2016 r., staz naukowy (matematyczny).

e Universitat Politécnica de Catalunya (Politechnika Kataloriska), Barcelona School of
Nautical Studies UPC-BarcelonaTech, 25.02-1.03.2019 r. staz dydaktyczny

w ramach program ERASMUS+.

4. Omoéwienie osiggnieé, o ktérych mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20 lipca

2018 r. Prawo o szkolnictwie wyiszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 z pdin. zm.).
a) Tytut osiggniecia:
»Pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych dla potrzeb konstrukeji i obiektow
ptywajacych w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych”.
b) Publikacje sktadajace sie na osiggniecie habilitacyjne:

Jako osiaggniecie naukowe przedstawiam cykl o$miu powigzanych tematycznie
artykutow naukowych, ktdre zostaty opracowane i opublikowane po otrzymaniu stopnia

naukowego doktora.

Sumaryczny impact factor (IF) prac wynosi — 19.925. Mdj udziat w publikacjach zostat
przedstawiony w zatgczniku nr 3, a zakres prac wspdtautorow potwierdzony

os$wiadczeniami o wspatautorstwie (zatgcznik 5).

Dla kazdej z wymienionych prac podaje: wspdtczynnik Impact Factor (IF — za rok
publikacji badZ najnowszy dostepny) wg Journal Citation Reports, liczbe cytowan wg Web

of Science (WoS) oraz punktacje zgodnie z obowigzujgca listg (w momencie publikacji).

Nr | Tytut publikacji, wskazniki naukometryczne oraz liczba cytowan

Stepien G., Zalas E., Ziebka T., New approach to isometric transformations in oblique local
coordinate systems of reference, Geodesy and Cartography, Polish Academy of Science,
1. | 2017, Vol. 66, No 2, pp. 291-303. doi: 10.1515/geocart-2017-0017.

IF: - Syr IF: - Liczba cytowan | Punktacja MNiSW -
(WoS): 4 13 pkt (lista B)




Stepien G., Method of the Determination of Exterior Orientation of Sensors in Hilbert Type
Space, SENSORS, 2018, 18, 891, doi:10.3390/s18030891

IF: 3.031 Syr IF: 4.050 Liczba cytowan | Punktacja MNiSW -
(WoS): 1 30 pkt (lista A)

Stepien G., Tomczak A., Ziebka T., Application of Total Free Station method (TFS) for
offshore surveying in oblique coordinate system, International Journal of Advances in
Science Engineering and Technology, 2019, ISSN(p): 2321 —8991, ISSN(e): 2321 -9009,
Volume-7, Issue-2, Apr.-2019, http://ijaseat.iraj.in/paper_detail.php?paper_id=15407

IF: - Syr IF: - Liczba cytowan | Punktacja MNiSW -
(WoS): 1 brak danych

Stepien G., Tomczak A., Loosaar M., Ziebka T., Dimensioning Method of Floating Offshore
Objects by Means of Quasi-Similarity Transformation with Reduced Tolerance Errors,
SENSORS, 2020, 20(22), 6497, doi: 10.3390/520226497

IF: 3.576 Syr IF: 4.050 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
{(WoS): 4 100 pkt

Sledziowski J., Terefenko P., Giza A., Forczmanski P., tysko A., Mackéw W., Stepien G.,
Tomczak A., Kurylczyk A., Application of Unmanned Aerial Vehicles and image processing
techniques in monitoring underwater coastal protection measures, Remote Sensing,
2022, 14(3), 458; https://doi.org/10.3390/rs14030458

IF: 5.349 Syr IF: 5.786 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
(WoS): 4 100 pkt

Stepien G., Kujawski A., Tomczak A., Hataburda R., Borczyk K., Method of improving
incomplete spatial-temporal data in inland navigation, on the basis of industrial camera
images — West Oder river case study, Transport and Telecommunication, 2022, Vol. 23,
no.1, DOI 10.2478/ttj-2022-0005

IF: (Cite Score | 5yr IF: - Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
2.5) {(WoS): 0 100 pkt

Garczyriska |., Tomczak A., Stepien G., Kasyk L., Slaczka W., Kogut T., Applicability of
Machine Learning for Vessel Dimension Survey with a Minimum Number of Common
Points, Applied Sciences, 2022, 12(7), 3453; https://doi.org/10.3390/app12073453

IF: 2.838 Syr IF: 2,921 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
(WoS): 0 100 pkt

Tomczak A., Stepien G., Abramowski T., Bejger A., Subsea wellhead spud-in marking and
as-built position estimation method based on ultra-short baseline acoustic positioning,
Measurement, 2022, Volume 195,

https://doi.org/10.1016/j.measurement.2022.111155

IF: 5.131 Syr IF: brak danych | Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
w Elsevier (WoS): 0 200 pkt




c) Omdwienie osiggniecia naukowego
Cel przedktadanego cyklu publikacji

Celem przedktadanego osiggniecia naukowego byto opracowanie skutecznych metod
pomiaréw i opracowania wynikéw w dynamicznych i lokalnych nachylonych uktadach
odniesienia dla celéw offshore, w warunkach ograniczonych mozliwosciach
ohserwacyjnych. Jest to zgodne z aktualnym zapotrzebowaniem przemystu offshore
i bezposrednio zwigzane z analizg doktadnosci pomiaréw wykonywanych na wodzie i pod
wodg. Celem dodatkowym byta jednoczesna weryfikacja i modyfikacja aktualnie
stosowanych metod wymiarowania obiektéw i konstrukcji znajdujacych sie w wodzie pod
katem poprawy doktadnosci, poprzez redukcje btedéw potozenia wyznaczanych punktéw.
Ma to bezposrednie zastosowanie w wymiarowaniu obiektow ptywajacych, a takze przy
okreélaniu doktadnosci w pomiarach hybrydowych (np. GNSS, Total Station, echosonda,

sonar).

Ponizej zamieszczam krétkie omdwienie przedktadanego cyklu publikacji, ich wkfad
w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria lagdowa i transport wraz z przedstawieniem

praktycznego ich zastosowania.
Wstep

Precyzyjne pomiary obiektéw i konstrukcji wykonywane sg na ogét w lokalnych
uktadach odniesienia z wykorzystaniem osnowy realizacyjnej, ktdra zlokalizowana jest
w bezposrednim otoczeniu mierzonego obiektu, lub zwigzana z samym obiektem. Pomiary
te wykonuje sie najczeéciej z wykorzystaniem Total Station (tachimetru elektronicznego),
ktory jest spoziomowany i scentrowany nad punktem osnowy o znanych wspotrzgdnych
w ortokartezjariskim uktadzie odniesienia. W praktyce, w pomiarach, coraz czgsciej
wykorzystuje sie metode zwana Free Station (stanowisko swobodne), w ktdrej Total
Station ustawiany jest na stanowisku (dowolnym), optymalnym z punktu widzenia
charakterystyki mierzonego obiektu, warunkéw pomiarowych i oczekiwanych
doktadnoéci. Daje to pewna swobode i jednoczesnie pozwala uniknaé btedu centrowania
instrumentu nad punktem osnowy. Do potaczenia w catos¢ pomiaréw w chmure punktow,
z kilku réznych stanowisk pomiarowych, niezbedny jest pomiar wspdlnych punktéw

(minimum dwdch) dla sasiednich stanowisk i zastosowanie pfaskiej transformacji



konforemnej, na ogét bez zmiany skali, jak réwniez przesunigcie pionowe jednego ukfadu
pomiarowego wzgledem drugiego — ,dopasowanie” wysokosci. Taka transformacja
okreélana jest jako 2D+H. W przypadku pomiardw na wodzie podejscie to staje sig jednak

nieskuteczne.

Dziatalno$¢ cztowieka na wodzie, zwigzana z wydobyciem ropy naftowej i gazu
ziemnego, energia odnawialng i budownictwem wymaga wiarygodnych danych
pozyskiwanych za pomoca réznego rodzaju czujnikdw i sensoréw: pozycjonowania GNSS,
czujnikéw potozenia, sonaréw, echosond wielowigzkowych, lidaréw, a takze tachimetrow
elektronicznych (Total Station), ktére zainstalowane sg na statku lub na platformach
znajdujacych sie w wodzie. Doktadny pomiar pofozenia punktéw w morskich |ub
przybrzeznych warunkach dynamicznych wymaga scalenia pomiaréw z réznych sensorow,
réznie zorientowanych przestrzennie wzgledem siebie, co jest mozliwe poprzez
zastosowania specjalnych metod pomiarowych i przestrzennych transformacji 3D. Ma to
szczegdlne znaczenie w pomiarach na wodzie, m.in. na statkach i dokach ptywajgcych,
gdzie nie ma mozliwosci precyzyjnego spoziomowania instrumentu pomiarowego,
a dodatkowo bardzo ograniczone s3 mozliwosci zatozenia osnowy pomiarowej,
z jednoczesnym zachowaniem wizury na punkty z sasiednich stanowisk pomiarowych,
a takze ich optymalnej geometrii z punktu widzenia doktadnosci wyznaczania pozycji. Stad
koniecznoéé wykonywania pomiaréw w dynamicznych, nachylonych i lokalnych uktadach
odniesienia, lokalizacji stanowisk (swobodnych) w dogodnych miejscach istosowania
przestrzennych transformacji 3D. Idea pomiaru swobodnego z przyblizonym
poziomowaniem instrumentu jest obecnie stosowana w skaningu laserowym, a takie
przez niektére firmy offshorowe lub w metrologii okretowej (prace J. Niebylskiego).
W pomiarach tych stosuje sie jednak klasyczne podejscie, bazujgce na metodach fgczenia
chmur punktéw w oparciu o transformacje przez podobieristwo (konforemng), na ogot
przy skali réwnej 1. Zaproponowane przez autora, metody obliczeniowe: TFS (Total free
Station), MCT (Multi-Centroid Transformation), Q-ST (Quasi-Similarity Transformation)
oraz ich implementacja do pomiaréw w warunkach dynamicznych, w tym w uktadach
fotogrametrycznych, podwodnych lub do generowania punktéw dla sieci neuronowych,
sprawia ze wzrasta doktadno$¢ wyznaczania potozenia punktéw w uktadach swobodnych,

w stosunku do powszechnie stosowanych metod pozycjonowania. Ma to szczegdlna zalete



w przypadku pomiaréw w trudnych warunkach, gdzie brak jest mozliwosci spoziomowania
instrumentu, jest niewielka liczha punktéw dostosowania iwystepujg ograniczone
mozliwoséci lokalizacji osnowy pomiarowej. Ma to réwniez duZe znaczenie przy
przenoszeniu niepewnosci w pomiarach zfozonych — hybrydowych, z wykorzystaniem

sensoréw zamontowanych na statku, np. GNSS, Total Station, echosonda wielowigzkowa.

W ramach cyklu publikacji opracowano metode pomiarowa nazwana przez autora jako
Total Free Station (TFS) — Stanowisko Zupetnie Swobodne (publikacja 1) oraz algorytmy
matematyczne MCT  (Multi-Centroid Transformation) i Q-ST (Quasi-Similarity
Transformation) do wyznaczania pozycji punktéw i wymiarowania obiektdw, ktére sg
w wodzie (publikacje: 1, 2, 3, 4). Nastepnie metoda ta i algorytmy obliczeniowe zostaty
zweryfikowane w warunkach rzeczywistych (pomiary na dokach i na statku, pomiary

podwodne), zastosowane w praktyce, a takze zaadoptowane do:

o okreslania przemieszczern obiektéw podwodnych z wykorzystaniem UAV

(Unmanned Aerial Vehicle) — publikacja 5,

e pomiardéw fotogrametrycznych, z wykorzystaniem pojedynczej niemetrycznej

kamery przemystowej i punktéw znajdujacych sie na wodzie — publikacja 6,

e generowania wirtualnych punktéw za pomocg centroidéw, do zastosowania
Sztucznych Sieci Neuronowych w transformacji 3D wspotrzednych, przy
minimalnej liczbie trzech punktéw dostosowania, w pomiarach offshore

(publikacja 7),

e pozycjonowanie podwodnego z wykorzystaniem systemu USBL (Ultra Short

Base Line) w metodzie box-in — publikacja 8.

Ponizej znajduje sie krétka charakterystyka osiagniecia naukowego z podziatem na

etapy — realizowane w poszczegdlnych publikacjach.
Publikacja 1

W publikacji 1 opracowano oryginalna metode pomiardw i transformaciji
wspotrzednych TFS — Total Free Station. Metoda TFS bazuje na pomiarze swobodnym, bez
poziomowania instrumentu, gdy nieznana jest linia pionu, z wykorzystaniem Total Station

(tachimetru elektronicznego) i rozwinieciu z dwéch do trzech wymiaréw idei stanowiska



swohodnego (z ang. free station). W zwigzku z tym metoda ta, zostata nazwana przez
autora jako Total Free Station, rozwinigte-catkowite (total) stanowisko swobodne (ang.
free station) z wykorzystaniem tachimetru elektronicznego (ang. total station). Jako
element metody TFS opracowane zostaty specjalne algorytmy obliczeniowe, poprzez ktére
poprawia sie doktadno$é wyznaczania punktdw w matolicznych uktadach odniesienia, co

stanowito gtéwny cel tej publikacji.

Cecha charakterystyczng transformacji TFS jest zredukowanie translacji dwdch
wzajemnie nachylonych ortogonalnych uktadéw odniesienia do zera, przez co mozina
wyznaczy¢ ich wzajemng orientacje katowa. Efekt ten uzyskiwany jest poprzez nasuniecie
obu uktadéw na centroid, ktédrym moze by¢ dowolny punkt znany w obu uktadach
wspotrzednych. W pierwotnej koncepcji Motoderiskiego punktem tym byt poczatek uktadu
wspétrzednych, a w rozwigzaniu podanym przez Badekasa centroidem jest srodek
ciezkosci uktadu wspétrzednych. W prezentowanym podejsciu centroidem moze by¢
dowolny punkt znany w obu uktadach wspdtrzednych. Translacja obu uktadoéw odbywa sig
wzdtuz osi kaidego z tych uktadéw, co skutkuje zachowaniem wzajemnej katowej
orientacji tych uktadéw po nasunieciu na wspdlny centroid, a to z kolei umozliwia
bezposrednie wyznaczenie macierzy obrotu. Podejscie to skutkuje w efekcie
zredukowaniem btedéw na punktach tgcznych (common points), a co za tym idzie poprawg
doktadnoéci pomiaréw w nachylonych lokalnych uktadach odniesienia, co stanowito

gtowny cel tej publikacji.



_______________________________

* GCP - Ground Control Poinl

o [CP « Independent Coateo’ Poln - chack poin

Rys. Idea transformacji TFS (zrédto: publikacja 1).

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na opracowaniu nowej metody pomiaréw
i transformacji wspétrzednych w nachylonych i lokalnych ukfadach odniesienia — TFS (Total

Free Station) oraz jej implementacji do pomiaréw i wymiarowania obiektow.
Publikacja 2

Transformacja Multi-Centroid Transformation (MCT) jest opracowanym przez
whnioskodawce rozwinieciem transformacji TFS do kilku (wielu) centoridéw przedstawionej
w publikacji 1. Punkty znane w obu uktadach petnig funkcje centroidéw (punktéw, na ktére
nasuwane sg ukfady). Za kazdym razem, gdy dwa wzajemnie nachylone uktadu odniesienia
sprowadzane sg do wspdlnego centroidu, generowane sg matematyczne (wirtualne)
punkty homologiczne. Zwiekszanie liczby centroidéw powoduje wzrost liczby punktow
homologicznych w obu wzajemnie nachylonych uktadach odniesienia. Nastepnie
parametry transformacji wyznaczane sg za pomocg tych wirtualnych, wygenerowanych
punktéw, a po ich wyznaczeniu wraca sie do przestrzeni rzeczywistej i transformuje
pomierzone punkty. Podejécie to redukuje btedy na punktach tacznych w stosunku do
metody TFS i daje zerowe odchytki przy czterech punktach dostosowania, przez co stanowi
alternatywe do stosowanej metody najmniejszych kwadratéw, przy niewielkiej liczbie
punktéw dostosowania. Redukcja btedéw na punktach dostosowania, w stosunku do

znanych metod, stanowita gtéwny cel tej publikacji.
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Blad éredni na punktach Blad sredni na punktach

Transformacja tacznych [mm] kontrolnych [mm]
my my my Mp My My Mz Mp
MCT (MICT) 0.00 0.00 000 0.0 1.8 127 355 4.19
Moldensky-Badekas 024 080 022 087 324 195 233 4.4
Bursa-Wolf 029 082 021 089 328 193 231 4.46
Leica (PCMS) 029 079 022 087 327 195 233 446
TFS 000 000 0.00 000 409 3.03 1200 13.04

Tab. Poréwnanie doktadnosci MCT w stosunku do innych metod (zrédto: publikacja 2).

lestem jedynym autorem tej publikacji. M6j wktad w powstanie tej publikacji polegat
na opracowaniu kazdej jej czesci, koncepcji badan, opracowaniu nowej metody obliczeniowe;j
MC(I)T (Multi-Centroid (Isometric) Transformation) bazujacej na wirtualnych punktach
w przestrzeni unormowanej R? (Hilberta) i jej zastosowaniu do pomiarow w matolicznych
nachylonych, dynamicznych i lokalnych uktadach odniesienia, wykonatem prace

eksperymentalne i obliczeniowe, przeglad stanu wiedzy, opisy przeprowadzonych prac, itp.
Publikacja 3

W publikacji 3 zmodyfikowano metode transformacji TFS. W publikacji za poczatek
uktadu odniesienia przyjeto $rodek ciezkosci — ktory stat sie centroidem. Metode
zastosowano do wyznaczania offsetéw urzadzeri pomiarowych na statku. W badaniach
wykonano pomiary w nachylonym i dynamicznym uktadzie odniesienia z wykorzystaniem
Total Station. Badania przeprowadzono na poktadzie statku Navigator XXI w warunkach
dynamicznych (statek znajdowat sie w wodzie). W publikacji wykazano, ze metoda TFS ze
érodkiem ciezkosci moze byé wykorzystana do wymiarowania obiektu w jego wfasnym
uktadzie wspétrzednych, w tym gdy obiekt ten jest w ruchu, a doktadnosé¢ pomiaréw
w warunkach rzeczywistych byta na poziomie zblizonym do doktadnosdci metody MCT,

pomimo zastosowania tylko jednego centroidu — co stanowito cel gtdwny tej pracy.

Mdj wktad w powstanie tej publikacji polegat na opracowaniu koncepcji wykorzystania
transformacji TFS ze $rodkiem ciezkosci (centroidem) do pomiaru offsetéw urzadzen
pomiarowych na statku, ktéry znajdowat sie na wodzie (w warunkach dynamicznych),

wykonaniu obliczen i testdw, a takze opisie prac i przedstawieniu wnioskow.



Publikacja 4

W publikacji 4 przedstawiono metode transformacji przez podobieristwo z elementami
transformacji afinicznej, nazwang jako Q-ST (Quasi-Similarity Transformation).
Przedstawiony model obliczeniowy charakteryzuje sie zerowymi (zblizonymi do zera)
odchytkami na punktach dostosowania (przy czterech punktach dostosowania — common
points). Transformacja dotyczy przeliczania punktéw pomiedzy dwoma ortogonalnymi
i nachylonymi ukfadami odniesienia, ktére moga znajdowac sie w ruchu. Metoda
umozliwia niezaleine obliczenie wspdtezynnika skali, macierzy obrotu oraz translacji
uktadu. Skalowanie wykonywane jest jako pierwsze w przestrzeni rzeczywistej, a nastepnie
oba uktady przesuwane sg do centroidu, ktdry stanowi $rodek ciezkosci. Srodek ciezkosci
wyznaczany jest dla punktéw dostosowania, spetniajgcych kryterium statosci
przeksztatcenia ortogonalnego. Nastepnie obliczana jest macierz obrotu i wykonywana
jest translacja z przestrzeni obliczeniowej (centroidalnej) do rzeczywistej.
W zastosowanym podejéciu parametry transformacji: skalowanie, obroty itranslacja
wyznaczane s niezaleznie, a metoda najmniejszych kwadratéw jest stosowana niezaleznie
i sekwencyjnie na kazdym etapie obliczer. Model funkcjonalny transformacji Q-ST

przedstawiony jest za pomoca formuty:

Xyp =R+ (A Xpp — Xcip) + Xevr

gdzie:

—  Xyp — wspdtrzedne w uktadzie docelowym — stacjonarnym (vessel reference frame —
VF),

— R —macierz obrotu,

— A —wspétczynnik skali,

—  X,r—wspdtrzedne w ukiadzie przeksztatcanym (local reference frame — LF),

—  Xcp —Wsp6trzedne $rodka ciezkodci w uktadzie przeksztatcanym (centroid w lokalnym
uktadzie LF),

—  Xcyr — wspétrzedne srodka ciezkosci w uktadzie docelowym - stacjonarnym (centroid
of ukfadzie wtasnym statku VF).

Transformacja Q-ST wykonywana jest etapach, ktére przedstawiono na rysunku ponizej.
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Qasi-Similarity (Q-ST) algorithm

~ Data acqusition '
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Rys. Schemat obliczeniowy metody Quasi-Similarity Transformation (Q-ST),
irédto: publikacja 4.

Transformacja Q-ST zostata zaprojektowana w celu pomiaréw na niestabilnych
(ruchomych, dynamicznych) podtozach, gdy nie ma moizliwosci spoziomowania
instrumentu (Total Station), gdy liczba punktéw dostosowania jest niewielka (4-6
punktéw). Sytuacja taka wystepuje m.in. przy pomiarach na dokach lub statkach
znajdujacych sie na wodzie, co ma miejsce w przemysle off-shore. Metoda zostata
zweryfikowana w warunkach laboratoryjnych, a takze w warunkach rzeczywistych. Wyniki
odniesiono do innych znanych metod transformacji wspdtrzednych. Zaproponowane
podejécie stanowi rozwiniecie idei transformacji przez podobieristwo opartej na
centroidach i opisanej w transformacjach TFS i MCT (publikacje 1-3), przy jednoczesnej
redukcji btedéw potozenia wyznaczanych punktéw. Elementy te stanowity cel niniejszego

opracowania.

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na opracowaniu oryginalnej metody
transformacji Q-ST (Quasi-Similarity Transformation) i wspdétautorstwie jej implementacji
w pomiarach offshore. Wykonatem cze$¢ eksperymentéw pomiarowych, jak réwniez
wspéttworzytem opis stanu wiedzy w zakresie transformacji wspotrzednych, wykonanych

pomiaréw, metodologii badar i wnioskdow.
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Publikacja 5

W niniejszej publikacji przedstawiono metode wykonywania niskobudzetowego
monitoringu obiektéw podwodnych z wykorzystaniem obrazow RGB pozyskanych
z poktadu bezzatogowego statku powietrznego (UAV) oraz czteropoziomowej architektury
do wykrywania obiektéw podwodnych. Badanie zmiennosci potozenia punktéw (Srodkow
geometrycznych kregéw pod wod3) opierato sie na odrzuceniu statosci potozenia
ktéregokolwiek z punktéw. W omawianej metodzie przyjeto, ze dowolna liczba badanych
punktéw moze przemieszczac sie w czasie w dowolnych kierunkach (uktad dynamiczny).
Zatozono jednak, ze bedzie istnie¢ pewna liczba punktéw statych, a statos¢ tych punktéw
da sie potwierdzi¢ metodami obliczeniowymi. Jednoczesnie zmiennosé potozenia punktow
ruchomych bedzie okreslana wzgledem potozenia punktdw uznanych za state.
Zaproponowano sposob rozwigzania tego problemu z wykorzystaniem transformaciji
wspotrzednych Q-ST 2D z odrzuceniem statosci uktadu odniesienia, co stanowito jeden

z celdw tej publikacji.

2D Transformation algorithm

Data preparation
FCSs %
Stages ( l ) !
. Fixed points '«—’ CCRS J
. " Conformal (Q-ST) ! Denotations
Transformation |
— I e . least squares method
| % .
( é) Accuracy analysys | FCS free (pixel) coordinate systems
o ] —— T oeRE criterion of constancy
@ [ Point cloud ﬁ of ref.erfan.c;e system f .
1 (fixed and displaced) Q-ST quasi-similaryty transformation

Rys. Algorytm transformacji Q-ST 2D z odrzuceniem statosci uktadu odniesienia,
Zrédto: publikacja 5.
Transformacja Q-ST, w niniejszej publikacji, przyjeta rozwinietg postac:
Xrrrp = Q- (/1 ' Xtrf - Xctrf) + XCIT\*,RF
=Q- {[(Dtr'fT ) Dtrf)_l ' DtrfT ’ DTRF] 'Xtrf - &W} + Xcrre
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gdzie:

—  Xrrp — Wsp6irzedne w docelowym uktadzie wspétrzednych — target reference frame
(TRF),

— Q —macierz (quasi) obrotu,

— A —wspotczynnik skali.

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na walidacji danych poprzez dostosowanie
transformacji Q-ST (Quasi-Similarity Transformation) do przestrzeni dwuwymiarowej
z jednoczesnym zastosowaniem kryterium statosci lokalnego i dynamicznego uktadu
odniesienia do okreélania przemieszczen obiektéw znajdujgcych sie w wodzie (pod wodg),
co stanowito jednoczesnie maj cel naukowy w tej publikacji. Publikacja ta jest rozwinigciem
metody Q-ST o element braku statosci punktéw odniesienia (ktére przemieszczajg sig

w czasie), zostata zaadoptowana réwniez do pomiaréw 2D.

Publikacja 6

W publikacji przedstawiono wykorzystanie pojedynczej kamery niemetrycznej do
wspomagania wyznaczania pozycji statkéw. Autorzy zaproponowali wykorzystanie
istniejacej infrastruktury kamer CCTV zamontowanych na mostach i nabrzezach do
wyznaczania pozycji statkow zeglugi $rédlgdowej. Obraz z kamer podajacy wspdtrzedne
w uktadzie pikselowym poruszajacego sie obiektu jest przeksztatcany do ukfadu
wspétrzednych terenowych za pomoca zmodyfikowanej metody transformacji rzutowe;j.
Nowatorskie podejscie polega na wykorzystaniu sekwencyjnej transformacji rzutowej
w powigzaniu z transformacjg Q-ST, ktéra dodatkowo wykorzystuje wirtualne punkty
odniesienia. Opracowanie takiego podejicia byto gtéwnym celem tej pracy. Wspétczynniki
transformacji obliczone z wykorzystaniem punktéw wirtualnych stuza do wyznaczania
pozycji statkdw i sa jednoczesnie wykorzystywane do kalibracji kamery przemystowej.
Metoda zostata zweryfikowana w warunkach rzeczywistych, a uzyskane wyniki sg $rednio
o 30% doktadniejsze w pordwnaniu z tradycyjnie stosowana transformacjg rzutows,

wykorzystujac niewielkg liczhe punktéw rzeczywistych.
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Camera's
position

Rys. Wirtualne punkty na wodzie wykorzystane do transformacii, Zrédto: publikacja 6.

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na zastosowaniu transformacji rzutowej wraz
z transformacjg Q-ST do kalibracji kamery przemystowej i okreslania potozenia obiektéw
ptywajagcych w warunkach braku punktéw odniesienia (do obliczen wykorzystano
wirtualne punkty na wodzie), jak rowniez w przypadku niewielkiej ich liczby, gdy punkty
znajdowaty sie na nabrzeiu. Opracowatem algorytmy obliczeniowe i jestem wspodtautorem

metodyki badan, a takze opisow.
Publikacja 7

Zastosowanie Sztucznych Sieci Neuronowych (SSN) do rozwigzania problemu
transformacji wspoétrzednych do celéw offshore, ze wzgledu na bardzo maty zestaw danych
uczacych (na ogét 3-6 punktdw wspdlnych miedzy stanowiskami pomiarowymi) wydaje sig
niemozliwe. Dlatego autorzy postawili sobie zadanie by na podstawie kilku znanych
punktéw pomiarowych wygenerowaé wirtualng chmure dodatkowych punktéw
i umozliwi¢ transformacje wspdtrzednych z wykorzystaniem SSN. Celem publikacji byto
znalezienie metody zageszczania liczby punktéw i weryfikacja czy za pomocg tak
wygenerowanej chmury punktéw mozliwe jest zastosowanie SSN do rozwigzania
problemu transformacji wspoétrzednych dla celéw offshore. Drugim celem byto dobranie
odpowiednich SSN isprawdzenie, czy takie podejscie umozliwia osigganie wyzszych
doktadnodci transformacji 3D wzgledem tradycyjnie stosowanych metod obliczeniowych.
W pracy przedstawiono metode generowania sztucznej chmury punktow do uczenia SSN
by rozwigzaé problem transformacji wspétrzednych do celow offshore. Potwierdzono, ze
jest moiliwe wygenerowanie, na podstawie tylko kilku punktow, sztucznej chmury
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punktéw i nauczenie SSN rozwigzania problemu transformacji 3D w oparciu o te wirtualne
punkty. Zaproponowana metoda zostata zweryfikowana na danych laboratoryjnych

i terenowych.

Rys. Pomiary Total Station w nachylonych i dynamicznych uktadach odniesienia, zrédto:

publikacja 7.

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na zaproponowaniu metody generowania
sztucznej chmury wirtualnych punktéw, na podstawie tylko trzech punktow dostosowania,
poprzez iteracyjne wykorzystanie centroidéw (srodkéw geometrycznych). Umozliwito to
wygenerowanie wymaganej liczby punktéw do zastosowanie Sztucznych Sieci
Neuronowych w celu rozwigzania problemu transformacji wspétrzednych w matolicznych
uktadach odniesienia stosowanych w pomiarach offshore. Jestem wspétautorem koncepcji
badan i przeprowadzonych eksperymentéw oraz opisdéw. Zaproponowane podejscie jest
rozwinieciem metod wykorzystania centroidéw w transformacjach TFS, MCT, Q-ST poprzez

wygenerowanie punktéw dla Sztucznych Sieci Neuronowych.
Publikacja 8

W publikacji przedstawiono pozycjonowanie obiektéw potozonych na dnie morskim
w wodach gtebokich. Uzyskane wyniki wskazuja, ze technika ultrakrdtkiej linii bazowej
(USBL) moze zapewnié doktadnos¢ i precyzje pozycjonowania statycznego poréwnywalna
z metoda dtugiej linii bazowej (LBL) oraz znacznie skraca czas i zmniejsza koszty projektu
morskiego. Nowe podejécie zostato przetestowane na rdznych etapach procesu.
Zastosowano w nim innowacyjng metode transformacji offsetéw urzadzen pomiarowych,
wykorzystujgcg transformacje Q-ST, ktdra zwigkszyta precyzje wyznaczania pozycji,

a nastepnie opracowano procedure krok po kroku okreslania pozycji na dnie morskim. Do
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tego celu wykorzystano metode M-estymacji odpornej, ktora nie byta jeszcze stosowana

w pomiarach podwodnych.

Méj wkitad w powstanie tej pracy polegat na integracji transformacji Q-ST,
wykorzystanej do wyznaczania offsetow urzadzeri pomiarowych, z metodg odpornej
M-estymacji do zwiekszenia doktadnosci wyznaczania pozycji na gtebokosci kilku tysiecy
metréw pod woda, co byto celem tej publikacji. Podejécie to zastosowano w pomiarach
offshorowych USBL z wykorzystaniem metody box-in. Jestem wspdtautorem metody

obliczeniowej, obliczen i opisdw.
Podsumowanie

We wszystkich wyzej wymienionych pracach potwierdzona zostata skutecznosé
i przydatnos$é opracowanych metod i algorytméw obliczeniowych oraz ich aplikacyjna
implementacja. Ponadto wskazano, ze zastosowane podejscie znacznie redukuje btedy
potozenia punktéw wyznaczanych, co w szczegdlnosci zostato potwierdzone w przypadku
matolicznych i dynamicznych uktadéw odniesienia, ktdre wystepuja w pomiarach

konstrukcji i obiektéw ptywajgcych. Rozwigzane problemy badawcze dotyczyty:

o podniesienia doktadnosci pozycjonowania w pomiarach w matolicznych,
lokalnych i dynamicznych nachylonych ukfadach odniesienia (pomiary na
wodzie, na statkach i dokach) poprzez opracowanie autorskich algorytmdw

obliczeniowych: TFS, MCT, Q-ST,

e zmniejszenia nhiepewnosci wyznaczanych punktéw w ztozonych ukfadach
pomiarowych (w pomiarach hybrydowych), np. GNSS-Total Station-echosonda,

w szczegdlnosci na gtebokosciach kilku tysiecy metrow,

e znalezienia metody zastosowania Sztucznych Sieci Neuronowych do
transformacji  wspétrzednych  w  matolicznych  uktadach  odniesienia

stosowanych w pomiarach offshore, w warunkach dynamicznych,

e podniesienia doktadnosci pomiaréw obiektéw ptywajacych z wykorzystaniem
pojedynczej niemetrycznej kamery przemystowej poprzez zastosowanie
autorskich algorytmow, z wykorzystaniem wirtualnych punktéw odniesienia

(na wodzie),
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e zastosowania transformacji wspétrzednych do okreslania przemieszczen
obiektéw znajdujacych sie w wodzie, z wykorzystaniem danych pomiarowych

pozyskanych z poktadu UAV znajdujacego sie w ruchu.

Autorski wkitad w rozwéj dyscypliny Inzynieria Ladowa i Transport, zdaniem autora

stanowi zaproponowanie i znalezienie skutecznej metody pomiaréw i opracowania

wynikéw w nachylonych, dynamicznych i lokalnych ukfadach odniesienia dla celéw

offshore, w warunkach ograniczonych moiliwosciach obserwacyjnych, przy

jednoczesnej redukcji btedéw (zmniejszeniu niepewnosci) potozenia wyznaczanych

punktow.

5. Informacja o wykazywaniu sie istotng aktywnoscig naukowa albo artystyczng

realizowang w wiecej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury,

w szczegdlnosci zagranicznej.

1.

Udziat w projekcie naukowym NCN, realizowanym przez ekspertéw
z Uniwersytetu  Szczeciriskiego i  Zachodniopomorskiego  Uniwersytetu
Technologicznego — Influence of surfzone and beach morphology on coastal cliff
retreat National Science Center, OPUS, 2021-06-24 - 2024-06-23 — kluczowy
wykonawca w zakresie pozycjonowania.

Udziat w projekcie Horizon 2020. Search And Rescue Aid and Surveillance using
High EGNSS Accuracy (SARA), 2018-2019. GALILEO-3-2017 - EGNSS professional
applications. IA — Innovation action, European Union. Kluczowy wykonawca
w zakresie pozycjonowania UAV.

Ekspert w projekcie univehicle - Life-Long Community rozwijanym na platformie:
https://www.univehicle.eu/ (projekt polegajacy na popularyzacji pracy polskich
naukowcoéw w kataloriskim otoczeniu przemystowym).

Wojskowa Akademia Techniczna, Wydziat Cybernetyki, Instytut Matematyki
i Kryptologii, 6-7.2016 r., staz naukowy (matematyczny).

6. Informacja o osiggnieciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujgcych

nauke lub sztuke.
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Whioskodawca koordynowat prace w zakresie:

1. Kierownik Zespotu Badan Statutowych (od 2013 r.), zespdt liczy obecnie
7 cztonkdw.

2. Koordynator Dziekana Wydziatu Nawigacyjnego AM w Szczecinie w zakresie
utworzenia studiéw Il stopnia na kierunku geoinformatyka (2017-2019).

3. Koordynator AM w Szczecinie w zakresie studiow | stopnia na kierunku geodezja
i kartografia (od roku akademickiego 2019/2020), koordynator zmian programu
i wspotpracy z przemystem.

4, Autor prelekcji i pokazéow technologii w tematyce pozycjonowania w tym
wykorzystania Bezzatogowych Systeméw Latajacych w: klasach patronackich AMS
w Szczecinie — Zespole Szkét Ponadgimnazjalnych (ZSP) w Kaliszu Pomorskim,
Czaplinku; w 2ZSP w Bolestawcu, Lubaniu, Nowogardzie, w Zespole Szkot
Budowlanych w Szczecinie, w Technikum Budowlanym w Szczecinie, Zespole Szkot
W Choszcznie, Zespole Szkét Zeglugi Srédladowej w  Kedzierzynie-KoZlu
(koordynacja), Technikum Informatycznym SCI w Szczecinie.

5. Koordynator pokazéw w zakresie systemdéw bezzatogowych na festiwalu Explory
Szczecin 2018.

6. Autor artykutéw popularnonaukowych w zakresie fotogrametrii, teledetekcji
i Bezzatogowych Systeméw Latajgcych, publikowanych na tamach Akademickich
Aktualnosci Morskich AM w Szczecinie (4 publikacje).

7. Wspétorganizator dni otwartych drzwi w Akademii Morskiej w Szczecinie
promujacych kierunki: geoinformatyka, geodezja i kartografia, informatyka, 2017 r.

8. Opiekun Kota naukowego ,Metiri” w latach 2013-2019. Opiekun prac naukowych
i kilkunastu opublikowanych artykutéw studentéw (m. in. indeksowanych w bazie
WoS oraz ze wspofczynnikiem IF), a takze wystgpien na studenckich konferencjach
naukowych.

9. Promotor ponad 100 prac dyplomowych: magisterskich i inzynierskich (na
kierunkach: geodezja i kartografia, geoinformatyka).

10.Koordynator wspétpracy AM w Szczecinie i Powiatu Drawskiego w ramach akcji
JJezioro Tajemnic”.

11.Koordynator wspotpracy AM w Szczecinie z Uniwersytetem Nauk Stosowanych
(Neubrandenburg) dotyczacej opracowania wspdlnego programu studiéw na
kierunku geoinformatyka.

12.Koordynator wspétpracy z Gming Miasto Szczecin w zakresie systemu kontrolno-
pomiarowego do monitoringu przemieszczen.

18



13.Koordynator AM w Szczecinie w zakresie utworzenia klas patronackich

w Zespotach Szkét Ponadgimnazjalnych w Czaplinku oraz w Kaliszu Pomorskim.

14.Cztonek Polskiego Towarzystwa Fotogrametrii i Teledetekcji.

15.Cztonek Stowarzyszenia Geodetéw Polskich, oddziat Szczecin.

16.Redaktor wydania specjalnego ,,Application of Surveying and Navigation Systems

to Increase the Safety and Robustness of Maritime Operations” — Applied Sciences
(ISSN  2076-3417), jako czesci ,Marine Science and Engineering”,
https://www.mdpi.com/journal/applsci/special issues/Surveying Navigation Mar

itime Operations

Za ww. dziatalno$é wnioskodawca byt nagradzany nagrodami za dziatalnosé:

organizacyjng, naukows i dydaktyczna:

1.,

Nagroda indywidualna | stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za
osiggniecia organizacyjne w 2020 r.

Nagroda indywidualna Il stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za
dziatalnosc¢ organizacyjng w 2017 r.

Nagroda indywidualna Il stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za
dziatalnosc naukowa w 2018 r.

Nagroda zespotowa |l stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za
dziatalnodé dydaktyczng w 2019 r., za przygotowanie do uruchomienia studiow
stacjonarnych na kierunku geoinformatyka.

Oprécz kwestii wymienionych w pkt. 1-6, wnioskodawca moze podac inne informacje,

wazne z jego punktu widzenia, dotyczace jego kariery zawodowej.

Whioskodawca peini obecnie funkcje Prorektora ds. Ksztalcenia Politechniki
Morskiej w Szczecinie oraz jest przewodniczgcym Rady ds. Ksztalcenia Politechniki
Morskiej w Szczecinie (kadencja 2020-2024), petni rowniez funkcjg przewodniczgcego
Kapituty ,Wilka Morskiego”.

Cprasptz. St pien”

(podpis wnioskodawcy)
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Zatgcznik 4 do wniosku
o przeprowadzenie postepowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego

Wykaz osiagnieé¢ naukowych albo artystycznych, stanowigcych znaczny wkiad w rozwdj

okreslonej dyscypliny

I WYKAZ OSIAGNIEC NAUKOWYCH ALBO ARTYSTYCZNYCH,
0 KTORYCH MOWA W ART. 219 UST. 1. PKT 2 USTAWY

Cykl powiazanych tematycznie artykutéw naukowych, zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt 2b

ustawy

a) Tytut osiggniecia:
,Pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych dla potrzeb konstrukcji i obiektow
ptywajacych w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych”

b) Publikacje sktadajace sie na osiggniecie habilitacyjne:

Jako osiggniecie naukowe przedstawiam cykl o$miu powigzanych tematycznie
artykutéw naukowych, ktére zostaty opracowane i opublikowane po otrzymaniu stopnia

naukowego doktora:

Nr | Tytuf publikacji, wskaZniki naukometryczne oraz liczba cytowar

Stepien G., Zalas E., Ziebka T., New approach to isometric transformations in oblique local
coordinate systems of reference, Geodesy and Cartography, Polish Academy of Science,
2017, Vol. 66, No 2, pp. 291-303. doi: 10.1515/geocart-2017-0017.

1 IF: - Syr IF: - Liczba cytowan | Punktacja MNiSW -
' (WoS): 4 13 pkt (lista B)
Omowienie: M6j wktad w powstanie tej pracy polegat na opracowaniu nowej metody
pomiaréw i transformacji wspdtrzednych w nachylonych i lokalnych uktadach odniesienia
—TFS (Total Free Station) oraz jej implementacji do pomiaréw i pozycjonowania.
Stepien G., Method of the Determination of Exterior Orientation of Sensors in Hilbert Type
Space, SENSORS, 2018, 18, 891, doi:10.3390/518030891
IF: 3.031 5yr IF: 4.050 Liczba cytowan | Punktacja MNiSW -
2. (WoS): 1 30 pkt (lista A)

Oméwienie: Méj wkiad w powstanie tej publikacji polegat na opracowaniu kazdej jej
czesci, koncepcji badan, opracowaniu nowej metody obliczeniowej MC(I)T (Multi-
Centroid (Isometric) Transformation) bazujgcej na wirtualnych punktach w przestrzeni




unormowanej R? (Hilberta) i jej zastosowaniu do pomiaréw w matolicznych nachylonych,
lokalnych i dynamicznych ukfadach odniesienia, wykonatem prace eksperymentalne
i obliczeniowe, przeglad stanu wiedzy, opisy przeprowadzonych prac, itp.

Stepien G., Tomczak A., Ziebka T., Application of Total Free Station method (TFS) for
offshore surveying in oblique coordinate system, International Journal of Advances in
Science Engineering and Technology, 2019, ISSN(p): 2321 —8991, ISSN(e): 2321 —9009,
Volume-7, Issue-2, Apr.-2019, http://ijaseat.iraj.in/paper_detail.php?paper_id=15407

IF: - Syr IF: - Liczha cytowan | Punktacja MNiSW -
(WoS): 1 brak danych

Omoéwienie: Méj wkiad w powstanie tej publikacji polegat na opracowaniu koncepcji
wykorzystania transformacji TFS ze S$rodkiem ciezkodci (centroidem) do pomiaru
offsetéw urzadzen pomiarowych na statku, ktory znajdowat sie na wodzie (w warunkach
dynamicznych), wykonaniu obliczeri i testow, a takie opisie prac i przedstawieniu
whnioskdw.

Stepien G., Tomczak A., Loosaar M., Ziebka T., Dimensioning Method of Floating Offshore
Objects by Means of Quasi-Similarity Transformation with Reduced Tolerance Errors,
SENSORS, 2020, 20(22), 6497, doi: 10.3390/520226497

IF: 3.576 Syr IF: 4.050 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
(WoS): 4 100 pkt

Omoéwienie: M6j wktad w powstanie tej pracy polegat na opracowaniu oryginalnej
metody transformacji Q-ST (Quasi-Similarity Transformation) i wspétautorstwie jej
implementacji w pomiarach offshore, w warunkach rzeczywistych (na wodzie).
Wykonatem cze$¢ eksperymentdw pomiarowych, jak réwniez wspdftworzytem opis
stanu wiedzy w zakresie transformacji wspdtrzednych, wykonanych pomiaréw,
metodologii badan i wnioskéw.

Sledziowski J., Terefenko P., Giza A., Forczmanski P., tysko A., Mackéw W., Stepien G.,
Tomczak A., Kurylczyk A., Application of Unmanned Aerial Vehicles and image processing
techniques in monitoring underwater coastal protection measures, Remote Sensing,
2022, 14(3), 458; https://doi.org/10.3390/rs14030458

IF: 5.349 5yr IF: 5.786 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
(WoS): 4 100 pkt

Omoéwienie: Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na walidacji danych poprzez
dostosowanie transformacji Q-ST (Quasi-Similarity Transformation) do przestrzeni
dwuwymiarowe] z jednoczesnym zastosowaniem kryterium statodci lokalnego ukfadu
odniesienia (zmieniajacego sie w czasie) do okredlania przemieszczeri obiektow
znajdujgcych sie w wodzie.

Stepient G., Kujawski A., Tomczak A., Hataburda R., Borczyk K., Method of improving
incomplete spatial-temporal data in inland navigation, on the basis of industrial camera
images — West Oder river case study, Transport and Telecommunication, 2022, Vol. 23,
no.1, DOI 10.2478/ttj-2022-0005

IF: (Cite Score | 5yr IF: - Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
2.5) (WoS): 0 100 pkt

Omoéwienie: Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na zastosowaniu transformacji
rzutowej wraz z transformacja Q-ST do kalibracji kamery przemystowej i okredlania




potozenia obiektéw ptywajacych w warunkach braku punktéw odniesienia (do obliczeri
wykorzystano wirtualne punkty na wodzie). Opracowatem algorytmy obliczeniowe
i jestem wspdtautorem metodyki badan, a takze opisow.

Garczynska I., Tomczak A., Stepieh G., Kasyk L., Slaczka W., Kogut T., Applicability of
Machine Learning for Vessel Dimension Survey with a Minimum Number of Common
Points, Applied Sciences, 2022, 12(7), 3453; https://doi.org/10.3390/app12073453

IF: 2.838 Syr IF: 2.921 Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
(WoS): 0 100 pkt

Omadwienie: Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na zaproponowaniu oryginalnej
metody do generowania sztucznej chmury wirtualnych punktéw, na podstawie tylko
trzech punktéw dostosowania poprzez iteracyjne wykorzystanie centroidéw (srodkow
geometrycznych). Umozliwito to wygenerowanie wystarczajgcej liczby punktéw do
zastosowanie Sztucznych Sieci Neuronowych w celu rozwigzania problemu transformacji
wspétrzednych w matolicznych ukfadach odniesienia stosowanych w pomiarach
offshore. Jestem wspétautorem koncepcji badan i przeprowadzonych eksperymentéw
oraz opisow.

Tomczak A., Stepieri G., Abramowski T., Bejger A., Subsea wellhead spud-in marking and
as-built position estimation method based on ultra-short baseline acoustic positioning,
Measurement, 2022, Volume 195,

https://doi.org/10.1016/j.measurement.2022.111155

IF: 5.131 Syr IF: brak danych | Liczba cytowan | Punktacja MEIN -
w Elsevier (WoS): 0 200 pkt

Omowienie: Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na integracji transformacji Q-ST
z metodg odpornej M-estymacji do zwiekszenia doktadnosci wyznaczania pozycji na
gtebokosci kilku tysiecy metréw pod wodg, co zastosowano w pomiarach offshorowych
USBL z wykorzystaniem metody box-in. Jestem wspétautorem metody obliczeniowej,
obliczen i opisow.

Il WYKAZ AKTYWNOSCI NAUKOWEJ ALBO ARTYSTYCZNE)J
. Wykaz opublikowanych monografii naukowych (z zaznaczeniem pozycji

niewymienionych w pkt 1.1).

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Stepien G., 2018, Transformacje symetryczne w nachylonych uktadach odniesienia
z wykorzystaniem metod analizy funkcjonalnej, Akademia Morska w Szczecinie,
s. 1-148, ISBN 978-83-64434-23-5.

Méj wktad w powstanie tej pracy (monografii) polegat na opracowaniu kazdej jej czesci
(zaplanowanie doswiadczen, pomiar, opracowanie wynikéw, opracowanie koncepcji,
opracowanhie nowych metod obliczeniowych, przeglad literatury, opis
przeprowadzonych prac, itp.).




Przed uzyskaniem stopnia doktora
Brak.

. Wykaz opublikowanych rozdziatéw w monografiach naukowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Sanecki ., Stepier G., Konieczny J., Niebylski J., Klewski A., 2015, Teledetekcja.
Wykorzystanie zdalnej informacji, Wydawnictwo Naukowe Akademii Morskiej
w Szczecinie. ISBN 978-83-64434-05-1

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na opracowaniu rozdziatu pt.: Informacyjne
opracowanie danych obrazowych (str. 109-204).

2. Stepien G., Metynowska M., Antosik A., Sanecki J., Beczkowski K., Klewski A.,
Borczyk K., Hataburda R., Olek K., 2018, Application of UAV for Rapid Mapping
Purposes - Rozdziat W monografii pt.:
Top 5 Contributions in Sensor and Biosensor Technology. ISBN: 978-93-88170-19-
2. Wydawnictwo: Avid Science.

M6j wkiad w powstanie tej pracy polegat na wspdfautorstwie rozdziatu pt.:
Application of UAV for Rapid Mapping Purposes (str. 2-38), w szczeg6lnosci na
opracowaniu koncepcji badan, metod Rapid Mapping z wykorzystaniem danych
z UAV oraz ich prezentacji i opisie.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz cztonkostwa w redakcjach naukowych monografii.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Cztonek komitetu naukowego konferencji (wydawnictwo konferencyjne): 1st IFSA
Frequency and Time Conference (IFTC' 2019), International Frequency Sensor
Association (IFSA), 23-25.10.2019, Barcelona, Spain.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz opublikowanych artykutéw w czasopismach naukowych (z zaznaczeniem

pozycji niewymienionych w pkt 1.2).

Po uzyskaniu stopnia doktora



1. Zygmunt M., Cacon S., Milczarek W., Sanecki J., Piotrowski A., Stepien G., 2020, The
Three-Segment Control and Measurement of Reliable Monitoring of the
Deformation of the Rock Mass Surface and Engineering Structures on the
Miedzyodrze Islands in Szczecin, NW Poland, Geosciences 2020, 10(5), 179;
https://doi.org/10.3390/geosciences10050179
(Scopus, WoS ,70 pkt. MEIN )

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opracowaniu
danych fotogrametrycznych.

2. Zygmunt M., Cacon S., Piotrowski A., Stepien G., 2018, The problem of credibility
studies on deformations of engineering objects in the geologically unstable area of
Szczecin, E3S Web of Conferences 71, 00018 (2018).
https://doi.org/10.1051/e3sconf/20187100018
(Scopus, WoS ,15 pkt. MNiSW )

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opracowaniu
danych fotogrametrycznych.

3. Sanecki J., Klewski A., Zygmunt M., Stepiefi G., Hataburda R., Borczyk K., 2017,
A method of determination landslides risks using a Digital Elevation Model created
by Unmanned Aerial Systems with hydrogeological data connection, Scientific
Journals of the Maritime University of Szczecin, 52(124), 154-160. DOl
10.17402/257. (Lista B MNiSW 8 pkt, WoS). :

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opracowaniu
metody pomiarowej oraz jej opisie, a takze przetwarzaniu danych fotogrametrycznych
z UAV.

4. Kujawski A., Stepien G., 2017, A method of determining inland vessel position using
a single stationary, non-metric camera. Scientific Journals of the Maritime
University of Szczecin, 52 (124), 103-111, 2017. DOI: 10.17402/251. (Lista B MNiSW
8 pkt, WoS).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i obliczeniowych,
a takze naich opisie.

5. Sanecki J., Klewski A., Zygmunt M., Stepien G., 2017, Determination of the
influence of building mass on landslide formation using Unmanned Aerial Systems,
INFRASTRUCTURE AND ECOLOGY OF RURAL AREAS, PAN, No 1V/2/2017, pp. 1619-
1631.

DOI: http://dx.medra.org/10.14597/infraeco.2017.4.2.122. (Lista B MNiSW, 10
pkt.).

Moj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opracowaniu
metody pomiarowej oraz jej opisie, a takze przetwarzaniu danych fotogrametrycznych
z UAV.



6. Stepieni G., Saneckil., Klewski A., Beczkowski K., 2016, Wyznaczanie granic uzytkow
rolnych z wykorzystaniem bezzatogowych systeméw latajacych, Infrastruktura
i ekologia terenéw wiejskich, ISSN 1732-5587, Nr 111/2-2016 str. 1011-1024, Polska
Akademia Nauk, Krakéw 2016 r. (Lista B MNiSW, 10 pkt.)

M6j wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
metodyki pomiarédw, wykonaniu nalotéw fotogrametrycznych, opracowaniu wynikow
i opisie.

7. Witzurki A., Metynowska M., Sanecki J., Klewski A., Sobczyk I., Stepieh G.,
Wykorzystanie systemu typu GIS na przyktadzie Parku Narodowego Ujscie Warty,
Infrastruktura i ekologia terenéw wiejskich, ISSN 1732-5587, Nr 111/2-2016 str. 995-
1010, Polska Akademia Nauk, Krakéw 2016 r. (Lista B MNiSW, 10 pkt.).

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

8. Stepien G., SaneckiJ., Klewski A., Zalas E., 2016, Method of parameter reduction in
the transformation of oblique photographs and proposal of its implementation in
Unmanned Aerial Systems, IEEE Baltic Geodetic Congress (Geomatics), Gdansk
University of Technology, 2-4 June 2016, Poland (Scopus, WoS — 15 pkt).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i obliczeniowych,
a takie na ich opisie.

9, ZalasE., Saneckil., Klewski A., Stepien G., 2016, Determining the spatial orientation
of the remote sensing sensors on the basis of incomplete coordinate systems,
Scientific Journals of the Maritime University of Szczecin, 45 (117), s. 29-33 ISSN
1733-8670. Szczecin. (Lista B MNiSW 8 pkt, WoS).

Moj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i obliczeniowych,
w tym na opracowaniu metody wyznaczania orientacji zewnetrznej sensorow na
podstawie niepetnych danych (bez jednej z osi).

10. Sanecki J., Klewski A., Stepien G., Ciotka M., 2015, Wykorzystanie analiz
przestrzennych do okreélania przebiegu tras drogowych dedykowanych dla
transportu ciezarowego, Logistyka 4/2015, ISSN 1231-5478.

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

11. Sanecki J., Klewski A., Stepieni G., Beczkowski K., Jasiriska M., 2015, Technological
aspects of orthophotomap generation in rapid mapping mode, Scientical Journals
Maritime University of Szczecin, ISSN 1733-8670 nr 41 (113) str. 48-51. (Lista B
MNiSW 8 pkt, WoS).

Méj wklad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych,
fotogrametrycznym opracowaniu danych, ich analizie i opisie.



12. Sanecki J., Klewski A., Stepien G., Beczkowski K., Bauer R. W., 2014, Use of image
data in rapid mapping, Scientical Journals Maritime University of Szczecin, ISSN
1733-8670 nr 39(111) str.145-150. (Lista B MNiSW 5 pkt, WoS).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych,
fotogrametrycznym opracowaniu danych, ich analizie i opisie.

13. Ciarka Z., Beczkowski K., Klewski A., Sanecki J., Stepien G., 2014, Wykorzystanie
paralaksy czasowej i Numerycznych Modeli Wysokosciowych do okreslania
predkoéci pojazdéw, Logistyka 6/2014, ISSN 1231-5478. (Lista B MNiSW, 10 pkt.).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych wykorzystania
danych fotogrametrycznych do okreslania predkoéci pojazdow, opracowaniu
eksperymentu i jego opisie.

14. Sanecki J., Konieczny J., Klewski A., Stepien G., Wotejsza P., Konieczny K.,
Beczkowski K., 2014, Kontrola upraw rolnych z wykorzystaniem Bezzatogowych
Systeméw Latajgcych (UAS), Zeszyty Naukowe Polskiej Akademii Nauk,
Infrastruktura i ekologia terenéw wiejskich, ISSN 1732-5587, Nr 11/3/2014 str. 891-
902. (Lista B MNiSW, 5 pkt.).

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.

15. Klewski A., Sanecki J., Pokonieczny K., Wotejsza P., Stepien G., 2014, Method of the
inventory of flood effects in the real-time GIS system, 4th International Conference
on Geography and Geology (GEO13), Cypr, Recent Advances in Environmental
Science, ISBN: 978-1-61804-167-8.

Moj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.

16. Sanecki J., Klewski A., Jakubiuk S., Pokonieczny K., Stepien G., 2013, Analiza
infrastruktury  krytycznej  z wykorzystaniem  wysokorozdzielczych — danych
obrazowych, Zeszyty Naukowe Polskiej Akademii Nauk, Infrastruktura i ekologia
terendw wiejskich, ISSN 1732-5587 nr /Il str. -159-170. (Lista B MNiSW, 4 pkt.).

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.

17. Bauer R., Piotrowski A., Stepief G., 2013, Wykorzystanie wysokorozdzielczych
danych obrazowych w opracowaniach kartograficznych do celow wojskowych.
Polski Przeglad Kartograficzny, Tom 45, nr 1 Warszawa, str. 25-35. (Lista B MNiSW,
3 pkt.).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.



18. Klewski A., Sanecki J., Pokonieczny K., Stepien G., Beczkowski K., 2013, The method
of processing of rapidly changing data for the inventory of flood effects purposes,
Scientical Journals Maritime University of Szczecin ISSN 1733-8670 nr 33(105) str.
40-45. (Lista B MNiSW 5 pkt, WoS).

Mé6j wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych,
fotogrametrycznym opracowaniu danych, ich analizie i opisie.

19. Klewski A., Sanecki J., Beczkowski K., Pokonieczny K., Stepien G., 2013, The usage
of DEM to create the 3D cadastre, Scientical Journals Maritime University of
Szczecin ISSN 1733-8670 nr 33(105) str. 86-90, 2013 r. (Lista B MNiSW 5 pkt, WoS).

Mdj wkitad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych,
fotogrametrycznym opracowaniu danych, ich analizie i opisie.

20. Sanecki J., Klewski A., Stepien G., 2013, Metoda kartograficznego opracowania
terendéw trudnodostepnych z wykorzystaniem zobrazowan satelitarnych. Prace
i Studia Kartograficzne Tom 4 PTG-OK. Poznan, str. 127-139.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

21. Sanecki J., Klewski A., Bauer R., Stepien G., Maj K., Pabisiak P., 2012, Wykorzystanie
danych teledetekcyjnych w analizie terendw trudnodostepnych, Zeszyty Naukowe
Politechniki Rzeszowskiej nr 283 (zeszyt 59 (nr 1/2012/11)), str. 277-285, Rzeszéw
(IV Ogdlnopolska Konferencja Naukowo-Techniczna nt. "Kartografia numeryczna
i informatyka geodezyjna" Rzeszoéw — Jawor —Solina, 2012). (Lista B MNIiSW, 4 pkt.).

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.

22.Sanecki J., Pabisiak P., Bauer R., Ptak A., Stepien G., 2012, Wykorzystanie NMT
w analizie obszaréw zalewowych, Zeszyty Naukowe Politechniki Rzeszowskiej
nr283 (zeszyt 59 (nr 1/2012/1l)), str. 287-293, Rzeszéw, (IV Ogdlnopolska
Konferencja Naukowo-Techniczna nt. "Kartografia numeryczna iinformatyka
geodezyjna" Rzeszow - Jawor — Solina, 2012). (Lista B MNiSW, 4 pkt.).

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie przeprowadzonych prac.

23. Bauer R., Jakubiuk S., Pokonieczny K., Stepien G., 2012, GeoProdukty i co dalej...
opracowanie map i analiz geoprzestrzennych przez Geografie Wojskowg -
Magazyn geoinformacyjny GEODETA, marzec 2012.

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

24. Stepienn G., 2011, Wykorzystanie aplikacji Talon View i Falcon View
w geoinformacyjnym  wsparciu  operacji  militarnych,  Biuletyn  Sztabu
Generalnego WP, grudzien 2011 r.



Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach opracowaniu catosci publikacji.

25. Pabisiak P., Ptak A., StepieA G., Bauer R., 2011, Wojskowy LAS — wykorzystanie
numerycznego modelu terenu ze skanowania laserowego w informacyjnym
przygotowaniu pola walki, Magazyn Geoinformacyjny GEODETA, dodatek Skanery
laserowe, listopad.

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

26. Klewski A., Sanecki J., Klewska. W, Stepied G., 2011, The station of detecting,
monitoring and spatial analysis of contaminations applying remote sensing and
geophysical methods, Zeszyty Naukowe, Akademia Morska w Szczecinie nr
28(100), Szczecin. (Lista B MNiSW 5 pkt, WoS).

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

27. Klewski A., Sanecki J., Stepien G., Klewska. W., Pabisiak P., 2011, The Accuracy of
defining position of sea infrastructure objects using satellite imagery data, Zeszyty
Naukowe, Akademia Morska w Szczecinie nr 28(100), Szczecin. (Lista B MNiSW
5 pkt, WoS).

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

28. Klewski A., Sanecki J., Maj K., StepieA G., Gmaj R., 2010, The method of using
remote sensing high-resolution imagery data in cartographical study of seaports,
Zeszyty Naukowe, Akademia Morska w Szczecinie nr 22(94) str. 33-38. (Lista B
MNiSW 5 pkt, WoS).

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

29. Sanecki J., Klewski A., Zak W., Maj K., Stepien G., 2010, The concept of automatic
control system of the camera-filter set in imagery intelligence hyperspectral
system, Zeszyty Naukowe, Akademia Morska w Szczecinie nr 22(94) str. 59-62.
(Lista B MNiSW 5 pkt, WoS).

Maéj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych i opisie.

30. Stepien G., Maj K., Gmaj R., Pabisiak P., Wilamowski A., 2010, Korekcje i kompresje
— Cyfrowe przetwarzanie obrazéw w kartografii i teledetekeji, cz 1., Magazyn
Geoinformacyjny GEODETA, czerwiec. (Lista B MNiSW, 2 pkt.).

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.



31. Stepien G., Maj K., Gmaj R., Pabisiak P., Wilamowski A., 2010, Nowe algorytmy —

Cyfrowe przetwarzanie obrazéow w kartografii i teledetekeji, cz Il. — Magazyn
Geoinformacyjny GEODETA, lipiec. (Lista B MNiSW, 2 pkt.).

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

1.

Geographic Support Group w PKW Irak — Dadas T., Stepien G. — Magazyn
geoinformacyjny GEODETA, paZdziernik 2006 — artykut recenzowany.

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

The method of the quick identification of pollution derived from oil on the sea
surface — Klewski A., Sanecki J., Maj K., Stepiefi G., Zakrzewski T. — Annual of
Navigation nr 12/2007 AMW Gdynia, str. 1-9, 2007.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

,The metod of the quick identyfiacation of pollution derived from oil on the sea
surfach”. Materialy XV Miedzynarodowej Konferencji w Gdyni, 15-17 listopad
2006, A. Klewski, J. Sanecki, K. Maj, G. Stepien, T. Zakrzewski, materiaty na CD
M6j wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Klewski A., Maj K., Zakrzewski T., Stepien G., The metod of the quick identification
of pollution derived from oil the seasurface Procedings of the XV —th International
Scientific and Technical Conference —“The Role Navigation in Support of Human
Activity on the Sea” — Gdynia Poland 15-15.listopad, 2006.

Moj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

,Geodesical control of transhorder migration of pollution derived from oil on the
waters surface” — Xlll Miedzynarodowe stowacko-polsko-czeskie geodezyjne dni
Liptowsky Jan, 10-12.05.2007, A. Klewski, M. Patys, K. Maj, M. Kedzierski,
M. Zakrzewski, G. Stepien, str. 55-58

Moj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Metody wykorzystania wysokorozdzielczych danych obrazowych w strefie dziatan
wojennych — Maj K., Stepien G., Metelica S. — Magazyn geoinformacyjny GEODETA,
luty 2007 - artykut recenzowany.

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.
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10.

11.

12.

13.

14.

Teoria relatywistyczna a nawigacja — Rydz R., Stepien G. — Magazyn
geoinformacyjny GEODETA, kwiecien 2007 — artykut recenzowany.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Safing of warfare operations using satellite Imageries — Klewski A., Sanecki J., Maj
K., Niemiec t., Stepien G. — Polish Journal of Environmental Studies Vol. 16, No 2B,
2007.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

The methods of realizing of geographical safing task of NATO reaction Mobile Team
in context of using geospatial data in Iraq — Klewski A., Sanecki J., Maj K., Niemiec &.,
Stepieri G. — Polish Journal of Environmental Studies Vol. 16, No 2B, 2007.

Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Detekcja a identyfikacja — od wykrywania do analizy technicznej — Maj K., Pabisiak
P., Stepien G., Wysota R. — Magazyn geoinformacyjny GEODETA, wrzesien 2007 —
artykut recenzowany.

Maj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Stuzba geograficzna w PKW Irak — Dadas T., Wojtasik P., Stepien G. — Magazyn
ARMIA, styczen 2008.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Geo w Afganistanie — Dadas T., Stepief G. — Magazyn geoinformacyjny GEODETA,
luty 2008.

Maj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

Stepieni G., Sanecki J., Maj K., Pabisiak P., Klewski A., Janes Database in Analysis
Process of Intelligence Data, Current Events and Threats In the Word, Polish Journal
of Enviromentals Studies Vol. No 1C, 2008.

Moj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

The Method of Calculating of Frequency Characteristics of Image Gaining and
Processing Systems — Maj K., Stepieft G. — Progress in Electromagnetics Research
Symposium, PIERS 2008 in Cambridge, Boston 2008.

Mdj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.
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15. Okiem zotnierza — Badania ankietowe na temat wykorzystania zdje¢ satelitarnych
— Stepien G., Pabisiak P., Dadas T. — Magazyn Geoinformacyjny GEODETA, listopad
2008 — artykut recenzowany.

Méj wkiad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

16. Geoinformacyjne zabezpieczenie misji ISAF — Stepieri G., Pabisak P. — Przeglad
Informacyjno-Dokumentacyjny nr 4 (303), Warszawa 2008;
Méj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

17. Jane’s jako baza danych GIS w analizach wywiadowczych i rozpoznawczych —
Pabisiak P., Stepieh G., Dadas T.— Magazyn geoinformacyjny GEODETA, styczen
2009.

Mdj wktad w powstanie tej pracy polegat na pracach koncepcyjnych, opracowaniu
danych i opisie.

. Wykaz osiagnieé projektowych, konstrukeyjnych, technologicznych (z zaznaczeniem

pozycji niewymienionych w pkt 1.3).

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Stepieri G., Antosik A., Debski I., Tomczak A., Zalas E., Ziebka T., Beczkowski K.,
Zygmunt M., Borczyk K., Hataburda R., 2018, Autonomiczny System Pomiarowy
,Total Free Station” (ASP-TFS), miejsce realizacji: Szczecin

Autonomiczny System Pomiarowy Total Free Station (TFS) zostat zbudowany
w ramach projektu ,Inkubator Innowacyjnosci+”, realizowanego w ramach Programu
Operacyjnego Inteligentny Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwigkszenie potencjatu kadrowego
sektora B+R) przez konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet Medyczny
w Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z 0.0. — kierownik projektu
(ASP-TFS) — Stepien G.

Rys. 1. Autonomiczny System Pomiarowy (zintegrowany system pomiarowy UAV-Total

Station)
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M6j wktad w zrealizowaniu tego osiggniecia polegat na opracowaniu pomystu
i koncepcji systemu, kierowaniu projektem (minigrantem), opracowaniu algorytmow
obliczeniowych polegajacych na integracji wtasnych metod obliczeniowych
z metodami obliczeniowymi fotogrametrii bliskiego zasiegu.

Mdj udziat procentowy w projekcie Autonomiczny System Pomiarowy Total Free
Station (TFS) szacuje na okoto 35 %.

2. Stepien G., Antosik A., Debski ., Tomczak A., Zalas E., Ziebka T., Beczkowski K.,
Zygmunt M., Borczyk K., Hataburda R., 2018, Autonomiczny System Pomiarowy
Total Free Station” (ASP-TFS), miejsce realizacji: Szczecin

Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys — 3D”, 2019-2020,
JInkubator Innowacyjnosci 2.0”, zrealizowany zostat w ramach Programu
Operacyjnego Inteligentny Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwigkszenie potencjatu kadrowego
sektora B+R) przez konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet Medyczny w
Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z 0.0. Instytucja finansujaca:
NCBIR — Kierownik projektu.

Mé6j wktad w zrealizowaniu tego osiggniecia polegat na opracowaniu pomystu
i koncepcji systemu, kierowaniu projektem (minigrantem), opracowaniu algorytmaéw
obliczeniowych polegajgcych na integracji wifasnych metod obliczeniowych
z metodami obliczeniowymi fotogrametrii bliskiego zasiegu.

~ Plinkiy.oznaczone

- Zaznacz na zdjgelu lewym punkly znane, oraz punkt
= szukany.
[il/ - Wyhierz zdjgcie prawe | zaznacz na nim punkty znane, oraz
= punkt szukany.
- Wprowadtz wspdlrzgdne X,Y,Z oznaczonych punktow.

Parametry oznaczonego punktu P1
Obraz lewy Obraz pravry

(%:1107 ¥:1430) (X 00C0 Y:0000)

!'sc—u X GeoY Geod

Parametry oznaczonego punktu P2

Obraz lewy Obraz pravy
(%:1222 ¥:1364) (X:0000 Y:0000)

Dotknij, aby zaznaczyc punkt P4 ra (3| = ra
L) ull 122

Rys. 2. Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys —3D”

13



Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz publicznych realizacji dziet artystycznych (z zaznaczeniem pozycji

niewymienionych w pkt 1.3).

Nie dotyczy

. Wykaz wystapier na krajowych lub miedzynarodowych konferencjach naukowych

lub artystycznych, z wyszczegélnieniem przedstawionych wykifadéw na zaproszenie

i wyktadéw plenarnych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1.

Stepien G., Free Geodetic Survey — FGS-3D, 18" Marine Traffic Engineering
Conference MTE-ISIS Kotobrzeg 16-18.10.2019, Sesja Posterowa — 1 miejsce
i wyrdznienie.

. Stepien. G., Application of Total Free Station Method (TFS) for offshore surveying in

obligue coordinate system —ISERD — 533rd International Conference on Science and
Innovative Engineering(ICSIE), Kyoto, Japan, 27-28.01.2019 r. (sesja plenarna).

. Stepiefi. G., Autonomous UAV-Total Station Measuring System (TFS) — 6th

International Symposium on Sensor Science — Kenting, Taiwan, 5-8.08.2018 r. (sesja
posterowa).

. Stepien. G., Method of the Determination of Exterior Orientation of Sensors in Hilbert

Type Space, 5th International Symposium on Sensor Science (I13S) — Barcelona,
Spain, 27-29.09.2017 r. (sesja posterowa).

. Stepien. G., New approach in isometric transformation for oblique systems purposes

— 17th Czech-Polish Workshop on Recent Geodynamics of the Sudeten and the
Adjacent Areas — Ramzovda, Czech Republic, 20-22.10.2016 r. (sesja plenarna).

. Stepied G., Method of parameter reduction in the transformation of oblique

photographs and proposal of its implementation in Unmanned Aerial Systems. |EEE
Baltic Geodetic Congress (Geomatics), Gdansk University of Technology, 2-4 June
2016, Poland. (sesja plenarna — prezentacja w j. ang. za pomoca komunikatora

Skype).

. Stepien G., Wykorzystanie Bezzatogowych Systemdw Latajgcych w  procesie

tworzenia szybkich opracowari terenu. XXXIX Ogdlnopolska Konferencja
Kartograficzna, Zwierzyniec, wrzesien 2016 r.
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8. Wykorzystanie danych obrazowych w szybkich opracowaniach kartograficznych —
VIl Miedzynarodowa Konferencja Naukowo-Techniczna Explo-Ship 2014, Szczecin
- Ystad — Kopenhaga — Oslo — Kopenhaga — Malmd, Szczecin 12-15 kwietnia 2014,
(sesja plenarna).

9. Stepieri G., Kontrola upraw rolnych z wykorzystaniem Bezzatogowych Systemow
Latajgcych (UAS) — XXI Konferencja Naukowa INFRASTRUKTURA | SRODOWISKO,
Dobczyce 23-25.06.2014 r. PAN. (sesja plenarna).

10. Stepien G. Metoda redukcji parametréow  transformacji  przestrzeni
zarejestrowanej w uktadzie nachylonym i propozycja jej implementacji
w bezzatogowych  systemach  latajgcych. VIl Ogdlnopolskie  Sympozjum
Geoinformacyjne ,Wspdtczesne technologie geoinformacyjne w modelowaniu
przestrzeni”. Warszawa — Serock 17 — 18 wrzesnia 2015 r. (sesja plenarna).

Przed uzyskaniem stopnia doktora

1. Stepien G., Metody realizacji zadari zabezpieczenia geograficznego dla potrzeb
mobilnych zespotéw sit szybkiego reagowania NATO w Iraku w kontekscie
wykorzystania danych geoprzestrzennych oraz zabezpieczanie operacji militarnych
z wykorzystaniem zobrazowan satelitarnych, Il Konferencja naukowo-techniczna
wykorzystanie wspdtczesnych zobrazowan satelitarnych, lotniczych i naziemnych
dla potrzeb obronnoéci kraju i gospodarki narodowej, VIl Konferencja uzytkownikow
oprogramowania Erdas Imagine i LPS, Podlesice k. Kroczyc 14 —15.06.2007 r.

. Wykaz udziatu w komitetach organizacyjnych i naukowych konferencji krajowych lub

miedzynarodowych, z podaniem petnionej funkcji.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. 1st IFSA Frequency and Time Conference (IFTC’ 2019), International Frequency
Sensor Association (IFSA), 23-25.10.2019, Barcelona, Spain. Cztonek komitetu
naukowego konferencji.

2. Recenzent naukowy konferencji: CSAE2017 (IEEE, Chiny), INFRAECO (Polska), XXIlI
Jesienna Szkota Geodezji (Polska).

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz uczestnictwa w pracach zespotéw badawczych realizujacych projekty
finansowane w drodze konkurséw krajowych lub zagranicznych, z podziatem
na projekty zrealizowane i bedace w toku realizacji, oraz z uwzglednieniem

informacji o petnionej funkcji w ramach prac zespotéw.

15



L

Projekty zrealizowane

1.

Horizon 2020. Search And Rescue Aid and Surveillance using High EGNSS Accuracy
(SARA), 2018-2019. GALILEO-3-2017 - EGNSS professional applications. IA —
Innovation action, European Union. Kluczowy wykonawca w zakresie
pozycjonowania UAV (AM w Szczecinie).

Autonomiczny System Pomiarowy Total Free Station (TFS), 2018, ,Inkubator
Innowacyjnosci+”, realizowany w ramach Programu Operacyjnego Inteligentny
Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwiekszenie potencjatu kadrowego sektora B+R) przez
konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet Medyczny w Szczecinie oraz
Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z 0.0. Instytucja finansujgca: NCBiR —
Kierownik projektu.

Monitoring akwenéw wodnych na terenie Pomorza zachodniego i Meklemburgii
Pomorza Przedniego. INTERRE V A Meklemburgia -  Pomorze
Przednie/Brandenburgia/Polska w ramach celu ,Europejska Wspdtpraca
Terytorialna" Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego. O$ priorytetowa |
Natura i Kultura. Lider projektu Komenda Wojewodzka Policji w Szczecinie, 2019.
Kierownik zespotu ekspertow (AM)

Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys — 3D”, 2019-2020,
JInkubator Innowacyjnoéci 2.0”, realizowany w ramach Programu Operacyjnego
Inteligentny Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwiekszenie potencjatu kadrowego sektora B+R)
przez konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet Medyczny w Szczecinie oraz
Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z o.0. Instytucja finansujgca: NCBIR -
Kierownik projektu.

Projekty w toku realizacji

1,

Opracowanie technologii (prototypu) pt.: Autonomiczny Laserowy System
Pozycjonowania Platform Wiertniczych. Autonomous Laser Positioning System
for Drilling Rigs (ALPS) ,Inkubator Innowacyjnosci 4.0” — pod kierownictwem dr
inz. kpt. z. w. Arkadiusza Tomczaka, prof. AMS realizowany w ramach Programu
Operacyjnego Inteligentny Rozwdj przez konsorcjum MareMed — Pomorski
Uniwersytet Medyczny w Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp.
z 0.0. Instytucja finansujgca: NCBiR, kluczowy wykonawca w zakresie
pozycjonowania obiektow ruchomych znajdujacych sie¢ w wodzie.

Influence of surfzone and beach morphology on coastal cliff retreat National
Science Center, OPUS, 2021-06-24 - 2024-06-23 — NCN, kluczowy wykonawca
w zakresie pozycjonowania.

POIR.01.01.01-00-1372/19 — Prace badawczo rozwojowe and opracowaniem
kompletnego, multimodalnego system mapowania na potrzeby s$rédlgdowych
i morskich drég wodnych oraz obszaréw eksploatacji. Kluczowy wykonawca.
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10. Wykaz cztonkostwa w migdzynarodowych lub krajowych organizacjach

11.

12.

i towarzystwach naukowych wraz z informacija o petnionych funkcjach.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Cztonek Polskiego Towarzystwa Fotogrametrii i Teledetekcji.
2. Cztonek Stowarzyszenia Geodetéw Polskich, oddziat Szczecin.

3. Cztonek Podkomitetu Potaczonych Dziatan Rodzajoéw Sit Zbrojnych Wojskowego
Komitetu Normalizacyjnego, 2012-2013, cztonek ekspert w zakresie geodezji
i kartografii oraz geografii wojskowej.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

Wykaz staiy w instytucjach naukowych lub artystycznych, w tym zagranicznych,

z podaniem miejsca, terminu, czasu trwania stazu i jego charakteru.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Wojskowa Akademia Techniczna, Wydziat Cybernetyki, Instytut Matematyki
i Kryptologii, 6-7.2016 r., staz naukowy (matematyczny).

2. Universitat Politécnica de Catalunya (Politechnika Kataloriska), Barcelona School of
Nautical Studies UPC-BarcelonaTech, 25.02-1.03.2019 r. staz dydaktyczny w ramach
program ERASMUS+.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

Wykaz czfonkostwa w komitetach redakcyjnych i radach naukowych czasopism wraz
z informacja o petnionych funkcjach (np. redaktora naczelnego, przewodniczacego

rady naukowej, itp.).

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Cztonek Rady Recenzentéw (Editorial Board) czasopisma Remote Sensing (MDPI).
2. Cztonek Rady Recenzentéw (Editorial Board) czasopisma Applied Sciences (MDPI).

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.
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13.

14.

Wykaz recenzowanych prac naukowych lub artystycznych, w szczegolnosci

publikowanych w czasopismach miedzynarodowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. SENSORS, liczba zrecenzowanych manuskryptow — 3;

7. ISPRS International Journal of Geo-Information, liczba zrecenzowanych
manuskryptow — 2;

3. Mathematics, liczba zrecenzowanych manuskryptow —1;

4. Remote Sensing, liczba zrecenzowanych manuskryptow —4;

5. International Agrophysics, liczba zrecenzowanych manuskryptéw — 1;
6. Symmetry (MDPI), liczba zrecenzowanych manuskryptow — 1;

7. Buildings (MDPI), liczba zrecenzowanych manuskryptéw — 1;

8. Algorithms (MDPI), liczba zrecenzowanych manuskryptow —1;

w

. Applied Sciences, liczba zrecenzowanych manuskryptow — 3;

10. Geodesy and Cartography (PAN, Polska), liczba zrecenzowanych
manuskryptow — 1;

11. Insfrastruktura i Ekologia Terenéw Wiejskich (PAN, Polska), liczba

zrecenzowanych manuskryptéw = 1;

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

Wykaz uczestnictwa w programach europejskich lub innych programach

miedzynarodowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Ekspert Komisji Europejskiej — Expert of European Defence Agency (EDA) in
Preparatory Action of Defence Research (PADR) in the field of PNT (positioning
navigation and timing), 2019.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.
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15. Wykaz udziatu w zespotach badawczych, realizujgcych projekty inne niz okreslone

16.

w pkt. 11.9.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1.

,Utworzenie nowego kierunku studiéw GEOINFORMATYKA” w AM w Szczecinie
wramach projektu ,Nowe Horyzonty" realizowanego w ramach Programu
Operacyjnego Wiedza, Edukacja — koordynator zadania — Stgpiefi G.

. ,Czas na Staz II” projekt realizowany w ramach Europejskiego Funduszu

Spotecznego oraz z budzetu pafstwa w ramach Programu Operacyjnego Wiedza
Edukacja Rozwdj (PO WER) — koordynator zadania — Stepien G.

. Koordynator w projekcie ,NAUKA — Nowoczesna Administracja Uczelni oraz Kadra

Akademicka” wAM w Szczecinie (w zakresie studidw na kierunku geodezja
i kartografia);

. Ekspert w projekcie univehicle — Life-Long Community rozwijanym na platformie:

https://www.univehicle.eu/ (projekt polegajacy na popularyzacji pracy polskich
naukowcow w kataloriskim otoczeniu przemystowym).

. Kluczowy wykonawca w projekcie pt.: ,Surveying & MARiTime internet of thing$

EducAtion/SMARTSEA” projekt europejski nr 612198-EPP-1-2019-EPPKA2-KA Task
3.2 Remote sensing and positioning.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

Wykaz uczestnictwa w zespotach oceniajacych wnioski o finansowanie badan,

whnioski o przyznanie nagréd naukowych, wnioski w innych konkursach majacych

charakter naukowy lub dydaktyczny.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1.

Ekspert Komisji Europejskiej — Expert of European Defence Agency (EDA) in
Preparatory Action of Defence Research (PADR) in the field of PNT (positioning
navigation and timing), 2019.

Narodowe Centrum Badan i Rozwoju, program INNOLOT (2016), projekt B+R.

Urzad Marszatkowski Wojewodztwa Mazowieckiego w Warszawie, program
Innowator Mazowsza (2016), praca naukowa.

Whioskodawca jest cztonkiem zespotu konkursowego w Konkursie na najlepsze
prace dyplomowe obronione na kierunku geodezja i kartografia organizowanym
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przez Stowarzyszenie Geodetow Polskich oraz Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
pod patronatem Giéwnego Geodety Kraju oraz Komitetu Geodezji Polskiej
Akademii Nauk, edycje w latach 2015/2016, 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019,
2019/2020, 2021/2022.

Whioskodawca byt cztonkiem zespotu konkursowego w Konkursie na najlepsze
prace dyplomowe obronione na kierunku geodezja i kartografia organizowanym
przez Instytut Geoinformatyki Akademii Morskiej w Szczecinie (dla absolwentéw
AM w Szczecinie), pod patronatem Prorektora ds. Nauczania AM w Szczecinie,
edycje: 2016, 2017.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

WSPOLPRA Z OTOCZENIEM SPOLECZNYM | GOSPODARCZYM

. Wykaz dorobku technologicznego.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1.

Autonomiczny System Pomiarowy Total Free Station (TFS) zostat zbudowany
w ramach projektu ,Inkubator Innowacyjnosci+”, realizowanego w ramach
Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwigkszenie potencjatu
kadrowego sektora B+R) przez konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet
Medyczny w Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z 0.0. —
kierownik projektu (ASP-TFS) — Stepien G.

. Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys — 3D”, 2019-2020,

JInkubator Innowacyjnosci 2.0”, zrealizowany zostat w ramach Programu
Operacyjnego Inteligentny Rozwdj (Dziatanie 4.4 Zwigkszenie potencjatu
kadrowego sektora B+R) przez konsorcjum MareMed — Pomorski Uniwersytet
Medyczny w Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp. z o.0.
Instytucja finansujaca: NCBiR — Kierownik projektu.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wspotpraca z sektorem gospodarczym.

Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Whnioskodawca zaprezentowal na Migdzynarodowych Targach Innowacyjnych

Rozwiazai Przemystowych Warsaw Industry Week, 6-8 listopada 2018 r.,
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wynalazek pt.: Autonomiczny System Pomiarowy ,Total Free Station” (ASP-TFS),
2018 r. Wynalazek jest w trakcie zgtoszenia patentowego.

2. Realizacja projektu w firmie GISPro - POIR.01.01.01-00-1372/19 - Prace
badawczo rozwojowe and opracowaniem kompletnego, multimodalnego system
mapowania na potrzeby $rédlgdowych i morskich drég wodnych oraz ohszardw
eksploatacji. Kluczowy wykonawca.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz uzyskanych praw wtasnosci przemystowej, w tym uzyskanych patentow

krajowych lub miedzynarodowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Whioskodawca wystapit o udzielnie patentu krajowego (w trakcie oczekiwania na
zatwierdzenie) dotyczacego oryginalnego osiagniecia projektowego, konstrukeyjnego
i technologicznego pt: Autonomiczny System Pomiarowy ,Total Free Station” (ASP-
TFS), 2018 r. Autorzy wynalazku: Stepien G., Antosik A., Debski I., Tomczak A., Zalas E.,
Ziebka T., Beczkowski K., Zygmunt M., Borczyk K., Hataburda R.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz wdrozonych technologii.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Whioskodawca jest autorem polskiej Normy Obronnej Mapy obrazowe (Stepien G.,
2018) opracowanej na zlecenie Ministerstwa Obrony Narodowej. Norma obronna
Mapy obrazowe zostata zatwierdzona na posiedzeniu Wojskowego Komitetu
Normalizacyjnego w dn. 29.05.2018 r. i wdrozona do stosowania w Sitach Zbrojnych

RP.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

Wykaz wykonanych ekspertyz lub innych opracowan wykonanych na zaméwienie

instytucji publicznych lub przedsiebiorcow.
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Po uzyskaniu stopnia doktora

1. Wptyw budowy i funkcjonowania Portu Zewnetrznego na prawdopodobieristwo
zanieczyszczen $rodowiska naturalnego, awarii i ich skutkéw — Zlecajacy : Zarzad
Morskiego Portu Gdynia S.A. Wykonawca ekspertyzy w zakresie pozycjonowania
i teledetekcji.

2. Analiza wptywu budowy terminala kontenerowego w porcie zewngtrznym
w Swinoujéciu na prawdopodobiefistwo wystapienia zdarzeri niebezpiecznych,
awarii i ich skutkéw — Zlecajacy : Zarzad Morskich Portéw Szczecin i Swinoujécie
Wykonawca ekspertyzy w zakresie pozycjonowania i GIS.

3. Opinia sadowa |_C_87_17 w zakresie przebiegu granicy nieruchomosci potozone]
w obrebie Gaskowo, gm. Dygowo, powiat kotobrzeski, pomiedzy dziatkami nr 22/4
i 22/5, a dziatkg 21.

4, Opinia o innowacyjnosci w zakresie oceny oprogramowania Trimble Real Works —
zamawiajgcy: firma GEOTRONIKA.

Opracowanie ekspertyz z zakresu Bezzafogowych Systemow Llatajgcych oraz
fotogrametrii i teledetekcji dla Narodowego Centrum Studiéw Strategicznych:

1. Sanecki J., Kordowski M., Wierzcholski J., Najgebauer A, Antkiewicz R., Stepien G.,
Pierzchata D., Marszatek P., Grzybek M., Zalewski W., Chmielewski M., Dyk M.,
Chlebicki K., Sanak 1. Przyszto$é rozpoznania obrazowego w Sitach Zbrojnych RP.
ISBN: 978-83-65514-06-6. Narodowe Centrum Studiéw Strategicznych, Warszawa,
2016. (monografia dwujezyczna: angielska i polska)

2. Sanecki J., Wierzcholski J., Stepieh G., Pierzchata D., Marszatek P., Grzybek M.,
Kordowski M., taczynski S. Przysztoéé rozpoznania obrazowego w Sitach Zbrojnych
RP Aneks Techniczny. ISBN: 978-83-65514-12-7. Narodowe Centrum Studiow
Strategicznych, Warszawa, 2016. (monografia dwujezyczna: angielska i polska)

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.

. Wykaz udziatu w zespotach eksperckich lub konkursowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Ekspert w ramach Krajowych Inteligentnych Specjalizacji w projekcie Bridge Alfa
w ramach Dziafania 1.3.1. Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwdj 2014-2020
wspétfinansowanego ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego
przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju, realizator projektu: Fundusz Inwestycyjny
Tar Heel Capital Alfa (Szczecin).

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Brak.
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. Wykaz projektéw artystycznych realizowanych ze srodowiskami pozaartystycznymi.
Po uzyskaniu stopnia doktora

Nie dotyczy.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

Nie dotyczy.

V. DANE NAUKOMETRYCZNE
Impact Factor (w dziedzinach i dyscyplinach, w ktérych parametr ten jest

powszechnie uzywany jako wskainik naukometryczny).

Sumaryczny IF —19.925

Liczba cytowan publikacji wnioskodawcy, 2z oddzielnym uwzglednieniem
autocytowan.

taczna liczba cytowann w bazie WoS (Google Scholar) - 35 (92),

bez autocytowan — 19.

. Indeks Hirscha.

Indeks H wg. WaS (Google Scholar) — 3 (5)

Liczba punktow MNiSW
Sumaryczna liczba punktéw publikacji sktadajgcych sie na osiagniecie habilitacyjne —

643 pkt.

taczna liczba punktéw (suma wg aktualnej i poprzednich punktacji) wszystkich

publikacji — 979 pkt.

Crtasgiz. e

(podpis wnioskodawcy)
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