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RECENZJA

rozprawy habilitacyjnej pt. ,,Pomiary w dynamicznych uktadach
nachylonych dla potrzeb konstrukcji i obiektéw ptywajacych
w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych”
oraz dorobku naukowego dr inz. Grzegorza Stepnia

1. Podstawa formalna

Podstawg niniejszej recenzji jest Uchwata nr 6/2023 Senatu Politechniki Morskiej
w Szczecinie z dnia 15.03.2023 r. informujgca, ze na podstawie pisma Rady Doskonatosci
Naukowej z dnia 06.02.2023, oraz uchwaly Rady Dyscypliny Inzynieria Ladowa, geodezja
i transport nr 01/2023 z dnia 08.03.2023 r. zostatem powotany w charakterze recenzenta
do sktadu komisji habilitacyjnej, w postepowaniu w sprawie nadania stopnia doktora
habilitowanego w dziedzinie: nauki inzynieryjno-techniczne, dyscyplinie: inzynieria ladowa,
geodezja i transport, wszczetego na wniosek dr inz. Grzegorza Stepnia.

W slad za tym otrzymatem od dr hab. inz. Doroty tozowickiej, profesora PM — Prodziekana
Wydziatu Nawigacyjnego ds. Nauki Politechniki Morskiej dokumentacje dorobku naukowego,
dydaktycznego i popularyzujgcego nauke, ztozong przez dr. inz. Grzegorza Stepnia w wersji
papierowe;j i elektroniczne;j.

2. Dane biograficzne Habilitanta
Drinz. Grzegorz Stgpien urodzit sie w 1979 roku w Radomiu.

W 1998 r. ukoniczyt IV Liceum Ogélnoksztatcace im dra Tytusa Chatubiriskiego w Radomiu,
klasa o profilu matematyczno-fizyczno-informatycznym.

W 2003 r. otrzymat dyplom magisterski ukoriczenia Wojskowej Akademii Technicznej
w Warszawie, Wydziat Inzynierii Chemii i Fizyki Technicznej, kierunek: geodezja i kartografia.

W latach 1998-2013 pracowat w Ministerstwie Obrony Narodowej, w jednostkach
geograficznych Sit Zbrojnych RP oraz w Sztabie Generalnym WP i Szefostwie Geografii
Wojskowej. Petnit m.in. funkcje Szefa i oficera Grupy Wsparcia Geograficznego
Wielonarodowej Dywizji Centrum—Potudnie w ramach VI (2006 r.) i Ill (2004 r.) zmiany
Polskiego Kontyngentu Wojskowego w Iraku.

W 2010 r. otrzymat stopiers doktora nauk technicznych w dyscyplinie geodezja i kartografia
— Wydziat Nawigacyjny Akademii Morskiej w Szczecinie po obronie pracy doktorskiej pt.
,Wykorzystanie wysokorozdzielczych teledetekcyjnych danych obrazowych w procesie
tworzenia map”.

Od 2012 r. jest pracownikiem naukowo-badawczym w Akademii Morskiej w Szczecinie
(od 2022 r. Politechnika Morska). Pemnit m.in. funkcje: kierownika Zaktadu Kartografii
i Geoinformatyki (2013 — 2014), kierownika Zaktadu Geodezji i Hydrografii (2014 — 2016),
Zastepcy dyrektora Instytutu Geoinformatyki (2016-2017), koordynatora kierunku
geoinformatyka (2017-2019), koordynatora kierunku geodezja i kartografia (2019-2020),
Prorektora ds. Ksztatcenia (kadencja 2020-2024).



3. Ocena rozprawy habilitacyjnej

Na rozprawe habilitacyjng dr inz. Grzegorza Stegpnia sktada sie cykl o$miu powigzanych
tematycznie publikacji pod tytutem ,Pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych dla
potrzeb konstrukcji i obiektow plywajacych w warunkach ograniczonych mozliwosci
obserwacyjnych”, opublikowanych po otrzymaniu stopnia naukowego doktora. Sg to
publikacje z lat 2017-2022, wykaz i numeracja zgodna z zat. nr 3 do wniosku ,Autoreferat”,
pkt. 4, str. 2-3, przedtozonej dokumentacji habilitacyjnej:

[1]. Stepien G., Zalas E., Zigbka T., New approach to isometric transformations in oblique
local coordinate systems of reference, Geodesy and Cartography, Polish Academy
of Science, 2017, Vol. 66, No 2, pp. 291-303. doi: 10.1515/geocart-2017-0017.

IF: -; 5yr IF: -; Liczba cytowan (WoS): 4;  Punktacja MNiSW — 13 pkt. (lista
B);

[2]. Stgpien G., Method of the Determination of Exterior Orientation of Sensors in Hilbert
Type Space, SENSORS, 2018, 18, 891, doi:10.3390/518030891

IF: 3.031; SyrIF: 4.050; Liczba cytowan (WoS): 1;  Punktacja MNiSW — 30 pkt. (lista
A

[3]. Stepien G., Tomczak A., Zigbka T., Application of Total Free Station method (TFS) for
offshore surveying in oblique coordinate system, International Journal of Advances in
Science Engineering and Technology, 2019, ISSN(p): 2321 —8991, ISSN(e): 2321 —9009,
Volume-7, Issue-2, Apr.-2019, http://ijaseat.iraj.in/paper detail.php?paper id=15407

IF: -; Byr IF: - Liczba cytowan (WoS): 1;  Punktacja MNiSW — brak danych:

[4]. Stepier G., Tomczak A., Loosaar M., Zigbka T., Dimensioning Method of Floating
Offshore Objects by Means of Quasi-Similarity Transformation with Reduced Tolerance
Errors, SENSORS, 2020, 20(22), 6497, doi: 10.3390/s20226497

IF: 3.576; SyrIF: 4.050; Liczba cytowar (WoS):4;  Punktacja MNiSW — 100 pkt.;

[5]. Sledziowski J., Terefenko P., Giza A., Forczmanski P., tysko A., Mackow W., Stepien G.,
Tomczak A., Kurylczyk A., Application of Unmanned Aerial Vehicles and image
processing techniques in monitoring underwater coastal protection measures, Remote
Sensing, 2022, 14(3), 458; https://doi.org/10.3390/rs 14030458

IF:5.349; S5yrIF: 5.786; Liczba cytowan (WoS): 4;  Punktacja MNiSW — 100 pkt.;

[6]. Stepien G., Kujawski A., Tomczak A., Hataburda R., Borczyk K., Method of improving
incomplete spatial-temporal data in inland navigation, on the basis of industrial camera
images — West Oder river case study, Transport and Telecommunication, 2022, Vol. 23,
no.1, DOI 10.2478/ttj-2022-0005

IF: (Cite score 2.5); 5yrIF: -; Liczba cytowan (WoS): 0;  Punktacja MNiSW —
100 pkt.;

[7]. Garczynska I., Tomczak A., Stepien G., Kasyk L., Slgczka W., Kogut T., Applicability of
Machine Learning for Vessel Dimension Survey with a Minimum Number of Common
Points, Applied Sciences, 2022, 12(7), 3453; https://doi.org/10.3390/app 12073453

IF:2.838; 5yrIF:2.921; Liczba cytowan (WoS): 0;  Punktacja MNiSW — 100 pkt.:

[8]. Tomczak A., Stepien G., Abramowski T., Bejger A., Subsea wellhead spud-in marking
and as-built position estimation method based on ultra-short baseline acoustic positioning,
Measurement, 2022, Volume 195, https://doi.ora/10.1016/j.measurement.2022.111155

IF: 5.131; 5yr IF: brak danych w Elsevier: Liczba cytowan (WoS): 0;  Punktacja
MNiSW — 200 pkt.;




Prace stanowigce rozpraweg habilitacyjng zostaty zalgczone do wniosku w formie kopii
papierowych i cyfrowych, a ponadto streszczone i omoéwione przez Habilitanta
w Autoreferacie (zat. nr 3 dokumentacii, str. 2-17).

W dalszej czesci recenzji do prac tych bede sie odwotywat poprzez numer publikaciji jak
powyzej, zgodnej z numeracjg w Autoreferacie.

Tlo i tresé rozprawy

Pojedyncze obiekty (np. brylty budynkéw, mosty, inne konstrukcje) mierzymy zwykle
w lokalnych uktadach odniesienia, wykorzystujgc do tego najczesciej tachimetr elektroniczny
(Total Station) lub naziemny skaning laserowy (TLS — Terrestrial Laser Scanner). Klasycznie,
instrument centrujemy nad punktem osnowy realizacyjnej i poziomujemy. W praktyce czesto
rezygnujemy z tego, ustawiajgc instrument (tachimetr czy skaner laserowy) poza punkami
osnowy, w miejscu optymalnym z punktu widzenia dostepu do mierzonego obiektu. Takie
stanowisko pomiarowe okresla sig jako stanowisko swobodne (Free Station).

Pomiary z takich stanowisk tgczy sie w cato$¢ (w chmure punktoéw). Niezbedny jest pomiar
wspdlnych punktow taczgcych sgsiednie stanowiska z zastosowaniem ptaskiej transformacji
konforemnej, zwykle bez zmiany skali. Konieczne jest przesuniecie pionowe stanowisk
wzgledem siebie dla dopasowania wysokosci. Takg transformacje okresla sie jako 2D+H.

Zadanie znacznie si¢ komplikuje, jesli obiektem pomiaru jest statek na wodzie, czy ptywajacy
dok. Zalozenie osnowy na takim obiekcie jest bardzo ograniczone, brak jest mozliwosci
poziomowania instrumentu pomiarowego. Zachodzi koniecznos¢ stosowania specjalnych
metod pomiarowych z transformacjg 3D. Takich przypadkéw dotyczy recenzowana rozprawa
habilitacyjna. Te kategorie zadar Autor okresla jako cele offshore, méwi sie wprost
o przemysle offshore.

Mozemy tu mie¢ do czynienia z réznymi instrumentami pomiarowymi. Oprécz wspominane;j
Total Station i skanera laserowego, mozemy wymieni¢c GNSS, echosonde, sonar, kamere
naziemng czy bezzatogowy statek latajgcy (BSL) z réznymi sensorami na poktadzie (GNSS,
INS, kamera, skaner laserowy). Kazdy z tych instrumentéw (sensoréw) ma swéj uktad
odniesienia, a instrumenty (uktady) sg wzgledem siebie przesuniete liniowo (mimosrody)
i obrocone katowo. Zachodzi potrzeba scalania pomiaréw z réznych sensoréw. Przestrzen
pomiarowa, oprocz lgdu i dynamicznego statku moze obejmowaé dno morza na zZnacznej
gtebokosci.

Obecna aktywnos¢ cziowieka zwigzana z wydobyciem ropy naftowej i gazu ziemnego niesie
takie wyzwania i problemy.

W ramach cyklu publikacji Habilitant opracowat metode pomiarowg nazwang przez Autora
jako Total Free Station (TFS) — Stanowisko Zupetnie Swobodne oraz algorytmy
matematyczne MCT (Multi-Centroid Transformation) i Q-ST (Quasi-Similarity Transformation)
do wyznaczania pozycji punktéw i wymiarowania obiektéw na wodzie. Jest to przedmiotem
publikaciji [1], [2], [3], [4].

Metoda ta i algorytmy obliczeniowe zostaly nastepnie zweryfikowane w warunkach
rzeczywistych i zastosowane w praktyce, co jest przedmiotem publikacii [5], [6], [7], [8].

W Autoreferacie znajdujemy kroétkie informacje odnoszace sie do poszczegolnych publikacii
wraz z informacjg o wktadzie Habilitanta do publikacji wspétautorskich.

W publikacji [1] opracowano oryginalna metode pomiaréw i transformagcii wspotrzednych
TFS — Total Free Station. Metoda TFS bazuje na pomiarze swobodnym, bez poziomowania
instrumentu, gdy nieznana jest linia pionu, z wykorzystaniem Total Station (tachimetru
elektronicznego) i rozwinieciu z dwdch do trzech wymiaréw idei stanowiska swobodnego.
Opracowane zostaty specjalne algorytmy obliczeniowe. W metodzie zredukowano translacje



dwoch uktadéw do zera dzigki wprowadzeniu centroidéw. Uzyskano poprawe doktadnosci
pomiaru w nachylonych lokalnych uktadach odniesienia.

W publikacji [2] rozwinigto transformacje TFS do transformacji Multi-Centroid Transformation
(MCT). Uzyskano efekt redukcji bteddw na punktach dostosowania.

W publikacji [3] zmodyfikowano metode transformacji TFS. W publikacji za poczatek uktadu
odniesienia przyjeto srodek ciezkosci — ktéry staje sie centroidem. Metode zastosowano
do wyznaczania offsetow urzgdzen pomiarowych na statku.

W publikacji [4] przedstawiono metode transformacji przez podobienstwo z elementami
transformacji  afinicznej, nazwang jako Q-ST (Quasi-Similarity — Transformation).
Transformacja Q-ST zostata zaprojektowana w celu pomiaréw na niestabilnych (ruchomych)
podtozach, gdzie nie ma mozliwosci poziomowania instrumentu. Podejscie stanowi
rozwiniecie idei transformacji przez podobienstwo opisanej w transformacjach TFS i MCT.

Publikacje [5], [6], [7], [8] mozna okreslic jako stanowigce implementacje transformacii
opisanych w [1], [2], [3], [4], zweryfikowanych w warunkach rzeczywistych i zastosowanych
w praktyce:

— okreslania przemieszczen obiektow podwodnych z wykorzystaniem UAV (Unmanned
Aerial Vehicle) — publikacja [5];

— pomiaréw fotogrametrycznych, z wykorzystaniem pojedynczej niemetrycznej kamery
przemystowej i punktéw znajdujgcych sie na wodzie — publikacja [6];

- generowania wirtualnych punktow za pomocg centroidéw, do zastosowania Sztucznych
Sieci Neuronowych (SSN) w transformacji 3D wspotrzednych, przy minimalnej liczbie
trzech punktow dostosowania, w pomiarach offshore - publikacja [7];

— pozycjonowanie obiektow potozonych na dnie morskim w wodach gtebokich
z wykorzystaniem systemu USBL (Ultra Short Base Line) w metodzie box-in — publikacja
[8].

Celem przedktadanego osiggniecia naukowego bylo opracowanie skutecznych metod
pomiaréw i opracowania wynikéw w dynamicznych i lokalnych nachylonych uktadach
odniesienia dla celéw offshore, w warunkach ograniczonych mozliwosciach obserwacyjnych.
Jest to zgodne z aktualnym zapotrzebowaniem przemystu offshore i bezpo$rednio zwigzane
z analizg doktadnosci pomiaréw wykonywanych na wodzie i pod woda.

Celem dodatkowym byta jednoczesna weryfikacja i modyfikacja aktualnie stosowanych
metod wymiarowania obiektow i konstrukeji znajdujgcych sie w wodzie pod katem poprawy
doktadnosci, poprzez redukcje bledow potozenia wyznaczanych punktow. Ma
to bezposrednie zastosowanie w wymiarowaniu obiektow plywajgcych, a takze przy
okreslaniu doktadnosci w pomiarach hybrydowych (np. GNSS, Total Station, echosonda,
sonar).

Uwagi, komentarze i ocena rozprawy habilitacyjnej

1. Rozprawa habilitacyjna sktada sig¢ z cyklu o$miu powigzanych tematycznie publikacii.
Wszystkie opublikowane w jezyku angielskim.
Habilitant jest samodzielnym autorem tylko jednej z powyzszych publikacji (publikacja [2])
i wspofautorem pozostatych 7. W przypadku wspétautorstwa zostat okreslony wktad
rzeczowy Autora w kazdg publikacje. Wynika z niego, ze Habilitant w publikacjach
wspotautorskich odgrywat wiodgcg role. Brak jest oszacowania wktadu w formie
procentowe).

Wszystkie artykuty sg opublikowane w renomowanych, punktowanych czasopismach,
w tym:
— jeden w Geodesy and Cartography;



— dwa w SENSORS;

— jeden w International Journal of Advances in Science Engineering and Technology;
— jeden w Remote Sensing;

— jeden w Transport and Telecommunication;

— jedenw Applied Sciences;

— jeden w Measurement.

taczna liczba punktow MNiISW za publikacje stanowigce cykl wynosi 643, a sumaryczny
Impact Factor jest rowny 1IF=19.925.

Reasumujgc, przediozony zbior publikacji, pod wzgledem danych naukometrycznych
prezentuje sie bardzo korzystnie, a udziat w nim Habilitanta jest wiodacy.

2. Rozprawe habilitacyjng stanowi cykl osmiu powigzanych tematycznie publikacii.
Na podkreslenie zastuguje bardzo silny zwigzek i logiczna chronologia publikaciji cyklu.
Pierwsze cztery dotyczg opracowania metody pomiarowej Total Free Station (TFS) oraz
algorytmoéw matematycznych MCT i Q-ST. Algorytmy te pojawiajg sie w kolejnych
publikacjach. Wyraznie kazda kolejna publikacja bazuje na poprzedniej/poprzednich,
stanowigc jej dalszy rozwdj. Kolejne cztery publikacje stanowig implementacje
w warunkach rzeczywistych metod i algorytmow opracowanych wczesniej i zastosowanie
ich w praktyce dla rozwigzania ztozonych zadan pomiarowych offshore.

Ten uktad publikacji jest bardzo logiczny, wzajemnie powigzany i stanowigcy zamknietg
catos¢é. Trudno oprze¢ sie wrazeniu, ze Habilitant catos¢ cyklu zaplanowat wczesniej,
przed rozpoczgciem pracy nad pierwszg publikacjg, a nastepnie plan ten konsekwentnie
realizowat.

3. We wszystkich wymienionych pracach, szczegolnie implementacyjnych, potwierdzona
zostala skutecznosc i przydatnos¢ opracowanych metod i algorytmoéw obliczeniowych
oraz ich aplikacyjna implementacja. Ponadto wskazano, ze zastosowane podejscie
znacznie redukuje btedy polozenia punktow wyznaczanych, co w szczegoélnosci zostato
potwierdzone w przypadku matolicznych i dynamicznych uktadow odniesienia, ktore
wystepujg w pomiarach konstrukgcji i obiektéw ptywajgcych.

Za najwazniejsze osiggniecie zaprezentowane w cyklu publikacyjnym mozna uznac

rozwigzane problemoéw badawczych dotyczgcych:

— podniesienia doktadnosci pozycjonowania w pomiarach w matolicznych, lokalnych
i dynamicznych nachylonych uktadach odniesienia (pomiary na wodzie, na statkach
i dokach) poprzez opracowanie autorskich algorytméw obliczeniowych: TFS, MCT,
Q-ST,

— zmniejszenia niepewnosci wyznaczanych punktéow w zlozonych uktadach
pomiarowych (w pomiarach hybrydowych), np. GNSS-Total Station-echosonda,
w szczegdlnosci na gtebokosciach kilku tysiecy metrow;

— znalezienia metody zastosowania Sztucznych Sieci Neuronowych do transformaciji
wspoétrzednych w matolicznych ukfadach odniesienia stosowanych w pomiarach
offshore, w warunkach dynamicznych;

— podniesienia doktadnosci pomiarow obiektow ptywajgcych z wykorzystaniem
pojedynczej niemetrycznej kamery przemystowej poprzez zastosowanie autorskich
algorytméw, z wykorzystaniem wirtualnych punktéw odniesienia (na wodzie);

— zastosowania transformacji wspotrzednych do okreslania przemieszczen obiektow
znajdujgcych sie w wodzie, z wykorzystaniem danych pomiarowych pozyskanych
z poktadu UAV znajdujgcego sie w ruchu.,

W mojej opinii autorski i oryginalny wktad Habilitanta w rozwj dyscypliny Inzynieria Ladowa,
geodezja i transport, stanowi zaproponowanie i znalezienie skutecznej metody pomiarow
i opracowania wynikéw w nachylonych, dynamicznych i lokalnych uktadach odniesienia dla
celow offshore, w warunkach ograniczonych mozliwosciach obserwacyjnych, przy
jednoczesnej redukcji btedow (zmniejszeniu niepewnosci) potozenia wyznaczanych punktow.



Wktad ten okreslitbym jako znaczgcy, tak w ptaszczyznie poznawczej, jak i obszarze
aplikacyjnym.

Podjeta problematyka wpisuje sie w aktualny trend, niewatpliwie miesci sie w zakresie
dyscypliny Inzynieria Lgdowa, geodezja i transport i stanowi autorski wktad Habilitanta w jej
wzmochienie i rozwoj.

Stwierdzam, ze przedtozony cykl 8. powigzanych tematycznie publikacji na temat: ,Pomiary
w dynamicznych ukladach nachylonych dla potrzeb konstrukcji i obiektow
plywajacych w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych” zawiera wyniki
badan wiasnych Habilitanta i stanowi Jego dorobek po uzyskaniu stopnia doktora nauk
technicznych. Cykl ten wskazuje na jasno okreslone zainteresowania Habilitanta
i konsekwentny rozwdj naukowy, mieszczacy sig¢ w dyscyplinie ,Inzynieria Ladowa, geodezja
i transport”.

W mojej ocenie dr inz. Grzegorz Stepien tym samym wykazat, ze jest pracownikiem
naukowym przygotowanym do podejmowania zadarh badawczych, prowadzenia
samodzielnych badan naukowych i kierowania zespotami.

Biorgc powyzsze pod uwage, stwierdzam, ze przediozony cykl speilnia zwyczajowe
i formalne wymagania stawiane rozprawom habilitacyjnych w rozumieniu art. 219 ust.
1 pkt 2 i 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U.
z 2021 r. poz. 478 z p6zn. zm.).

4. Ocena innych osiaggnieé¢ naukowych Habilitanta (nie wchodzacych w sktad rozprawy
habilitacyjnej) po uzyskaniu stopnia naukowego doktora (kryteria zgodne
z Rozporzgdzeniem MNSzW z dnia 1 wrzesnia 2011 roku w sprawie kryteriow oceny
osiggnigc osoby ubiegajgcej sig o nadanie stopnia doktora habilitowanego, §3 i §4) (Dz. U. nr
196, poz. 1165). Uwaga wstepna: Rozporzgdzenie mowi o osiggnieciach nie wchodzgcych
w sktad rozprawy habilitacyjnej, po uzyskaniu stopnia naukowego doktora. W przediozonej
dokumentacji Habilitant tgczy jednak te obszary osiggnigé. W $lad za tym w niniejsze;
recenzji przytaczane sg wszystkie osiggniecia w $lad za podawanymi przez Habilitanta,
z rozroznieniem jednak osiggnie¢ nie wchodzacych/wchodzgeych w skiad rozprawy oraz
uzyskanych po/przed uzyskaniem stopnia naukowego doktora.

A. Publikacje naukowe w czasopismach znajdujgcych sie w bazie Journal Citation Reports
(JRC):

Brak (poza publikacjami wchodzacymi w sktad cyklu).
B. Zrealizowane oryginalne osiggnigcia projektowe, konstrukcyjne i technologiczne:

- Stepien G., Antosik A., Debski I, Tomczak A., Zalas E., Ziebka T., Beczkowski K.,
Zygmunt M., Borczyk K., Hataburda R., 2018, Autonomiczny System Pomiarowy
.Total Free Station” (ASP-TFS), miejsce realizacji: Szczecin;

— Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys - 3D", 2019-2020,
sInkubator Innowacyjnosci 2.0", zrealizowany w ramach Programu Operacyjnego
Inteligentny Rozw¢j (Dziatanie 4.4) przez konsorcjum MareMed - Pomorski
Uniwersytet Medyczny w Szczecinie oraz Centrum Innowacji Akademii Morskiej sp.
Z 0.0. Instytucja finansujgca: NCBIR — Kierownik projektu;

— Habilitant jest autorem polskiej Normy Obronnej Mapy obrazowe opracowanej na
zlecenie MON. Norma zostata zatwierdzona na posiedzeniu Wojskowego Komitetu
Normalizacyjnego i wdrozona do stosowania w Sitach Zbrojnych RP (2018 r.).

C. Udzielone patenty miedzynarodowe i krajowe:

— Habilitant wystgpit o udzielnie patentu krajowego dotyczacego oryginalnego
osiagnigcia projektowego, konstrukcyjnego i technologicznego pt: Autonomiczny
System Pomiarowy , Total Free Station” (ASPTFS), 2018 r. (wspotautor).



. Wynalazki oraz wzory uzytkowe i przemystowe, ktére uzyskaty ochrong i zostaty
wystawione na miedzynarodowych lub krajowych wystawach lub targach:

Brak.

. Monografie, publikacje naukowe w czasopismach miedzynarodowych lub krajowych,
innych niz znajdujgce sie w bazie JRC:

Monografie:

— Stepien G., 2018, Transformacje symetryczne w nachylonych uktadach odniesienia
z wykorzystaniem metod analizy funkcjonalnej, Akademia Morska w Szczecinie,
s. 1-148, ISBN 978-83-64434-23-5;

Rozdziaty w monografiach:

— Sanecki J., Stepien G., Konieczny J., Niebylski J., Klewski A., 2015, Teledetekcja.
Woykorzystanie zdalnej informacji, Wydawnictwo Naukowe Akademii Morskigj
w Szczecinie. ISBN 978-83-64434-05-1;

Autor rozdziatu: Informacyjne opracowanie danych obrazowych (str. 109-204);

— Stepien G., Metynowska M., Antosik A., Sanecki J., Beczkowski K., Klewski A,
Borczyk K., Hataburda R., Olek K., 2018, Application of UAV for Rapid Mapping
Purposes — Rozdziat w monografii pt.: Top 5 Contributions in Sensor and Biosensor
Technology. ISBN: 978-93-88170-19- 2. Wydawnictwo: Avid Science Wspotautor
rozdziatu pt.: Application of UAV for Rapid Mapping Purposes (str. 2-38).

Publikacje naukowe w czasopismach migdzynarodowych lub krajowych:

— 31 artykutow, w tym 16 w j. ang., wszystkie wspotautorskie. Zdecydowana wiekszosc
na liscie MNiSW, czes¢ B.

— Przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych:
17 publikacji, w tym 8 w j. ang., wszystkie wspotautorskie.

. Opracowania zbiorowe, katalogi zbioréw, dokumentacja prac badawczych i ekspertyz:
Brak.

. Sumaryczny impact factor wedtug listy Journal Citation Reports (JRC), zgodnie z rokiem
opublikowania oraz suma punktow MNiSWV:

Sumaryczny IF: 12.925 (w tym cykl habilitacyjny);

Suma punktéw MNiSW: 979 (w tym suma punktow MNiSW w cyklu hab.: 643).
. Liczba cytowan publikacji wedtug bazy Web of Science (WoS):

— wg Web of Science: 35 (bez autocytowan: 19);

— wg Google Scholar: 92.

Indeks Hirscha wedtug bazy Web of Science (WoS):

- wg Web of Science: 3

— wg Google Scholar: 5.

Kierowanie miedzynarodowymi i krajowymi projektami badawczymi oraz udziat w takich
projektach:

— 4 projekty zrealizowane, w tym kierowanie: 3 projekty;
— 3 projekty w toku realizacji (udziat jako kluczowy wykonawca).

. Miedzynarodowe i krajowe nagrody za dziatalno$¢ naukowa:

— Nagroda indywidualna |l stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie
za dziatalno$¢ naukowg w 2018 r.

. Wygloszenie referatow na miedzynarodowych i krajowych konferencjach tematycznych:

— 10 wystgpien, w tym 5 migdzynarodowych;



—  Przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych:
1 wygtoszony referat (krajowy).

Stopien doktora nauk technicznych Habilitant otrzymat w 2010 r. Oceniajgc osiggnigcia
naukowe, nalezy odnotowa¢ znaczny wzrost dorobku i aktywnosci po uzyskaniu stopnia
naukowego doktora. Sktadajg sie na niego, tgcznie z cyklem habilitacyjnym, 56 publikacji,
w tym 39 po doktoracie (979 punktéw MNiSW, IF=12.925). Liczba publikacji jest znaczna,
trzeba jednak dodac, ze publikacje te sg wspotautorskie, a ich wskazniki naukometryczne
(poza cyklem habilitacyjnym) sg na umiarkowanym poziomie.

W dorobku naukowym na uwage zastuguje autorska monografia ,Transformacje
symetryczne w nachylonych uktadach odniesienia z wykorzystaniem metod analizy
funkcjonalnej” opublikowana w 2018 r. Monografia ta ma zwigzek z cyklem publikacji
stanowigcym rozprawe habilitacyjna, cho¢ sama do cyklu nie nalezy. Wskazuje natomiast
na wezesniejsze zainteresowania Habilitanta problematyka, poprzedzajgce sam cykl.

Habilitant jest dos¢ aktywny na krajowych i migedzynarodowych konferencjach naukowych
(10 wystagpien, w tym 5 na konferencjach miedzynarodowych).

Habilitant uczestniczyt w 7. projektach badawczych, w tym trzema kierowat, a trzy sg toku
realizacji. To dobry wynik.

Warto podkresli¢, ze dorobek naukowy jest spojny tematycznie, nalezy do dyscypliny
Inzynieria Lgdowa, geodezja i transport.

Podsumowujgc, dorobek naukowo-badawczy dr inz. Grzegorza Stepnia uznaje
za odpowiadajacy wymaganiom stawianym osobom ubiegajgcym si¢ o nadanie
stopnia doktora habilitowanego.

5. Ocena dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspolpracy
migdzynarodowej Habilitanta po uzyskaniu stopnia naukowego doktora (kryteria
zgodne z Rozporzgdzeniem MNSzW z dnia 1 wrzesnia 2011 roku w sprawie kryteriow oceny
osiggnie¢ osoby ubiegajgcej sie o nadanie stopnia doktora habilitowanego, §5):

A. Uczestnictwo w programach europejskich i innych programach migdzynarodowych lub
krajowych:

— Ekspert Komisji Europejskiej — Expert of European Defence Agency (EDA) in
Preparatory Action of Defence Research (PADR) in the field of PNT (positioning
navigation and timing), 2019.

B. Aktywny udziat w miedzynarodowych i krajowych konferencjach naukowych:
— Wymienione w punkcie 4L recenzji.

C. Udziat w komitetach organizacyjnych migdzynarodowych i krajowych konferencji
naukowych:

— 1st IFSA Frequency and Time Conference (IFTC’ 2019), International Frequency
Sensor Association (IFSA), 23-25.10.2019, Barcelona, Spain. Cztonek komitetu
naukowego konferencj;

— Recenzent naukowy konferencji: CSAE2017 (IEEE, Chiny), INFRAECO (Polska),
XXIII Jesienna Szkota Geodezji (Polska).

D. Oftrzymane nagrody i wyrdznienia inne niz wymienione w pkt 4 K:

— Nagroda indywidualna | stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie
za osiggniecia organizacyjne w 2020 r.;

— Nagroda indywidualna |l stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie
za dziatalno$¢ organizacyjng w 2017 r.;



— Nagroda zespotowa Il stopnia Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za dziatalnos¢
dydaktyczng w 2019 r., za przygotowanie do uruchomienia studiow stacjonarnych na
kierunku geoinformatyka.

E. Udziat w konsorcjach i sieciach badawczych:
Brak.

F. Kierowanie projektami realizowanymi we wspotpracy z naukowcami z innych o$rodkow
polskich i zagranicznych, a w przypadku badan stosowanych we wsp6tpracy
z przedsigbiorcami, innymi niz wymienione w pkt 4 J:

— Udziat w projekcie naukowym NCN, realizowanym przez ekspertéw z Uniwersytetu
Szczecinskiego i Zachodniopomorskiego Uniwersytetu Technologicznego — Influence
of surfzone and beach morphology on coastal cliff retreat National Science Center,
OPUS, 2021-06-24 - 2024-06-23 — kluczowy wykonawca;

— Udziat w projekcie Horizon 2020. Search And Rescue Aid and Surveillance using
High EGNSS Accuracy (SARA), 2018-2019. GALILEO-3-2017 - EGNSS professional
applications. European Union. Kluczowy wykonawca w zakresie pozycjonowania
UAV;,

— Ekspert w projekcie univehicle — Life-Long Community rozwijanym na platformie:
https://www.univehicle.eu/ (popularyzacja pracy polskich naukowcow w katalonskim
otoczeniu przemystowym);

— Habilitant na Migdzynarodowych Targach Innowacyjnych Rozwigzan Przemystowych
Warsaw Industry Week, 6-8 listopada 2018 r., wynalazek pt.: Autonomiczny System
Pomiarowy ,Total Free Station” (ASP-TFS), 2018 r. Wynalazek jest w trakcie
zgtoszenia patentowego;

— Realizacja projektu w firmie GISPro — POIR.01.01.01-00-1372/19 — Prace badawczo
rozwojowe and opracowaniem kompletnego, multimodalnego system mapowania
na potrzeby $rédlgdowych i morskich drég wodnych oraz obszaréw eksploatacii.
Kluczowy wykonawca.

G. Udziat w komitetach redakcyjnych i radach naukowych czasopism:

— Czionek Rady Recenzentoéw (Editorial Board) czasopisma Remote Sensing (MDPI);

— Czionek Rady Recenzentow (Editorial Board) czasopisma Applied Sciences (MDPI);

— Redaktor wydania specjalnego ,Application of Surveying and Navigation Systems to
Increase the Safety and Robustness of Maritime Operations” — Applied Sciences
(ISSN 2076-3417), jako czgsci ,Marine Science and Engineering”.

H. Cztonkostwo w migdzynarodowych lub krajowych organizacjach i towarzystwach
naukowych:

— Czionek Polskiego Towarzystwa Fotogrametrii i Teledetekgii:

— Czionek Stowarzyszenia Geodetéw Polskich, oddziat Szczecin:

— Czionek Podkomitetu Potgczonych Dziatari Rodzajow Sit Zbrojnych Wojskowego
Komitetu Normalizacyjnego, 2012-2013, czionek ekspert w zakresie geodez;i
i kartografii oraz geografii wojskowe;.

I.  Osiagnigcia dydaktyczne i w zakresie popularyzacji nauki:

— Politechnika Morska: prowadzenie 16 przedmiotow;

— Politechnika Morska: petnione funkcje (od 2012 r.): kierownik Zaktadu Kartografii
i Geoinformatyki (2013-2014); Kierownik Zaktadu Geodezji i Hydrografii (2014—
2016), Zastgpca dyrektora Instytutu Geoinformatyki (2016-2017), koordynator
kierunku geionformatyka (2017-2019), koordynator kierunku geodezja i kartografia
(2019-2020), Prorektor ds. Ksztalcenia (kadencja 2020- 2024);

- Kierownik Zespotu Badan Statutowych (od 2013 r.);



— Koordynator Dziekana Wydziatu Nawigacyjnego AM w Szczecinie w zakresie
utworzenia studiow Il stopnia na kierunku geoinformatyka (2017-2019);

— Koordynator AM w Szczecinie w zakresie studiow | stopnia na kierunku geodezja
i kartografia (2019/2020), koordynator zmian programu i wspotpracy z przemystem,

— Koordynator wspotpracy AM w Szczecinie z Uniwersytetem Nauk Stosowanych
(Neubrandenburg) dotyczacej opracowania wspolnego programu studiow na kierunku
geoinformatyka;

— Koordynator AM w Szczecinie w zakresie utworzenia klas patronackich w Zespotach
Szkot Ponadgimnazjalnych w Czaplinku oraz w Kaliszu Pomorskim;

— Autor prelekcji i pokazéw technologii w tematyce pozycjonowania w tym
wykorzystania Bezzatogowych Systemoéw Latajacych w klasach patronackich AMS
w Szczecinie, Kaliszu Pomorskim, Czaplinku; Bolestawcu, Lubaniu, Nowogardzie,
Kedzierzynie-Kozlu;

— Koordynator pokazow w zakresie systemow bezzatogowych na festiwalu Explory
Szczecin 2018;

— Autor artykutdbw popularnonaukowych w zakresie fotogrametrii, teledetekcji
i Bezzatogowych Systeméw Latajgcych, publikowanych na tamach Akademickich
Aktualnosci Morskich AM w Szczecinie (4 publikacje);

— Wspdtorganizator dni otwartych drzwi w Akademii Morskiej w Szczecinie promujgcych
kierunki: geoinformatyka, geodezja i kartografia, informatyka, 2017 r.

Opieka naukowa nad studentami w toku specjalizaciji:

— Opiekun Kota naukowego ,Metiri" w latach 2013-2019. Opiekun prac naukowych
i kilkunastu opublikowanych artykutow studentow (m. in. indeksowanych w bazie WoS
oraz ze wspolczynnikiem IF), a takze wystgpien na studenckich konferencjach
naukowych;

— Promotor ponad 100 prac dyplomowych: magisterskich i inzynierskich (na kierunkach:
geodezja i kartografia, geoinformatyka).

. Opieka naukowa nad doktorantami w charakterze opiekuna naukowego lub promotora
pomochiczego, z podaniem tytutéw rozpraw doktorskich:

Brak.
Staze w zagranicznych lub krajowych osrodkach naukowych lub akademickich:

Odbyte 2 staze:

— Wojskowa Akademia Techniczna, Wydziat Cybernetyki, Instytut Matematyki
i Kryptologii, 6-7.2016 r., staz naukowy (matematyczny);

— Universitat Politecnica de Catalunya (Politechnika Katalonska), Barcelona School of
Nautical Studies UPC-BarcelonaTech, 25.02-1.03.2019 r. staz dydaktyczny w ramach
program ERASMUS+.

. Wykonanie ekspertyz lub innych opracowan na zamowienie organdw wiadzy publicznej,
samorzgdu terytorialnego, podmiotow realizujgcych zadania publiczne
lub przedsigbiorcow:

— Koordynator wspotpracy AM w Szczecinie i Powiatu Drawskiego w ramach akcji
~Jezioro Tajemnic”;

— Koordynator wspétpracy z Gming Miasto Szczecin w zakresie systemu
kontrolnopomiarowego do monitoringu przemieszczen;

- Wplyw budowy i funkcjonowania Portu Zewnetrznego na prawdopodobienstwo
zanieczyszczen srodowiska naturalnego, awarii i ich skutkow — Zlecajgcy: Zarzad
Morskiego Portu Gdynia S.A.;

— Analiza wplywu budowy terminala kontenerowego w porcie zewnetrznym
w Swinoujéciu na prawdopodobienstwo wystgpienia zdarzen niebezpiecznych, awarii
i ich skutkéw — Zlecajacy: Zarzad Morskich Portow Szczecin i Swinoujécie;
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Opinia sgdowa I_C_87_17 w zakresie przebiegu granicy nieruchomosci:

Opinia o innowacyjnosci w zakresie oceny oprogramowania Trimble Real Works
—zamawiajgcy: firma GEOTRONIKA;

Opracowanie ekspertyz z zakresu Bezzatogowych Systemoéw Latajgcych oraz
fotogrametrii i teledetekcji dla Narodowego Centrum Studiéw Strategicznych
(3 ekspertyzy).

. Udziat w zespotach eksperckich i konkursowych:

Ekspert w ramach Krajowych Inteligentnych Specjalizacji w projekcie Bridge Alfa
w ramach Dziatania 1.3.1. Programu Operacyjnego Inteligentny Rozwéj 2014-2020
wspoffinansowanego ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego
przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju;

Narodowe Centrum Badan i Rozwoju, program INNOLOT (2016), projekt B+R;

Urzad Marszatkowski Wojewodztwa Mazowieckiego w Warszawie, program
Innowator Mazowsza (2016), praca naukowa;

Whioskodawca jest cztonkiem zespotu konkursowego w Konkursie na najlepsze
prace dyplomowe obronione na kierunku geodezja i kartografia organizowanym przez
SGP oraz GUGIK (od 2015r.);

Whioskodawca byt cztonkiem zespotu konkursowego w Konkursie na najlepsze prace
dyplomowe obronione na kierunku geodezja i kartografia organizowanym przez
Instytut Geoinformatyki AM w Szczecinie, edycje: 2016, 2017.

. Recenzowanie projektow migdzynarodowych i krajowych:

Ekspert Komisji Europejskiej — Expert of European Defence Agency (EDA) in
Preparatory Action of Defence Research (PADR) in the field of PNT (positioning
navigation and timing), 2019;

. Recenzowanie publikacji w czasopismach miedzynarodowych i krajowych:

Recenzowane prace naukowe (po uzyskaniu stopnia doktora):

SENSORS: 3 artykuty;

ISPRS International Journal of Geo-Information: 2 artykuty;
Mathematics: 1 artykut;

Remote Sensing: 4 artykuty;

International Agrophysics: 1 artykut;

Symmetry (MDPI): 1 artykut;

Buildings (MDPI): 1 artykut;

Algorithms (MDPI): 1 artykut;

Applied Sciences: 3 artykuty;

Geodesy and Cartography (PAN, Polska): 1 artykut;
Insfrastruktura i Ekologia Terendw Wiejskich (PAN, Polska): 1 artykut;

. Inne osiggnigcia, nie wymienione w pkt 5A — 5P oraz odbyte szkolenia:

.Utworzenie nowego kierunku studiow GEOINFORMATYKA” w AM w Szczecinie —
koordynator zadania;

»Czas na Staz II" projekt realizowany w ramach Europejskiego Funduszu
Spofecznego oraz z budzetu panstwa (POWER) — koordynator zadania;

Koordynator w projekcie ,NAUKA — Nowoczesna Administracja Uczelni oraz Kadra
Akademicka” w AM w Szczecinie;

Ekspert w projekcie univehicle — Life-Long Community (projekt polegajacy
na popularyzacji pracy polskich naukowcéw w katalonskim otoczeniu przemystowym):
Kluczowy wykonawca w projekcie pt.: ,Surveying & MARIiTime internet of thingS
EducAtion/SMARTSEA" projekt europejski nr 612198-EPP-1-2019-EPPKA2-KA Task
3.2 Remote sensing and positioning.
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Aktywnos¢ Habilitanta w zakresie prowadzonej dydaktyki, aktywnosci organizacyjnej
I popularyzacji nauki jest wyrézniajgca sig, znacznie przewyzsza zakres typowy dia
pracownika naukowo-dydaktycznego wyzszej uczelni. Wyraza to sig aktywnoscig na polu
dydaktyki, opiekg nad studentami, koordynowaniem kierunkéw studiéw na poziomie Uczelni,
promocjg studiow na zewngtrz Uczelni i petnieniem licznych funkcji kierowniczych na
poziomie Wydziatu u Uczelni.

Znaczgca jest aktywnosé Habilitanta w $rodowisku migdzynarodowym, wyrazajgca sie
udziatem w zespotach eksperckich i konkursowych oraz udziatem w komitetach redakcyjnych
i radach naukowych czasopism. Na tym tle wyrdznia sie aktywnosé w zakresie recenzowania
publikacji w czasopismach migdzynarodowych (recenzje w dla 11 czasopism). Mozna to
interpretowac jako przejaw uznania i rozpoznawalnosci w $rodowisku miedzynarodowym.

Zauwazalna jest wspotpraca z otoczeniem spotecznym i gospodarczym.

Podsumowujgc dorobek dydaktyczny, organizacyjny, popularyzatorski oraz
wspolprace migdzynarodowa dr inz. Grzegorza Stepnia oceniam, ze dorobek ten
spetnia wymagania stawiane osobom ubiegajacym sie o nadanie stopnia doktora
habilitowanego w stopniu dobrym, a w pewnych obszarach wyrozniajacym sie.

6. Wniosek koricowy

Na podstawie przediozonego przez dr. inz. Grzegorza Stepnia dorobku naukowego

i rozprawy habilitacyjnej stwierdzam, ze:

— Habilitant od czasu uzyskania doktoratu powigkszyt swéj dorobek naukowy i wykazuje
znaczng aktywnos¢ naukowsg. Dorobek ten zawiera elementy poznawcze, a takze ma
znaczenie praktyczne;

— rozprawa habilitacyjna w formie cyklu 8. powigzanych tematycznie publikacji na temat:
»Pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych dla potrzeb konstrukcji
i obiektow plywajgcych w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych”
spetnia warunki stawiane rozprawom habilitacyjnym, tj. zawiera wyniki wtasnych badar
Habilitanta i stanowi wktad do rozwoju dyscypliny naukowej Inzynieria Ladowa, geodezja
i transport;

— osiggnigcia naukowe Habilitanta potwierdzajg posiadanie kwalifikacji do samodzielnej
pracy naukowo-badawczej.

Dorobek Habilitanta w kazdym z trzech obszaréw podlegajgcych ocenie, tj.:

— rozprawa habilitacyjna;

~ inne osiggnigcia naukowe (nie wchodzgce w skiad rozprawy habilitacyjnej);
— dorobek dydaktyczny i popularyzatorski oraz wspotpraca miedzynarodowa;

oceniam wysoko jako spetniajgce wymagania stawiane rozprawom habilitacyjnym.

W zwiazku z powyzszym stwierdzam, ze spetnione s wymagania ustawowe
W rozumieniu art. 219 ust. 1 pkt 2 i 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo
o szkolnictwie wyZszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 z pdin. zm.) stawiane
kandydatom do stopnia doktora habilitowanego i przedkiadam Komisji wniosek
o dopuszczenie dr. inz. Grzegorza Stgpnia do dalszych etapéw postepowania
habilitacyjnego. Y
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Warszawa, 5 czerwica 2023 r. prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kurczyrniski

12



