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RECENZJA
osiggni¢¢ naukowych, dydaktycznych i organizacyjnych
dr inz. Grzegorza Stepnia
w ramach post¢gpowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria ladowa,
geodezja i transport

1. Podstawa formalna i prawna opracowania recenzji

Podstawg formalng niniejszej recenzji jest Uchwata nr 6/2023 Senatu Politechniki
Morskiej w Szczecinie z dnia 15. 03. 2023 r. w sprawie powolania Komisji habilitacyjnej
W postgpowaniu w sprawic nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie: nauki
inzynieryjno-techniczne, w dyscyplinie: inzynieria ladowa, geodezja i transport, wszczetego na
wniosek dr inz. Grzegorza Stepnia.

Podstawg prawng niniejszej recenzji stanowia zapisy Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021, poz. 478 z pdzn. zm.) oraz § 5 ust. 9
Regulaminu postepowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego, stanowigcego
Zatgcznik do Uchwaly nr 51/2019, Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie z dnia
17.09.2019 .

Recenzja zostata wykonana w oparciu o dostarczong przez Habilitanta dokumentacje w
wersji drukowanej, w tym autoreferat p.t. ,,Pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych
dla potrzeb konstrukcji i obiektow plywajacych w warunkach ograniczonych mozliwosci
obserwacyjnych”, kopie 8-miu artykutow skladajacych sig¢ na osiaggniecie naukowe.

2. Podstawowe dane dotyczgce Habilitanta
a) Stopnie naukowe
Dr inz. Grzegorz Stepien ukoficzyt studia wyzsze w roku 2003, w Wojskowej Akademii
Technicznej w Warszawie, Wydziat Inzynierii Chemii i Fizyki Technicznej, kierunek: geodezja
1 kartografia i uzyskat tytul magistra inzyniera.

Stopief doktora nauk technicznych w dyscyplinie geodezja i kartografia uzyskat w roku 2010
na Wydziale Nawigacji Akademii Morskiej w Szczecinie, na podstawie pracy doktorskiej pt.
Wykorzystanie wysokorozdzielczych teledetekcyjnych danych obrazowych w procesie
tworzenia map. Promotorem w przewodzie doktorskim byt Pan prof. dr hab. inz. Jézef Sanecki.



b) Informacja o dotychezasowych postepowaniach habilitacyjnych
Na podstawie przedtozonej dokumentacji wynika, ze dr inz. Grzegorz Stepien nie
ubiegat si¢ do tej pory o nadanie stopnia doktora habilitowanego.

c) Przebieg pracy naukowej i zawodowej

Habilitant, ur. 26. 03. 1979 r., jak wynika z informacji podanych w dokumentacji, po
zdaniu matury w 1998 roku, zostal zatrudniony, w Ministerstwie Obrony Narodowe;j, gdzie
pracowal w jednostkach geograficznych Sit Zbrojnych RP, miedzy innymi w 22 Wojskowym
Oérodku Kartograficznym w Komorowie 1 Wojskowym Centrum Geograficznym
w Warszawie, a takze w sztabie Generalnym Wojska Polskiego. Habilitant podaje rowniez
informacje, ze pracowal cyt. ,,w Szefostwie Geografii Wojskowe]” co jest abstrakcyjnym
pojeciem, ktére raczej nalezalo by rozumie¢ jako prace i zajmowane stanowisko w Wojskowym
Centrum Geograficznym?
Byl Czlonkiem Podkomitetu Potgczonych Dziatan Rodzajow Sit Zbrojnych Wojskowego
Komitetu Normalizacyjnego - Norm Obronnych (2012).
Pelnit funkcje szefa i oficera Grupy Wsparcia Geograficznego 2 Wielonarodowej Dywizji
Centrum — Poludnie w ramach III (2004 r.) i VI (2006 r.) zmiany Polskiego Kontyngentu
Wojskowego w Iraku.

W latach 2010 — 2012 byt zatrudniony na stanowisku adiunkta w Collegium Varsoviense,
w Warszawie.
W roku 2016 odbyl staz naukowy w Wojskowej Akademii Technicznej, na Wydziale
Cybernetyki, Instytutu Matematyki i Kryptologii (06-07.2016 r.).

W 2019 roku odbyt krotkoterminowy staz dydaktyczny w ramach program
»ERASMUS+”, na Politechnice Katalonskiej (Universitat Politécnica de Catalunya - Barcelona
School of Nautical Studies UPC-BarcelonaTech, 25.02-1.03.2019).

Od 2012 roku pracuje na stanowisku adiunkta Politechniki Morskiej (przed 1 wrzesnia
2022 r. Akademii Morskiej) w Szczecinie. Niestety Habilitant nie doprecyzowat, czy to jest
stanowisko badawczo-dydaktyczne, badawcze czy dydaktyczne. Recenzent wnioskuje po
wykazanej aktywnosci, ze jest to stanowisko badawczo-dydaktyczne. Nalezatoby jednak od
pracownika naukowego oczekiwaé znajomosci uregulowan prawnych w zakresie jego wiasnej
dziatalnosci i pracy zawodowe;j.

3. Ocena osiggniecia naukowego Habilitanta
W dokumentacji zalgczonej do wniosku Habilitant wskazal, ze jego osiggnieciem
naukowym, jest cykl osmiu publikacji, opracowanych i opublikowanych po otrzymaniu stopnia
naukowego doktora, powigzanych ze sobg tematycznie zatytulowany ,Pomiary w
dynamicznych ukfadach nachylonych dla potrzeb konstrukcji i obiektow plywajacych w
warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych” i obejmuje:
1. Stepien G., Zalas E., Zigbka T., New approach to isometric transformations in oblique
local coordinate systems of reference, Geodesy and Cartography, Polish Academy of
Science, 2017, Vol. 66, No 2, pp. 291-303. doi: 10.1515/geocart-2017-0017



2. Stepien G., Method of the Determination of Exterior Orientation of Sensors in Hilbert
Type Space, SENSORS, 2018, 18, 891, doi:10.3390/s18030891

3. Stepien G., Tomczak A., Zigbka T., Application of Total Free Station method (TFS) for
offshore surveying in oblique coordinate system, International Journal of Advances in
Science Engineering and Technology, 2019, ISSN(p): 2321 —8991, ISSN(e): 2321 —
9009, Volume-7, I[ssue-2, Apr.-2019,
http://ijaseat.iraj.in/paper_detail.php?paper_id=15407

4. Stepien G., Tomczak A., Loosaar M., Zigbka T., Dimensioning Method of Floating
Offshore Objects by Means of Quasi-Similarity Transformation with Reduced
Tolerance Errors, SENSORS, 2020, 20(22), 6497, doi: 10.3390/520226497

5. Sledziowski J., Terefenko P., Giza A., Forczmanski P., Lysko A., Mackow W., Stepien
G., Tomczak A., Kurylezyk A., Application of Unmanned Aerial Vehicles and image
processing techniques in monitoring underwater coastal protection measures, Remote
Sensing, 2022, 14(3), 458; https://doi.org/10.3390/rs14030458

6. Stepien G., Kujawski A., Tomczak A., Hataburda R., Borezyk K., Method of improving
incomplete spatial-temporal data in inland navigation, on the basis of industrial camera
images — West Oder river case study, Transport and Telecommunication, 2022, Vol. 23,
no.1, DOI 10.2478/tj-2022-0005

7. Garczyfiska I., Tomezak A., Stepiei G., Kasyk L., Slgczka W., Kogut T., Applicability
of Machine Learning for Vessel Dimension Survey with a Minimum Number of
Common Points, Applied Sciences, 2022, 12(7), 3453,
https://doi.org/10.3390/app12073453

8. Tomczak A., Stepien G., Abramowski T., Bejger A., Subsea wellhead spud-in marking
and as-built position estimation method based on ultra-short baseline acoustic
positioning, Measurement, 2022, Volume 195,
https://doi.org/10.1016/].measurement.2022.111155

Cechg charakterystyczna wszystkich publikacji jest to ze zostaly zamieszczone
w czasopismach o zasiggu migdzynarodowym. Pigé¢ artykuldow zostalo opublikowanych
w czasopismach, ktére posiadajg indeks cytowan - Impact Factor, sumarycznie wskaznik ten
wynosi IF = 19.925. Artykuly opublikowane od roku 2020 zostaly wydane w czasopismach
wysoko punktowanych (4 artykuty, po 100 pkt).

Pierwszy artykul z w/w cyklu opublikowany zostat w Geodesy and Cartography, Polish
Academy of Science, w 2017 roku. Zaproponowano w nim nowe podejscie wykorzystujace
transformacj¢ izometryczng do opracowania oryginalnej metody pomiaréw wspoirzednych,
ktora umozliwia wykonywanie pomiardéw tachimetrem elektronicznym niespoziomowanym i
ustawionym nad nieznanym punktem. Opracowang metode nazwano Total Free Station -
Stanowisko Zupetnie Swobodne (TFS). Rozwigzanie opracowano od strony teoretycznej oraz
praktycznej dla dwoch punktow. Rozwija ono z dwdch do trzech wymiaréw ideg klasycznego
stanowiska swobodnego (Free Station), moze by¢ réwniez wykorzystywane w fotogrametrii.
Opracowang metode zweryfikowano w oparciu o wyniki badan symulowanych i terenowych,
ktére potwierdzily skutecznos$¢ i poprawno$¢ jej dziatania. Przedstawiona praca jest
opracowaniem wieloautorskim (3 autoréw), wkiad autora zgodnie z o§wiadczeniem, polegal,
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cyt.: ,,na opracowaniu nowej metody pomiarow i transformacji wspotrzednych w nachylonych
i lokalnych ukladach odniesienia — TFS (Total Free Station) oraz jej implementacji do
pomiarow i pozycjonowania”, co nalezy uzna¢ za zasadniczy wktad dla powstania publikacji.
Artykul byt cytowany w publikacjach indeksowanych w bazie WoS.

Druga publikacje cyklu pt. ,,Metoda wyznaczania zewnetrznej orientacji sensorow w
przestrzeni typu Hilberta”, Habilitant poswiecil kwestii rozwinigcia zaproponowanej w
pierwszej publikacji metody pomiarowej TFS, do wielu centoidéw. W pracy zaproponowano
nowy algorytm transformacji izometrycznej oparty na transformacji bazujgcej na wirtualnych
punktach w przestrzeni unormowanej R® Hilberta i jej wykorzystaniu do pomiaréw w
malolicznych nachylonych, lokalnych i dynamicznych uktadach odniesienia. Metoda ta
nazwana zostala MCIT - Multi Centroid Isometric Transformation. Zaproponowane
rozwigzanie redukuje blgdy na punktach tacznych w stosunku do pierwotnie zaproponowanej
metody TFS. Redukcja blgdow na punktach dostosowania, w stosunku do znanych metod
stanowita glowny cel pracy i jest jej waznym elementem.

Praca jest jedyna praca samodzielng Habilitanta w przedstawionym cyklu.
Opublikowana zostala w prestizowym czasopi$mie, ktérego Impact Factor = 3.031. Praca
posiada dotychczas jedno cytowanie w bazie WoS.

Trzecia publikacja cyklu pt. ,,Zastosowanie metody TFS do pomiaréw morskich w
nachylonym ukladzie odniesienia” podejmuje badania wykonane w nachylonym i
dynamicznym ukladzie odniesienia z wykorzystaniem Total Station, na rzeczywistym obickcie
badawczym, ktorym jest poklad statku Navigator XXI. Do przetwarzania pomiarow
zastosowano r6zne algorytmy (programy) transformacji poprzez podobiefistwo. W pracy
wykazano, ze opracowana metoda TES, ze $rodkiem ciezkosci jako centroidem przyjetym w
poczgtku uktadu odniesienia moze by¢ wykorzystana do wymiarowania obicktu w jego
wlasnym ukladzie wspélrzgdnych, zar6wno w warunkach statycznych jak i dynamicznych gdy
statek jest w ruchu. Zaproponowana technologia Total Free Station umozliwia pomiary
w nachylonym ukfadzie odniesienia, bezposrednio z poktadu statku, a zaproponowany
algorytm transformacji metodg przez podobienstwo pozwala uzyskiwaé najmniejsze §rednie
blgdy na punktach kontrolnych, przy minimalnej liczbie punktéw referencyjnych. Jest to
szczegOlnie istotne przy realizacji pomiaréw specjalnych, a do nich zaliczane sg pomiary
offshore, gdzie wystgpujg istotne ograniczenia w mozliwosci zakladania klasycznej
geodezyjnej sieci realizacyjnej oraz wystepuja duze ograniczenia widocznosci wzajemnej
punktow.

Artykul jest opracowaniem wieloautorskim (3 autoréw), wkilad Habilitanta zgodnie
z oSwiadczeniem, polegajacy na: ,,opracowaniu koncepcji wykorzystania transformacji TFS ze
srodkiem cigzkosci (centroidem) do pomiaru offsetow urzqdzen pomiarowych na statku, kiéry
znajdowal sie na wodzie (w warunkach dynamicznych), wykonaniu obliczen i testéw, a takze
opisie prac i przedstawieniu wnioskow”, uznaj¢ za wazny i znaczacy.

Artykul zostal opublikowany w czasopismie bez IF, posiada 1 autocytowanie w publikacji
indeksowanej w bazie WoS.



W publikacji czwartej przedstawiono metode transformacji przez podobienstwo
z elementami transformacji afinicznej, nazwang jako Q-ST (Quasi-Similarity Transformation).
Praca jest kontynuacjg trzech wezesniejszych prac i dotyczy przeliczania punktow pomigdzy
dwoma ortogonalnymi i nachylonymi uktadami odniesienia, ktore moga znajdowaé sig
wruchu. Zaproponowany model transformacji charakteryzuje sie zblizonymi do zera
odchytkami na punktach dostosowania (przy czterech punktach dostosowania — common
points).
Metoda umozliwia niezalezne obliczenie wspoétczynnika skali, macierzy obrotu oraz translacji
uktadu. Skalowanie wykonywane jest w pierwszej kolejnosci i realizowane jest w przestrzeni
rzeczywistej, a nastgpnie oba uklady przesuwane sa do centroidu, ktory stanowi srodek
cigzko$ci. Srodek ciezkosci wyznaczany jest dla punktow dostosowania, spelniajacych
kryterium stalosci przeksztalcenia ortogonalnego. W nastepnej kolejnosci obliczana jest
macierz obrotu i wykonywana jest translacja z przestrzeni obliczeniowej (centroidalnej) do
rzeczywistej.
W zastosowanym rozwigzaniu parametry transformacji: skalowanie, obroty i translacja
wyznaczane s3 niezaleznie, a metoda najmniejszych kwadratow jest stosowana niezaleznie na
kazdym etapie obliczen. W publikacji przedstawiono model funkcjonalny zaproponowanego
sposobu transformacji Q-ST oraz jej sekwencyjny schemat obliczeniowy.
Transformacja Q-ST zostala opracowana w celu realizacji pomiaréw na niestabilnych
(ruchomych, dynamicznych) podlozach, gdy nie ma mozliwosci spoziomowania instrumentu
pomiarowego (Total Station) i gdy liczba punktéw dostosowania jest niewielka (4-6 punktow).
Rozwigzanie jest dedykowane do pomiarow na dokach lub statkach znajdujgcych sie na wodzie,
a ogolnie dla przemystu offshore. Autorzy opracowania zweryfikowali metode w warunkach
laboratoryjnych, a takze w warunkach rzeczywistych. Wyniki odniesiono do innych znanych
metod transformacji wspoéhzednych i w ten sposdb wskazano zalety zaproponowanego
rozwigzania (redukcja bledéw polozenia wyznaczanych punktow).
Artykul jest opracowaniem wieloautorskim (4 autor6w), wklad Habilitanta zgodnie
z o$wiadczeniem, polegal na: ,,opracowaniu oryginalnej metody transformacji Q-ST (Quasi-
Similarity Transformation) i wspdlautorstwie jej implementacji w pomiarach offshore,
w warunkach rzeczywistych (na wodzie). Wykonaniu cze¢sci eksperymentow pomiarowych, jak
rowniez wspdliworzeniu opisu stanu wiedzy w zakresie transformacji wspolrzednych,
wykonanych pomiaréw, metodologii badan i wnioskéw”, co nalezy uznaé¢ za istotny wklad
w powstanie publikacji.
Praca opublikowana zostala w czasopi$mie z indeksem cytowan Impact Factor = 3.576, byla
takze cytowana w publikacjach indeksowanych w bazie WoS.

W artykule pigtym zaproponowano nowe rozwigzanie do automatycznej identyfikacji
1 monitorowania podwodnych obiektéw ochrony wybrzeza przy wykorzystaniu obrazéw RGB
wykonywanych z bezzatlogowych statkéw powietrznych (UAV) oraz wielopoziomowej
architektury do wykrywania obiektow podwodnych. Badanie potozenia punktow, w postaci ich
srodkéw geometrycznych pod woda oparto na odrzuceniu statosci potozenia ktoregokolwiek z
nich. W zaproponowanej metodzie przyjeto, ze dowolna liczba badanych punktéw moze
przemieszczaé si¢ w czasie, w dowolnych kierunkach. Zatozono jednoczesnie, ze bedzie istnieé



okreslona liczba punktow stalych, ktorych stato$¢ da si¢ potwierdzi¢ metodami obliczeniowymi
i wzgledem tych punktéw bedzie okreslana zmiennosé potozenia punktoéw ruchomych.

Do rozwigzania tak postawionego problemu opracowano algorytm transformacji
wspohrzednych z odrzuceniem statosci ukladu odniesienia, ktoéry nazwany zostat Q-ST 2D, a
ktorego model funkcjonalny przedstawiono za pomocg odpowiedniej formuty. Praca
Habilitanta jak sam podaje, polegala na dostosowaniu zaproponowanej we wczesniejszym
artykule metody Q-ST do przestrzeni dwuwymiarowej z jednoczesnym zastosowaniem
kryterium statosci lokalnego uktadu odniesienia, w celu okre$lenia przemieszczen obiektow
znajdujacych si¢ pod powierzchnig wody. Caly artykut obejmuje natomiast o wiele szersze
zagadnienie dotyczgce automatycznego i szybkiego sposobu wykrywania oraz monitorowania
podwodnych struktur przybrzeznych za pomocg wysokorozdzielczych sensorow t.j. kamery
RGB lub kamery multispektralne zainstalowane na UAV.

Artykut jest opracowaniem wieloautorskim (9 autor6w), opublikowany zostat w prestizowym
czasopiSmie z indeksem Impact Factor = 5.349, byt takze czterokrotnie cytowany
w publikacjach indeksowanych w bazie WoS.

Kolejna, szosta publikacja cyklu, dotyczy badan nad wyznaczaniem pozycji statkow
zeglugi $rodlagdowej oparte] o metode Sequential Projection Transformation (SPT)
usprawniajacg wyznaczanie pozycji statku w oparciu o niemetryczne stacjonarne kamery
przemystowe, pracujace jako stacje monitoringu wizyjnego w srodowisku $rodladowych drog
wodnych. Praca stanowila studium przypadku dla rzeki Zachodnia Odra.

Gléwnym celem pracy bylo wykorzystanie pojedynczej kamery niemetrycznej do
wspomagania wyznaczania pozycji statku. W pracy zaproponowano wykorzystanie istniejace;j
infrastruktury kamer CCTV zamontowanych na mostach i nabrzezach do wyznaczania pozycji
statkow zeglugi $rédladowej. Obraz z kamer podajacy wspéirzedne w uktadzie pikselowym
poruszajgcego si¢ obiektu byl przeksztatcany do uktadu wspohrzednych terenowych za pomocag
zmodyfikowanej metody transformacji rzutowe;.

Zaproponowane nowe rozwigzanie polegato na wykorzystaniu sekwencyjnej transformacji
rzutowej (SPT) w powigzaniu z transformacjg Q-ST (Quasi-Similarity Transformation), ktora
dodatkowo uwzglednia wirtualne punkty odniesienia. Takie podej$cie umozliwito alternatywne
rozwigzanie 1 osiggniecie dokladnosci na poziomie odbiornikow GNSS montowanych na
statkach srodladowych. Jest to wskazane szczegélnie z tego powodu, ze caly czas rosnie liczba
statkéw $rodlgdowych zard6wno towarowych jak réwniez rekreacyjnych na europejskich
drogach wodnych. Badania tego typu wpisuja si¢ w poszukiwania nowych alternatywnych
sposobow minimalizacji ryzyka dla ruchu statkéw i zapewnienia niezawodnosci narzedzi do
monitorowania zeglugi.

Badania zostaly zrealizowane w ramach grantu nr 3/SKG/20 z dotacji Ministerstwa Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego.

Artykut jest opracowaniem wieloautorskim (5 autorow), wkiad Habilitanta zgodnie
z o$wiadczeniem, cyt.: ,,polegal na zastosowaniu transformacji rzutowej wraz z transformacjq
Q-ST do kalibracji kamery przemystowej i okreslania polozenia obiektéw plywajgcych w
warunkach braku punktow odniesienia. Opracowatem algorytmy obliczeniowe i jestem
wspolautorem metodyki badan, a takze opisow”, wklad ten nalezy uznac za znaczgcy.



W publikacji siédmej przedstawiono badania nad mozliwoscig wykorzystania uczenia
maszynowego do kontroli wymiarowania statkow, platform i innych jednostek offshore.
Zaproponowane podejscie wykorzystuje uczenie maszynowe (MLP — Multilayer Perceptron
Neutral Network) do transformacji wspolrzednych przestrzennych przy minimalnej liczbie
punktéw dostosowania. W pracy zastosowano sztuczne sieci neuronowe do okreSlenia
zwigzkéw pomig¢dzy dwoma uktadami wspoirzednych przy wykorzystaniu matych zestawow
danych uczgcych (punktéw wspolnych pomigdzy uktadami).

Przyjeta strategia polegala na tym aby na podstawie kilku znanych punktéw wspdlnych
wygenerowa¢ wirtualng chmure dodatkowych punktow i w ten sposdb umozliwi¢ optymalng
transformacj¢ za pomocg SSN. W pracy zaproponowano skuteczng metode generowania, na
podstawie tylko kilku punktow rzeczywistych, sztucznej chmury punktow do nauczenia SSN
rozwiazywania zadania transformacji wspotrzednych do celow offshore.

Zaproponowana metoda zostala poprawnie zweryfikowana na danych labolatoryjnych i
terenowych.

Publikacja jest opracowaniem wieloautorskim (6 autorow), wkiad Habilitanta zgodnie z
o$wiadczeniem nalezy uzna¢ za istotny poniewaz polegal m.in. cyt.: ,,na zaproponowaniu
oryginalnej metody do generowania sztucznej chmury wirtualnych punkiéw, na podstawie tylko
frzech punktow dostosowania poprzez iteracyjne wykorzystanie centroidow (Srodkéw
geometrycznych)”. Stanowilo to podstawe realizacji calego zadania, ktérym bylo
wygenerowanie odpowiedniej liczby punktéw do zastosowania Sztucznych Sieci
Neuronowych w celu rozwigzania problemu transformacji wspéhrzednych w malolicznych
uktadach odniesienia stosowanych w pomiarach offshore.

Artykul zostal opublikowany w czasopismie indeksowanym w bazie WoS, stosunkowo
niedawno (2022 r.), zapewne z tego powodu nie posiada cytowan.

Publikacja numer osiem przedstawionego cyklu pt. ,,Subsea wellhead spud-in marking
and as-built position estimation method based on ultra-short baseline acoustic positioning” nie
zostata uwzglgdniona przez recenzenta poniewaz dostarczona zostata w wersji “Journal Pre-
proofs” czasopisma Measurement, z zastrzezeniem, Ze nie jest to wersja ostateczna. Jak podato
wydawnictwo praca zostanie poddana dodatkowej redakcji, skladowi i recenzji przed
ostatecznym opublikowaniem.

Uwagi formalne do przedstawionych prac

Tylko jedna praca przedstawiona do oceny jest w pelni autorskim opracowaniem
Habilitanta. Pozostalych 6 prac uwzglednionych przez recenzenta do oceny dorobku
naukowego, to opracowania wieloautorskie, w ktorych wystepuje od 3 do 9 wspétautorow. W
autoreferacie oraz Zalaczniku nr 4 do wniosku o przeprowadzenie postepowania w sprawie
nadania stopnia doktora habilitowanego, Habilitant ocenit swdj wkiad w stopniu istotnym lub
bardzo istotnym, co wynika w kazdym przypadku z opisowego omdwnienia wktadu Habilitanta
w powstanie kazdego artykutu. Brakuje jednak okreslenia procentowego udzialu Habilitanta,
jako wspolautora prac aby bardziej wymiernie okresli¢ faktyczny wklad. W trzech
publikacjach: artykul nr 5, gdzie mamy 9 wspotautorow, artykut nr 6, gdzie wystepuje 5
wspolautoréw, artykut nr 7, gdzie mamy 6 wspétautorow, trudno okresli¢ udziat pozostatych



wspotautoréw. Wystepuje tutaj bardzo znaczgca dysproporcja udziatu Habilitanta w stosunku
do udzialu pozostalych wspétautorow. Nasuwa si¢ wigc pytanie czy udzial niektérych
wspolautoréw nie byt tylko czysto techniczny. Jednak w takim przypadku stosuje sie formuly
podzigkowan (acknowledgements).

Pomimo braku precyzji w tej kwestii, przyjmuje¢ jako wiarygodne i priorytetowe o$wiadczenia
Habilitanta, chociaz w zalgczonej dokumentacji brakuje os$wiadczen o zakresie prac
wspolautorow publikacji ,,Zalgcznika 57, o ktorym na str. nr 2 autoreferatu pisze Habilitant.
Kwestie te nie sg jednak Scisle formalnie sprecyzowane, a wigc w pewnym sensie sg
subiektywne.

Biorge pod uwage wyzej wymienione aspekty oceny, w tym poziom merytoryczny,
zakres tematyczny i znaczenie praktyczne, stwierdzam, ze osiggniecie naukowe dr inz.
Grzegorza Stgpnia, w postaci cyklu 7-miu publikacji zblizonych tematycznie pt. ,,Pomiary
w dynamicznych ukfadach nachylonych dla potrzeb konstrukcji i obiektéw plywajacych
w warunkach ograniczonych mozliwosci obserwacyjnych”, zostalo zrealizowane i stanowi
znaczny wkiad w rozwoj dyscypliny inzynieria lagdowa, geodezja i transport.

4. Dane naukowo-metryczne Habilitanta

4.1. Punktacja

= Sumaryczny Impact Factor wyliczony przez Habilitanta wynosi: IF = 19.925, natomiast
dla 7 artykuléw uwzglednionych w ocenie recenzenta jako praca habilitacyjna
IF = 14.794.

» Liczba cytowan w bazie Web of Science wynosi: 35, a bez autocytowan: 19

= Indeks Hirscha w Web of Science: 3

4.2.Informacja o publikacjach naukowych, monografiach, rozdzialach
w monografiach, udziale w konferencjach, czlonkostwie w komitetach,
wykonanych recenzjach oraz sporzadzonych raportach technicznych,
ekspertyzach zwigzanych ze wspélpraca z gospodarka

* Ogolna liczba publikacji w czasopismach naukowych i popularno-naukowych przed
uzyskaniem stopnia doktora wynosi: 17 w tym 5 to artykuly naukowe recenzowane.

= Ogdlna liczba publikacji w czasopismach naukowych i popularno-naukowych po
uzyskaniu stopnia doktora wynosi: 31 w tym 13 to artykuly naukowe opublikowane w
czasopismach indeksowanych w bazie Web of Science.

" Monografie: 1 autorska monografia wydana po uzyskaniu stopnia doktora w 2018 r.

" Rozdzialy w monografiach: 2, po uzyskaniu stopnia doktora

» Konferencje migdzynarodowe: 7 referatéw, po uzyskaniu stopnia doktora, w tym 4
wygloszone na sesjach plenarnych



»  Czlonkostwo w komitetach naukowych konferencji: 1 migdzynarodowa konferencja
IFSA, 2019 r. Barcelona, Hiszpania

= Czlonkostwo w komitetach redakcyjnych: 2 czasopism wydawanych przez MDPI

= Recenzent naukowy konferencji: 3 konferencje, w tym 1 miedzynarodowa

= Recenzje: 19 artykuléw w czasopismach o zasiggu migdzynarodowym

" Opracowania naukowo techniczne zwigzane z gospodarka: 2 , w tym jeden wynalazek
zgloszony do ochrony patentowe;j.

= Ekspertyzy i opinie: 2 ekspertyzy (na zamowienie: Zarzgdu Morskiego Portu Gdynia
S.A. iZarzad Morskich Portéw Szczecin i Swinoujscie) oraz 2 opinie (sagdowa w
zakresie przebiegu granic nieruchomosci oraz oceny oprogramowania Trimble Real
Works — na zlecenie firmy geodezyjnej).

4.3. Informacja 0 osiggnig¢ciach projektowych, konstrukeyjnych,
technologicznych, i wspélpracy z sektorem gospodarczym

Habilitant uczestniczyl do tej pory w pracach kilku zespolow badawczych, ktore
zrealizowaty 4 projekty finansowane w drodze konkurséw krajowych lub miedzynarodowych.
Do wazniejszych z nich nalezy zaliczy¢ 2 projekty:

= Autonomiczny System Pomiarowy Total Free Station (ASP-TFS) zbudowany w ramach

projektu ,,Inkubator Innowacyjnosci+”, 2018 r.
= Autonomiczny System Pomiarowy ,Free Geodetic Surveys — 3D, zbudowany
w latach: 2019-2020, w ramach ,Inkubator Innowacyjnosci 2.0” finansowany ze
srodkow NCBIR,
w ktoérych pelnit role kierownika projektu.

Aktualnie bierze udziat w 3 projektach bedacych w toku realizacji, w ktérych pekni role
kluczowego wykonawcy.

5. Informacje o dzialalno$ci dydaktycznej, organizacyjnej oraz popularyzujacej
nauke

Dr inz. Grzegorz Stgpien zdobyt bogate doswiadczenie dydaktyczne prowadzac od 2012
roku zajecia z 16 przedmiotéw w Politechnice Morskiej w Gdyni. Ponadto petil wazne
funkcje: kierownika Zaktadu Kartografii i Geoinformatyki (2013 — 2014); kierownika Zaktadu
Geodezji i Hydrografii (2014 — 2016), zastgpcy dyrektora Instytutu Geoinformatyki (2016 -
2017), koordynatora kierunku geionformatyka (2017-2019), koordynatora kierunku geodezja i
kartografia (2019-2020).

Habilitant w autoreferacie podaje ze: w kadencji 2020 — 2024 pelni funkcje Prorektora
ds. Ksztalcenia, co jest niezgodne ze stanem faktycznym na czerwiec 2023 r., poniewaz wedtug
informacji na stronie www Politechniki Morskiej w Szczecinie, funkcje Prorektora ds.
Ksztalcenia pelni Pani dr inz.  Agnmieszka Deja  (https://www.pm.szczecin.pl/pl/

uczelnia/wladze/). Sprawa ta wzbudzita watpliwo$¢ recenzenta iwymaga wyjasnienia.
Recenzent nie przyjmuje Swiadomego wprowadzenia w btad Komisji Habilitacyjnej, a jedynym
wytlumaczeniem wydaje sig, ze Habilitant przestat petni¢ funkcje w trakcie trwania kadencji.




Inny przypadek, swiadome wprowadzenie w btagd Komisji Habilitacyjnej, zdaniem recenzenta
bytoby dyskwalifikujgce dla Habilitanta z calego procesu ubiegania si¢ o stopien naukowy
doktora habilitowanego.

Do osiggnig¢ dydaktycznych i popularyzujgcych wiedzg Habilitanta zaliczyé nalezy
rowniez koordynowanie zadania pn. ,,Utworzenie nowego kierunku studiow Geoinformatyka”
w AM w Szczecinie. Natomiast udzialu jako eksperta w projekcie ,,univehicle — Life-Long
Community”, jak podano rozwijanym na platformie: https://www.univehicle.eu/, nie udato si¢
wiarygodnie potwierdzi¢, poniewaz strona www projektu popularyzujgcego pracg polskich
naukowcow w katalonskim otoczeniu przemystowym wskazana przez Habilitanta nie byta
dostepna (dostep czerwiec 2023).

Habilitant, jak wykazano angazuje si¢ rowniez w uczestnictwo w zespotach oceniajacych
whnioski w konkursach majgcych charakter naukowy lub dydaktyczny. Byt m.in. cztonkiem
zespotu na najlepsze prace dyplomowe obronione na kierunku geodezja i kartografia, w
Konkursie organizowanym przez Stowarzyszenie Geodetéw Polskich oraz Gtéwny Urzad
Geodezji i Kartografii, pod patronatem Gtéwnego Geodety Kraju oraz Komitetu Geodezji
Polskiej Akademii Nauk, edycje w latach 2015/2016, 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019,
2019/2020, 2021/2022.

Habilitant w ramach pracy naukowej i dydaktycznej odbyl réwniez dwa staze: staz
naukowy dwumiesigczny na Wydziale Cybernetyki, Instytutu Matematyki i Kryptologii WAT
oraz staz dydaktyczny, krotkoterminowy w ramach program ,,ERASMUS+” na Politechnice
Katalonskiej w Barcelonie.

Habilitant czynnie uczestniczy i wspélpracuje z towarzystwami spoteczno-zawodowymi w
tym m.in.: Polskim Towarzystwem Fotogrametrii i Teledetekcji, Stowarzyszeniem Geodetéw
Polskich. W latach 2012 - 2013 byt cztonkiem Podkomitetu Potgczonych Dziatan Rodzajéw Sit
Zbrojnych Wojskowego Komitetu Normalizacyjnego, w ktérym petnit rol¢ eksperta w zakresie
geodezji i kartografii oraz geografii wojskowe;.

6. Podsumowanie i wnioski

Po przeprowadzeniu analizy udostgpnionej dokumentacji stwierdzam, ze glowne
osiggniecie naukowe Pana dr inz. Grzegorza Stepnia stanowigce zbiér 7 publikacji stanowi
dorobek naukowy habilitanta spelniajacy wymogi rozprawy habilitacyjnej. Tres¢
przedtozonych prac, a takze oceniany catosciowy dorobek dokumentuje wiedze i uksztattowany
profil naukowy habilitanta obejmujacy pomiary w dynamicznych uktadach nachylonych dla
potrzeb konstrukcji morskich i obiektéw plywajacych. Przedstawione w publikacjach
habilitacyjnych wyniki badai, majg znaczenic poznawcze szczegdlnie w geodezji do
zastosowan na morzu. Dorobek stanowi znaczny wklad w rozw6j dyscypliny inzynieria ladowa,
geodezja i transport. Biorge to pod uwagg, jak réwniez inne aspekty aktywnosci naukowej,
stwierdzam, ze spetnione s3 wymogi okreslone w ustawie z dnia 20 lipca 2018 1. Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478, z pézniejszymi zmianami).

Whioskuj¢ zatem o przeprowadzenie dalszych etapéw postgpowania habilitacyjnego.

Dr hab. inZ. Zbigniew Siejkq,', prof. URK
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