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1. Dane Osobowe
Imie i Nazwisko: Andrzej Bgk
stanowisko: profesor uczelni ze stopniem dr

miejsce zatrudnienia: Politechnika Morska w Szczecinie, Waly Chrobrego 1-2,
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2. Posiadane dyplomy, stopnie naukowe

- dr inz. w dyscyplinie Geodezja i Kartografia uzyskany w dn. 22.11.2006 r. na
Wydziale Nawigacyjnym Akademii Morskiej. Tytul rozprawy: Matematyczny model
sytuacji kolizyjnej. Promotor prof. dr hab. inz. kpt. z. w. S. Gucma;

- mgr inz. - dyplom uzyskany w 1994 r. na Wydziale Nawigacyjnym Wyzszej Szkoty
Morskiej w Szczecinie, specjalnos¢ Transport Morski.
3. Informacja o dotychczasowym zatrudnieniu w jednostkach naukowych

2017 - nadal: profesor uczelni w Katedrze Nawigacji Morskiej, Akademia Morska w
Szczecinie / od 1 wrzesnia 2022 Politechnika Morska w Szczecinie

2006 - 2017: profesor nadzwyczajny AM w Instytucie Nawigacji Morskiej, Akademia
Morska w Szczecinie

1994 - 2006: asystent w Instytucie Nawigacji Morskiej, Akademia Morska w
Szczecinie

Inne miejsca zatrudnienia:
1994 - nadal: praca okresowa na statkach handlowych jako oficer poktadowy, starszy
oficer oraz kapitan zeglugi wielkiej.

4. Wskazanie osiagniecia wynikajacego z art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20
lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U.z 2021 r. poz. 478 z
péin. zm.).

4.1. Tytul osiagniecia naukowego

Jako osiggniecie naukowe, wynikajace z art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20 lipca
2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 z pdzn. zm.),
wskazuje monografie naukowg wydang przez wydawnictwo, ktére w roku
opublikowania monografii w ostatecznej formie byto ujete w wykazie sporzgdzonym
zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. a zatytulowana:

+<Automatyzacja procesu zrzgdzania bezpieczenstwem na bazie systemu ECDIS”

Monografia opublikowana przez Wydawnictwo Naukowe Akademii Morskiej w
Szczecinie w lipcu 2022 r. ISBN 978-83-64434-48-8.

Redaktor naukowy: prof. dr hab. inz. Leszek Chybowski,

Recenzenci: prof. dr hab. inz., kpt. Z. w. Zbigniew Burciu,
dr hab. inz,, kpt. Z. w. Ryszard Wawruch, prof. UMG.
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4.2. Omowienie celu naukowego i osiagnietych wynikéw wraz z oméwieniem
ich naukowego wykorzystania

4.2.1. Wprowadzenie

Zarzadzanie ryzykiem w szerszym znaczeniu ma na celu identyfikacje ryzyka i na tej
podstawie minimalizacje szkod, jakie moze wyrzadzi¢ zdarzenie niepozadane. Jedng z
mozliwosci zmniejszania szkod jest dzialanie prewencyjne, ktore polega na
podejmowaniu dzialania zawczasu, zanim dojdzie do strat. Kluczowe jest posiadanie
koncepcji dziatania, ktéra jest odpowiednia do posiadanych danych oraz jasne
okreslenie, kto jest odpowiedzialny za kierowanie, wybor i kontrole poszczegélnych
etapéw, sktadowych procesu zarzadzania ryzykiem. Istotne znaczenie ma posiadanie
skutecznego systemu ostrzegania o ryzyku oraz dokonywanie ocen uwzgledniajgcych
réwniez nieprawdopodobne i wysokie zagrozenia. Taka strategia wymaga stosowania
ztozonych komputerowych systemdéw wspomagania zarzgdzania ryzykiem oraz
tworzenia procedur regulujgcych sposéb przetwarzania zmiennych w tych systemach
[Lukasik, 2011]. Ryzyko pojawiajgce sie we wszystkich organizacyjnych lub
systemowych procesach decyzyjnych powinno by¢ wigczone do zarzadzania ryzykiem.
Dla zwiekszenia i wzmocnienia skutecznosci zarzadzania ryzykiem niezbedna jest
kkoncepcja skoncentrowana na utrzymaniu bezpieczenstwa catego systemu [Kaczmarek,
2010].

W prezentowanej monografii zaprezentowatem opracowang przez mnie
autonomiczng metode obliczania ryzyka nawigacyjnego [Gucma L. et al., 2015], ktéra
umozliwia jego aprioryczne obliczenie z wykorzystaniem technik inzynierii ruchu
morskiego [Gucma S. et al, 2017]. Podejécie do portu i nawigacja przez akweny
ograniczone, do ktérych zalicza sie tor wodny, to dwa zasadnicze etapy Zeglugi. Tor
wodny Swinoujécie-Szczecin jest doskonatym przyktadem takiego akwenu, ktéry ze
wzgledu na swojg charakterystyke powoduje koniecznosé skorzystania z ustug
pilotowych, asysty nawigacyjnej ze strony stuzb zarzgdzania ruchem statkow (VTS), a
takze wsparcia holowniczego dla statkow, ktore sg do tego zobowigzane przepisami
portowymi. Przed wejsciem na tor wodny zatoga statku zblizajacego sie do portu z
zamiarem nawigowania po nim powinna rozwazy¢ aktualne warunki zeglugowe, w tym
warunki hydrometeorologiczne, wielko$¢ statku, pore dnia, potrzebe asysty holowniczej,
ruch innych statkéw na torze wodnym oraz mozliwos¢ wykonania manewréw mijania.
Kapitan statku wchodzgcego do portu moze nie mie¢ dostepu do niektérych z tych
danych, takich jak ruch innych statkéw. Dane te s3 jednak dostepne dla systemow
zarzgdzania ruchem statkéw (VTS) ktére, jesli zostang wyposazone w system opisany w
niniejszej pracy, moga oszacowac ryzyko nawigacyjne dla biezacych warunkéw
nawigacyjnych i wyda¢ odpowiednie zalecenia dla wchodzacych statkéw, przyczyniajac
sie a priori do zmniejszenia ryzyka poprzez przerwanie tancucha przyczynowo
skutkowego, ktéry w przeciwnym razie mogtby doprowadzi¢ do niekorzystnych
zdarzen. Strategia ta zmniejsza ryzyko nawigacyjne od momentu, gdy statek zaczyna
przemieszczac sie po torze wodnym. Dodatkowg korzyscia jest wykorzystanie systemow
ECDIS, ktore s3 czesto stosowane we wspotczesnej nawigacji i prezentujg na dodatkowej
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warstwie uzytkownika dane o szacowanym ryzyku nawigacyjnym i obszarach
potencjalnie niebezpiecznych dla statku, gdzie wymagana jest zwiekszona uwaga
kapitana i pilota lub uzycie asysty holowniczej. Umozliwia to zaplanowanie przejscia
catego toru wodnego przyczyniajagc sie do zmniejszenia ryzyka nawigacyjnego i
wskazania obszaréw akwenu wymagajacych szczegélnej uwagi.

Zarzadzanie bezpieczenstwem na akwenach ograniczonych obejmuje wszystkie
aktualnie dostepne dane oraz dane historyczne, oceny ekspertéw, dane
deterministyczne i probabilistyczne wykorzystywane do oszacowania obecnego i
przyszlego poziomu ryzyka. Proponowane rozwigzanie oceny bezpieczenistwa
nawigacyjnego i ryzyka nawigacyjnego opiera sie na kilku metodach badawczych
opisanych w rozdziale Metodologia badan wskazanego osiggniecia naukowego. Polega
na opracowaniu proceduralnego algorytmu iteracyjnego sktadajgcego sie z kilku etapow
oszacowania aktualnego poziomu bezpieczenstwa na podstawie danych historycznych
oraz badan ankietowych, s3 to:

— obliczenie poziomu bezpieczenstwa nawigacji oraz ryzyka nawigacyjnego dla
danych warunkdéw hydrometeorologicznych, danego statku oraz akwenu,

— poréwnanie otrzymanych wynikéw z warto$ciami ryzyka akceptowalnego,

— wypracowanie rekomendacji dotyczacych zmian w parametrach drogi wodnej
(efekt dtugofalowy),

— wypracowanie rekomendacji dla warunkéw przejécia statkiem przez akwen
ograniczony (efekt krétkofalowy),

— opracowanie wytycznych do ewentualnej zmiany przepiséw prawnych
dotyczacych zasad ruchu na akwenie ograniczonym (efekt dtugofalowy).

W oparciu o system ECDIS (Electronic Chart Display and Information System)
opracowatem dedykowang, wielowarstwowg aplikacje integrujaca istniejagce systemy
nawigacji z proponowanym systemem oceny ryzyka. Aplikacja ta reprezentuje
nowag kategorie systemow wspomagania decyzji, wykorzystywang nie tylko przez
kapitanéw, ale takze przez osoby zajmujgce sie monitorowaniem ruchu statkéw
(systemy VTS) i projektowaniem drég wodnych w kontekécie bezpieczenstwa zeglugi
[Gucma S., 2009; Gucma S. et al,, 2012].

W publikacji bedgcej osiggnieciem naukowym opisatem system ECDIS znajdujacy
zastosowanie na ladzie, przede wszystkim do oceny ryzyka nawigacyjnego na akwenie
ograniczonym i wypracowaniu rekomendacji odnosnie ewentualnych zmian w
parametrach drogi wodnej dla nowych statkéw planowanych do eksploatacji lub wejsé
statkdbw innych przy innych niz typowe warunkach hydrometeorologicznych.
Zbudowany system jest rozbudowany o funkcje typowe dla aplikacji GIS (Geographic
Information System) i wykorzystywane do projektowania drég wodnych, jak tez
monitorowania ruchu statkéw na wybranych akwenie celem zwiekszenia
bezpieczenstwa nawigacji, ktdre w inzynierii ruchu morskiego jest stanem zwigzanym z
bezwypadkowym przejsciem statku pomiedzy portem wyjscia a docelowym.
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4.2.2. Cel naukowy

Gtownym celem naukowym postawionym w pracy bylo opracowanie przeze mnie
metodologii automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego na akwenie
ograniczonym. Wymiernym efektem jest zbudowana autorska aplikacja zintegrowanego
systemu zarzadzania bezpieczenstwem nawigacji (INSMS - Integrated Navigation Safety
Management System) dla akwendéw przybrzeznych i portowych w celu latwego
oszacowania poziomu ryzyka wybranego fragmentu drogi wodnej w okreslonych
warunkach hydrometeorologicznych i nawigacyjnych.

W ramach prowadzonych badan naukowych rozwigzano nastepujgce problemy:

1. Wyznaczono czynniki majgce wplyw na poziom bezpieczenistwa nawigacji na
akwenie ograniczonym.

2. Zbudowano modele kwantyfikacji czestosci wypadkéw morskich oraz ocen
eksperckich wykorzystywanych w ocenie bezpieczenstwa nawigacji.

3. Zastosowano model oceny bezpieczefistwa na akwenie ograniczonym dla
konkretnej jednostki w danych warunkach nawigacyjnych.

4, Zastosowano system prezentacji danych w oparciu o mapy ENC (Electronic
Navigational Chart).

5. Wykazano, iz system ECDIS jest optymalnym rozwigzaniem do komunikacji
cztowiek-maszyna w kontek$cie interpretacji prezentowanych danych
dotyczacych ryzyka nawigacyjnego.

6. Zbudowano model integracji optymalny pod katem fuzji niespdjnych danych i
wypracowania wiarygodnej oceny poziomu ryzyka nawigacyjnego.

Realizacja powyzszych rozwigzan sktadata sie z etapéw odpowiadajgcych
poszczegdlnym celom czgstkowym:

1. Identyfikacja i analiza czynnikéw majgcych wplyw na poziom bezpieczenstwa
nawigacji na akwenie ograniczonym.

2. Analiza wplywu warunkéw hydrometeorologicznych na ocene ryzyka
manewrowania,

3. Analiza statystyczna wypadkéw morskich wraz ze wskazaniem obszaréow
szczegoblnie niebezpiecznych.

4. Wyodrebnienie charakterystycznych odcinkéw drogi wodnej w kontekscie oceny
ryzyka nawigacji.

5. Budowa algorytmu automatycznego szacowania ryzyka nawigacyjnego.

6. Integracja metod oceny bezpieczenstwa nawigacji i szacowania ryzyka na
akwenie ograniczonym.

7. Wybdr standardu map elektronicznych do prezentacji danych.

8. Opracowanie wiasnego systemu ECDIS jako optymalnego rozwigzania w
kontekscie interpretacji prezentowanych danych dotyczacych ryzyka
nawigacyjnego.

9. Zastosowanie aplikacyjne zbudowanego modelu oceny ryzyka.

10. Okreslenie zakresu stosowalnosci oraz ograniczen zastosowanej metodologii.
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4.2.3. ECDIS jako platforma prezentacji danych na przyktadzie systemu MIDAS

Projektowany system oceny bezpieczenistwa nawigacji wraz z oceng ryzyka
zaprojektowatem do uzycia w systemie ECDIS jako obecnie jedynym powszechnie
uzywanym w $rodowisku morskim. Zaprezentowany zostat tu opracowany przeze mnie
system ECDIS o nazwie MIDAS (Rys. 1). Powstat on przy uzyciu komercyjnych bibliotek
ENCX firmy Chersoft. Niektore z kluczowych cech i mozliwosci ENCX obejmuja:

L

Wsparcie dla odczytu i zapisu danych ENC w réznych formatach, w tym w
formatach S-57 i S-63.

Narzedzia do parsowania i manipulacji danymi ENC, w tym mozliwoéé
wyodrebniania poszczeg6lnych cech i atrybutéw z plikéw danych ENC.

Wsparcie dla pracy z danymi ENC w réznych systemach wspétrzednych i
projekcjach.

Narzedzia do renderowania danych ENC na mapie lub wykresie, w tym wsparcie
dla réznych symboli map i etykiet [Chersoft, 2021].

ECDIS jest powszechnie uwazany za optymalne rozwigzanie w zakresie komunikacji
cztowiek-maszyna w odniesieniu do interpretacji danych dotyczgcych ryzyka
nawigacyjnego ze wzgledu na kilka kluczowych cech i korzys$ci:

1.

ECDIS zapewnia jedno, scentralizowane Zrodlo informacji nawigacyjnych, w tym
map nautycznych, danych w czasie rzeczywistym pochodzgcych z czujnikéw i
innych Zrédet oraz innych istotnych informacji, takich jak prognozy pogody i
komunikaty dla marynarzy. Pozwala to zatodze statku na szybki i tatwy dostep do
wszystkich informacji potrzebnych do podejmowania $wiadomych decyzji
nawigacyjnych.

ECDIS zawiera rézne narzedzia i funkcje, ktére mogg poméc w interpretacji
danych dotyczgcych ryzyka nawigacyjnego, takie jak algorytmy unikania kolizji,
funkcje planowania trasy oraz alerty i ostrzezenia w czasie rzeczywistym.
Narzedzia te mogg pomdc w zmniejszeniu ryzyka btedu ludzkiego i poprawié
efektywnos¢ procesu decyzyjnego.

ECDIS mozna dostosowac do konkretnych potrzeb i preferencji zatogi statku, co
pozwala na dostosowanie systemu do jej specyficznych wymagan operacyjnych.
ECDIS mozna tatwo aktualizowaé o nowe mapy i inne informacje, zapewniajgc
zatodze statku dostep do najbardziej aktualnych i doktadnych danych [Weintrit,
2009].

Glowne zalety korzystania z ECDIS w nawigacji morskiej obejmuja:

1.

Poprawe bezpieczenstwa: ECDIS zawiera rézne narzedzia i funkcje, ktére mogg
pomdc w bezpiecznej nawigacji statku, takie jak algorytmy unikania kolizji,
funkcje planowania trasy oraz alerty i ostrzezenia w czasie rzeczywistym.

Zwiekszong wydajnosé: ECDIS moze pomdc w usprawnieniu procesu nawigacji
poprzez — zapewnienie jednego, scentralizowanego Zrdodla  informacji
nawigacyjnych, w tym map nautycznych, danych w czasie rzeczywistym
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pochodzacych z czujnikdéw i innych Zrédet oraz innych istotnych informacji,
takich jak prognozy pogody i komunikaty dla zeglarzy.

3. Zmniejszone obcigZzenie praca: ECDIS mozZe pomdc zmniejszy¢ obcigzenie praca
cztonkéw zatogi poprzez automatyzacje wielu zadan zwigzanych z nawigacjg,
takich jak aktualizacja map i planowanie trasy.

4. Zwiekszong doktadnosé: ECDIS moze dostarczyé bardzo dokladnych i aktualnych
informacji o pozycji, predkosci i kursie statku, a takze informacji o innych
statkach i potencjalnych zagrozeniach w okolicy.

5. Oszczednosé kosztow: ECDIS moze pomdéc w obnizeniu kosztéow nawigacji
poprzez zmniejszenie zapotrzebowania na mapy papierowe i inne tradycyjne
pomoce nawigacyjne, a takie poprzez poprawe efektywnoséci procesu
nawigacyjnego [Januszewski et al,, 2009; Nitner and Weintrit, 2009].

Biorgc powyzsze pod uwage, korzystanie z ECDIS jest jedyng wlasciwg opcjg we
wspotczesne] nawigacji. Jest to $wiatowy standard powszechnie stosowany przez
wszystkich wlascicieli statkéw i przedsiebiorstwa zwigzane z sektorem morskim.
Dodatkowo standard jest doskonale opisany i obstugiwany, co pozwala na
wykorzystanie danych hydrologicznych w czasie rzeczywistym.

L® X — L4 AN O e o
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Rys. 1. System MIDAS, ekran gtéwny aplikacji. Zrédto: opracowanie wlasne

Biblioteki programistyczne o nazwie ENCX firmy Chersoft [Chersoft, 2021]
umozliwity napisanie wlasnego systemu obrazowania map elektronicznych i informacji
nawigacyjnej. Obiektowa struktura programu pozwala na ponowne uzycie wczeéniej
zdefiniowanych komponentow bez potrzeby ponownego ich tworzenia. Ogromnym
atutem wtasnej aplikacji jest pelna kontrola procesu programowania pod katem
wydajnosci aplikacji koricowej, jak tez fakt, Ze pozwala ona na implementacje szeregu
funkcji i procedur na zadanie, ktére nie sa dostepne w aplikacjach komercyjnych. Dzieki
temu mozna pisaé¢ programy dedykowane i specjalizowane w zaleznosci od potrzeb i
zadan jakie maja spetnia¢. Wiasciwos¢ ta byta wielokrotnie wykorzystywana przeze
mnie do pisania aplikacji typu morski GIS na potrzeby prowadzonych badan naukowych.
Podstawa wszystkich aplikacji byt opisywany tutaj system MIDAS (ang. Multi Interface
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Docking and Anticollision System) jako typowa aplikacja obiektowa, ktéra w procesie
programowania pozwala na proste wykluczenie lub dodanie wielu blokéw
funkcjonalnych (Rys. 2).
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Rys. 2. Graficzny interfejs uzytkownika systemu MIDAS. Zrédlo: opracowanie wlasne.

4.2.4. Aplikacja ,,NEPTUN" do badarn modelowych bezpieczeristwa nawigacji

W celu skutecznego zarzgdzania bezpieczenistwem na obszarach morskich, zwtaszcza
na akwenach ograniczonych, konieczne jest zbudowanie optymalnego instrumentu
decyzyjnego. Taki instrument musi by¢ w stanie obstuzy¢ ogromng ilo§¢ danych
pochodzacych z réznych Zrédet, aby umozliwié poprawne wnioskowanie. Posréd innych
obecnie najpopularniejszych systeméw baz danych, postanowiono skorzystaé z serwera
bazy danych SQL, ktory spetnia powyZzsze wymagania. Serwer ten jest réwniez
wyposazony w narzedzia bezpieczenstwa i zasady uprawnien, ktére pozwalajg
uzytkownikowi polega¢ na takim systemie i skutecznie przetwarzac dane.

Modelowanie bezpieczenistwa nawigacji na poszczegélnych odcinkach drég wodnych
przeprowadza sie metoda interaktywng na zasadzie dialogu czlowiek-komputer.
Wykonuje sie¢ to poprzez wprowadzenie i sprawdzenie efektéw zmian dotyczacych:
przepiséw portowych, warunkéw eksploatacji drég wodnych, parametréw systemu
oznakowania nawigacyjnego lub parametréw drég wodnych.

Powyisze jest realizowane przez specjalnie do tego celu zaprojektowany i napisany
przez mnie program komputerowy o nazwie "NEPTUN" bazujgcy na wcze$niej opisanym
programie ,MIDAS", Aplikacja ta zostala napisana w jezyku wysokiego poziomu C#.
Dane wykorzystywane do analiz w poszczegdlnych modutach zostaly umieszczone na
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serwerze SQL, do ktorego aplikacja ma dostep automatyczny. Jako podkiad
kartograficzny wykorzystano wektorowe mapy elektroniczne ENC/S-57 (Rys. 3).

P bt 11111
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Rys. 3. Ekran aplikacji do zarzqdzania bezpieczeristwem na obszarach morskich. Zrédto: opracowanie wlasne.

Prezentowany program ,NEPTUN” pozwala na wykonywanie obliczenn przydatnych
podczas projektowania i utrzymywania drég wodnych. Jak zostato to wyzej opisane,
kalkulacje sa wykonywane dla wybranych, wczesniej zdefiniowanych odcinkéw toru
wodnego. W publikacji przedstawiono tor wodny Swinoujécie-Szczecin, ktéry ze
wzgledu na swa specyfike zawiera wszystkie rodzaje drég wodnych. Sg tam zaréwno
odcinki prostoliniowe, zakola, obrotnice jak tez wejscia do portéow, baseny portowe i
terminale promowe. Na podstawie zgromadzonych dostepnych danych aplikacja oblicza
prawdopodobienstwo oraz ryzyko nawigacyjne. |

Proponowane podejscie do oceny ryzyka nawigacyjnego opiera sie na integracji wielu
metod i opracowaniu algorytméw ich automatycznej oceny [Gucma et al.,, 2015]. Ogélna
formuta kalkulacji ryzyka pokazuje, Ze analiza ryzyka zawsze sprowadza si¢ do wyboru
optymalnej metody, ktéra pozwala na:

— identyfikacje zagrozenia,

— ocene narazenia na ryzyko,

ocene poziomu prawdopodobienstwa niebezpiecznego zdarzenia,
ocene poziomu strat w zdarzeniach niebezpiecznych.

Trudno wskaza¢ jedng metode oceny ryzyka w transporcie morskim. Wybadr zawsze
zalezy od warunkéw brzegowych badan przeprowadzonych w takim czy innym aspekcie
zeglugi morskiej. Praca ta koncentruje sie na wodach silnie ograniczonych, a zegluga
wzdtuz toru wodnego Swinoujécie-Szczecin jest uwazana za doskonaty przyktad.
Przedstawiono szereg metod, w tym nowoczesng ocene bezpieczenstwa zeglugi w
istniejacych warunkach nawigacyjnych. Udato sie¢ to osiggngé poprzez przeprowadzenie
badan ankietowych pilotéw morskich, ktérzy regularnie operuja na trasie Swinoujécie-
Szczecin. Inna statystyczna metoda analizy danych historycznych, takich jak wypadki

Strona8z 20



Zalgcznik 3 Autoreferat przedstawiajgey opis dorobku i osiggnigé naukewych wynikajacych z art. 16 ust. 2 Ustawy z 14 marca 2003 r. o
stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki.

morskie, pozwolita zidentyfikowa¢ potencjalnie niebezpieczne obszary, ktére wymagaja
szczegoblnej uwagi w celu ograniczenia przysztych zdarzen niepozadanych.

4.2.5. Systemy zarzqdzania bezpieczeristwem jako element systemoéw
kontroli ruchu statkow
Przedstawiona probabilistyczno-deterministyczna metoda CIRM umozliwita
obliczenie minimalnej szerokoéci odcinka toru wodnego Swinoujécie-Szczecin dla
przyktadowego statku poruszajacego sie po torze wodnym. Implementacja tej metody w
opisywanej aplikacji ,Neptun” pozwala na obliczenia w czasie rzeczywistym minimalnej
szerokosci toru wodnego dla dowolnych jednostek plywajacych z uwzglednieniem
réznych warunkéw zewnetrznych, Wiréd nich sa:

— warunki hydrometeorologiczne,

— pora dnia,

—  widocznosé,

— dostepnos¢ holownikdw,

— zastosowany system pozycjonowania.

Kolejnym krokiem w procesie szacowania ryzyka nawigacyjnego jest oszacowanie
skutkéw niekorzystnych zdarzen, jakie mogg wystapi¢ podczas nawigowania na torze
wodnym (wejécia na mielizne, kolizje z budowlami hydrotechnicznymi lub innymi
jednostkami ptywajgcymi). Oszacowanie to jest uzupehnione algorytmem obliczajgcym
prawdopodobienistwo wystgpienia tego typu zdarzenia. Pozwala to na okreslenie ryzyka
nawigacyjnego dla kazdego oddzielnego odcinka toru wodnego. Nalezy zauwazy¢, ze
parametry toru wodnego uzywane w obliczeniach sg odczytywane bezposrednio z bazy
danych map nawigacyjnych ENC. Ta sama mapa stanowi réwniez podstawe
kartograficzng do graficznego przedstawienia obliczonych parametréow ryzyka
nawigacyjnego analizowanego statku oraz bezpiecznej szerokoéci kanatu. System
»2Neptun”, opracowany przeze mnie jako modyfikacja systemu ,Midas” dzialajacego na
mapach elektronicznych ENC, jest podstawg do wy$wietlania wynikow obliczen ryzyka
nawigacyjnego na wodach ograniczonych. Odbywa sie to za pomoca specjalnie
stworzonej dodatkowej warstwy uzytkownika, ktéra umozliwia wys$wietlanie
dowolnych danych, w tym wynikéw obliczen, ktére mogg stanowi¢ podstawe systemow
decyzyjnych dla systeméw sterowania ruchem statkéw.

Zbudowany model umozliwia ocene zagrozen nawigacyjnych na ograniczonych
obszarach morskich podczas eksploatacji statkéw. Uzyskane wyniki mogg stanowié
podstawe do oceny bezpieczenstwa danego statku wplywajgcego do analizowanego
portu w okreslonych warunkach hydrometeorologicznych i nawigacyjnych, np. moga
rekomendowac uzycie holownikéw lub wskazywaé bezpieczne predkosci zeglugi. Czas
obliczen z zaimplementowanymi algorytmami pozwala na wykonanie obliczen przed
wejsciem statku do portu, aby ocenié stan bezpieczny w sposéb a priori. W przypadku
przekroczenia norm bezpieczenstwa, parametry wejsciowe, takie jak predko$¢ statku i
asysta holownikéw, muszg zosta¢ zmienione, a obliczenia powtdérzone. Po uzyskaniu
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zadowalajgcych wynikéw nalezy wydacé zalecenia dotyczace zmian parametrow wejscia
statku. Wiarygodnos¢ opracowanego modelu do automatycznego szacowania ryzyka
nawigacyjnego jest weryfikowana na podstawie regularnych ocen przeprowadzanych
przez ekspertéw bedacych pilotami morskimi pracujgcymi na trasie Swinoujécie-
Szczecin. Wyniki opracowanego kwestionariusza sa poréwnywane z wynikami
prezentowanymi przez system, a nastepnie poddawane walidacji.

Dodatkowa zaletg tego podejécia jest analiza parametréw kanatu w kontekscie ich
modyfikacji, tj. zmiany jego szerokoéci jak i gtebokoéci. Moze to stanowi¢ podstawe do
dalszych analiz ekonomicznych pod kgtem potencjalnej optacalnosci inwestycji. Kolejng
korzy$cig plyngca z integracji technik oceny ryzyka jest opracowanie wytycznych
dotyczacych ewentualnych zmian przepiséw prawnych dotyczacych zasad ruchu na
wodach ograniczonych. To najlepsze i najbardziej ekonomiczne rozwigzanie
poprawiajgce bezpieczenstwo zeglugi na wodach ograniczonych.

4.3. Zrealizowane oryginalne osiggniecia projektowo-konstrukcyjne (PNS,
PNDS, ZEUS, NEPTUN)

4.3.1. Pilotowy System Nawigacyjny

Badania te mialy na celu opracowanie oryginalnego, unikalnego w skali $wiatowej
rozwigzania projektowo-konstrukecyjnego stuzacego do wspomagania pilotazu statkow
morskich na akwenach ograniczonych (Rys. 4). Byly one prowadzone przeze mnie w
ramach projektu ,Pilotowy System Nawigacyjny (PNS) do bezpiecznego manewrowania
statkbw na akwenach ograniczonych”. W rezultacie opracowana zostala unikalna
metoda symulacyjno-ekspertowa stuzaca do oceny wskaznikow nawigacyjnych
systeméw wspomagania manewrowania.

Efekty badan w ww. projekcie oraz powstata aplikacja komputerowa zostaly
wdrozone w praktyce przedsiebiorstw Unity Line i Euroafrica — armatoréw polskich
promoéw morskich na jednostkach (Rys. 5):

— m/fPolonia,
— m/fJan Sniadecki,
— m/f Galileusz.

Pilotowy System Nawigacyjny umozliwil, zgodnie z zatozeniami projektowymi,
podniesienie granicznych warunkéw hydrometeorologicznych w jakich te promy moga
bezpiecznie nawigowaé w portach Swinoujscie, Ystad i Trelleborg, Rozwigzanie PNS
bylo takze chronione prawem patentowym poprzez zgtoszenie jako Pilotowy system
nawigacyjny do wspomagania pilotazu na wodach ograniczonych i sposéb wizualizacji
informacji hawigacyjnej, ktérego jestem wspétwynalazca.
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Rys. 4. Symulator pilotowego systemu nawigacyjnego. Zrédto: opracowanie wiasne,

Rys. 5. Pilotowy System Nawigacyjny - wersja przenosna. Zrédlo: opracowanie wlasne,

4.3.2. System Pilotowo Dokujgcy

W ramach projektu pt.

»Budowa systemu Pilotowo-Dokujgcego (PNDS) dla

zbiornikowcéw LNG oraz proméw morskich” powstal system pozwalajacy na szybka i
bezpieczng ocene¢ odlegltosci statku od nabrzeza, co ma kluczowe znacznie przy
cumowaniu tankowcow LNG i najwiekszych jednostek, takich jak promy czy
kontenerowce. W fazie badawczej zrealizowano oryginalne prace rozwojowe wraz z
kluczowymi publikacjami z tym zwigzanymi obejmujgce m.in.:

integracje funkcji kartometrycznych systeméw wspomagania manewrowania i
nawigacji z sensorami odczytu odlegtosci o wysokiej doktadnoséci (laserowe

czujniki impulsowe),
wprowadzenie wysoko rozdzielczych technik radarowych i laserowych oraz

metodyki opracowywania z nich wynikéw,
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— opracowanie pierwszego polskiego modutowego urzadzania PNDS do
okreslania pozycji jednostek LNG i proméw morskich,

— opracowanie metod komunikacji bliskiego zasiggu w sieciach redundantnych
typu mesh na potrzeby szybkiej wymiany danych z sensorow.

W projekcie bytem odpowiedzialny za napisanie aplikacji komputerowej scalajgcej
wszystkie dane sptywajgce do systemu oraz prezentujacej wyniki w postaci graficznej
oraz alfanumerycznej w obszarze interfejsu uzytkownika (Rys. 6, Rys. 7, Rys. 8). Wyniki
projektu byly prezentowane m.in. na Wystawie Wynalazkéw Innova 2011 w Brukseli,
gdzie, jako zespdt, otrzymali$my Ztoty Medal w kategorii wynalazkow.

Uniwersalizm projektu oraz nowatorstwo zastosowanych metod znalazto przetozenie
na ich zastosowanie w praktyce. System wykorzystujacy wyniki projektu PNDS zostat
wdrozony przez firme Autocomp Management Sp. z o0.0. Ze Szczecina, Kktéra
uzyskatla licencje na patent od Akademii Morskiej w Szczecinie w 2015 i wdrozyla
wynalazek w postaci 3 glowic laserowych w porcie Koper (Slowenia) (Rys. 9),
obstugujgcym kontenerowce o dtugosci do 320 m dtugosci oraz inne statki - jak promy
morskie czy statki ro-ro. Warto$¢ zrealizowanej inwestycji to ok. 50 tys. Euro, natomiast
zysk portu jest szacowany w milionach euro. Na Rys. 9 przedstawiono statek przy
nabrzezu w porcie Koper oraz wyglad jednej z gtowic wdrozonego systemu.

Rys. 6. Pilot Navigation Docking System simulator - laser sensor module. Zrédlo: opracowanie wiasne.
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Rys. 8. Wizualizacja mierzonych odleglosei w systemie PNDS zbudowanego na kanwie systemu MIDAS. Zrédio:
apracowanie wlasne.
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Rys. 9. System PNDS (a) instalacja w porcie Koper, (b) protokét komunikacyjny. Zrédto: Perkovié, M.; Guema, L.
Bilewski, M.; Muczynski, B.; Dimc, F.; Luin, B.; Vidmar, P.; Lorenéi¢, V.; Batista, M. Laser-Based Aid Systems for Berthing
and Docking. J. Mar. Sei. Eng. 2020, 8, 346. https://dol.org/10.3390/jmse8050346
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4.3.3. Aplikacja ,NEPTUN"

Opisana w rozdziale 4.2.4.

5. Informacja o wykazywaniu sie istotng aktywnoscig naukowg albo artystyczna
realizowana w wiecej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji
kultury, w szczegdlnosci zagranicznej

5.1. Przedstawienie i popularyzacja metod prezentacji wynikéw badan
naukowych w systemach map elektronicznych.

Celem dziatania naukowego pt. ,Przedstawienie i popularyzacja metod prezentacji
wynikéw badan naukowych w systemach map elektronicznych” byla wymiana
doswiadczen z naukowcami z Uniwersytetu w Ljubljanie (Faculty of Maritime Studies
and Transport w Portoroz). Polegata ona na wygtoszeniu cyklu wyktadéw o nastepujgcej
tematyce:

Temat wiodgcy: ,Electronic chart display and information system - the possibility of
implementing user layers for the purpose of presenting research results.”

Tematyka wykladow:

1. ECDIS framework.

2. Layers in ENC charts.

3. User layer & kind of operated data.

4. Building user construction of the user layer using a high-level programming
language.

5. Implementing user layer based on the information obtained from the external
sources.

6. Tuning of the user interface.

W dalszej kolejnosci przeprowadzono warsztaty z praktycznego wykorzystania
wiasnych systemdéw ECDIS w badaniach naukowych i ich utylitarnego charakteru (Zat.
nr 7).

5.2. Nawigzanie wspolpracy z Politechnika Katalonska w Barcelonie.

Rozpoczynajgc sprawowanie funkcji Prorektora ds. Morskich w roku 2012 jednym =z
moich celéw bylo nawiazanie wspoétpracy z Politechnikg Katalofiskg w Barcelonie
(Universitat Politecnica de Catalunya) w obszarze wymiany studentéw oraz wspdtpracy
naukowej obu naszych Uczelni. Moje starania uwieniczone zostaty sukcesem i w dn.
01.10.2014 zostata podpisana stosowna umowa. Skutkowata ona wymiang studentéw w
ramach programu Erasmus oraz nawigzaniem wspdétpracy na niwie naukowej pomiedzy
naukowcami z obu Uczelni oraz uczestnictwem mojej osoby w Komitetach Naukowych
konferencji naukowych organizowanych przez Politechnike Katalonska:

— 6th International Conference on Maritime Transport (2014),
— 7th International Conference on Maritime Transport (2016),
— 8th International Conference on Maritime Transport (2020).

5.3. Uczestnictwo w szeregu miedzynarodowych projektach badawczych.

Do istotnej aktywnosci badawczej w opinii wnioskodawcy zaliczy¢ réwniez nalezy
uczestnictwo w miedzynarodowych projektach badawczych w charakterze kierownika
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projektu (1 projekt) oraz wykonawcy (33 projekty). Petna lista projektéw znajduje sie w
zalgczniku do autoreferatu w rozdziale F.

6. Informacja o osiagnieciach organizacyjnych i dydaktycznych

W oparciu o wlasne autorskie tresci programowe prowadze zajecia dydaktyczne ze
studentami 1, 2 i 3-go stopnia Wydzialu Nawigacyjnego Politechniki Morskiej w
Szczecinie. W Tab. | przedstawiono spis zaje¢ dydaktycznych z ostatnich 6 lat. W latach
poprzednich obcigzenie oraz przedmioty byly na podobnym poziomie. Od 2020 roku
prowadze zajecia dla obcokrajowcéw w jezyku angielskim.

Podejmowana tematyka prowadzonych zaje¢ obejmuje gtéwnie zagadnienia
Zwigzane z nawigacjg terestryczng, elektroniczng oraz bezpieczefistwem transportu.
Niektore z kluczowych kwestii obejmuja:

1. Biad ludzki: Jednym z gléwnych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
transportu morskiego jest ryzyko wystapienia biedu ludzkiego. Moze to
obejmowaé btedy w nawigacji, takie jak niewlaciwa interpretacja map lub
nieprzestrzeganie ustalonych procedur, a takze btedy w obstudze statku, takie jak
brak wladciwej konserwacji sprzetu lub nieprzestrzeganie procedur
bezpieczenstwa.

2. Niezawodnos$¢ systemoéw elektronicznych: Systemy nawigacji elektronicznej i
inne systemy elektroniczne stosowane na statkach mogg ulegaé réznego rodzaju
awariom, w tym awariom sprzetu, btedom w oprogramowaniu i zakléceniom ze
zrodet zewnetrznych. Zapewnienie niezawodnosci tych systeméw ma kluczowe
znaczenie dla bezpieczefistwa i efektywno$ci transportu morskiego.

3. Integracja wielu systeméw: Nowoczesne statki czesto wykorzystujg wiele
roinych systeméw i technologii, w tym systemy nawigacji elektronicznej,
systemy napedowe i systemy bezpieczefistwa. Zapewnienie, Ze systemy te sg
odpowiednio zintegrowane i bezproblemowo ze sobg wspdtpracuja, jest wazne
dla bezpieczenstwa i wydajnoSci statku.

4. Szkolenie i kompetencje: Zapewnienie, ze zaloga statku jest odpowiednio
przeszkolona i kompetentna w zakresie korzystania z systeméw nawigacji
elektronicznej i innych technologii ma kluczowe znaczenie dla bezpieczenstwa i
efektywnosci statku. Obejmuje to zapewnienie, ze czlonkowie zatogi posiadajg
niezbedng wiedze i umiejetnoéci, aby skutecznie i bezpiecznie obstugiwaé
systemy.

Dotychczasowa praca dydaktyczna przelozyla sie na wypromowanie szeregu
inzynieréw i magistréow zglebiajacych przede wszystkim obszar zwigzany z dyscyplinag
naukowsg transport (Zal. nr 5). Jako pracownik o6wczesnej Akademii Morskiej w
Szczecinie stworzylem koncepcje budowy laboratorium dydaktycznego z zakresu
obstugi systeméw map elektronicznych ECDIS oraz zrealizowatem jego zakup, instalacje
oraz opracowanie programéw szkolen, w ktérych uczestniczyli réwniez pracownicy
Zaktadu Nawigacji Morskiej.

Tab. 1. Zajecia dydaktyczne whioskodawcy z lat 2016 - 2022,

Rodzaj Liczba | gtacjonarne
Rok Przedmiot Rok studiéw | Specjalnosé zajeé godzin | niestacjonarne
2016/2017
| Nawigacja I ™ L 60 s
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Teoria zeglowania Il M ¢ 30 s
Nawigacja morska I IBTM W 15 S
Nawigacja morska I IBTM & 30 s
Podstawy nawigacji Il GIK L 45 s
2017/2018
Nawigacja 1] ™ L 60 s
Teoria zeglowania I M ¢ 30 s
Podstawy nawigacji | GIK L 60 s
2018/2019
Nawigacja Il N L 60 5
Nawigacja (ptywy) 1} ™ L 20 S
Nawigacja v ™ L 96 S
Nawigacja v M L 18 5
Teoria zeglowania v M W 12 5
Teoria zeglowania v M L 12 5
Nawigacja morska I IBTM W 15 s
Nawigacja morska ] IBTM € 30 s
Podstawy nawigacji | GIK L 30 S
2020/2021
Nawigacja Il N ang. A 24 s
Nawigacja I N ang. ¢ 15 s
Nawigacja 11} TM ang. W 12 s
Nawigacja 1] TM ang. L 20 s
Nawigacja v ™ L 72 S
Nawigacja v TM ang. W 12 s
Nawigacja v TM ang. L 22 s
Nawigacja v TM ang. ¢ 12 s
Bezpieczeristwo
nawigacji ) ™ L 44 S
Bezpieczeristwo
nawigacji v ™ L 60 n
Nawigacja Il ™ W 20 n
Nawigacja Il ™ @ 12 n
Nawigacja v ™ L 18 n
Nawigacja v ™ L 42 n
2021/2022
Nawigacja Il TM ang. W 20 s
Nawigacja (ptywy) [} TM ang. w 12 5
Nawigacja (ptywy) 1] TM ang. L 12 s
Nawigacja (ptywy) [ TM ang. L 12 5
Nawigacja (ptywy) 1 TM ang. L 12 S
Nawigacja ECDIS v ™ L 26 S
Nawigacja ECDIS v Rat. L 2 s
Nawigacja ECDIS \% TM ang. w 10 5
Nawigacja ECDIS \Y; TM ang. £ 10 s
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Nawigacja ECDIS v TM ang. L 16 5
Naigacja 1] ™ w 20 n
Nawigacja Il ™ ¢ 12 n
Nawigacja ECDIS v ™ L 36 n

7. Omoéwienie pozostalych osiagnie¢ naukowo-badawczych

Modelowanie ryzyka nawigacyjnego oraz zarzadzanie bezpieczeristwem na drogach
wodnych jest $ciSle zwigzania z projektowaniem i eksploatacjg nabrzezy, terminali,
toréw wodnych i innych elementéw infrastruktury morskiej. Bratem udzial w szeregu
prac badawczych, wdrozeniowych i rozwojowych zwiazanych z nastepujgcymi
inwestycjami w kraju i za granica:

1) budowa polskiego morskiego terminalu LNG w Swinoujéciu;

2) rozbudowa terminali promowych w Swinoujsciu;

3) projekt i rozbudowa szeregu nabrzezy i przystani w wiekszosci polskich
portéw morskich oraz porcie Ystad w Szwecji.

Ad.1. Uczestniczytem w pracach rozwojowych na nastepujacych etapach budowy
Terminalu LNG w Swinoujsciu:

— prace rozwojowe (lata 2006-2008) I.F.28.;
— prace zwigzane z optymalizacja powstatego nabrzeza oraz tworzeniem
systemu zarzadzania bezpieczehstwem: ILF.15, IL.F.10, IL.F.8.

Poszczegdlne etapy byly szeroko opisywane w czasopismach naukowych, Wszystkie
prace, w ktorych bralem udzial zostaly wdrozone w praktyce na Terminalu LNG w
Swinoujéciu. Inwestycja, ktérej catkowita wartoéé wyniosta 2,2 mld PLN, pozwala na
import skroplonego gazu ziemnego do Polski w ilo$ci 5 mld m3 rocznie. Pierwszy statek
LNG o pojemno$ci 216 tys. m3 wptynat do Swinoujécia 11.12.2015 r.

Ad.2 i 3. Bralem udzial w szeregu prac zaréwno w Polsce, jaki i za granica, a
najwazniejsze z nich - zrealizowane w praktyce to:

— rozbudowa, modernizacja i optymalizacja nabrzezy w Swinoujéciu - kluczowe
opracowania to: ILF.32, ILF.30, ILF.28, ILF.26, II.F.21, IL.F.18, ILF.11, IL.F.10,
ILF.9, ILE.8;

— przebudowa terminalu w Ystad w Szwecji IL.F.24, IL.F.23, IL.F.22.

Wynikiem prac naukowo-badawczych jest szereg publikacji naukowych - w tym:

— 13 w czasopismach z listy JCR,

— 4 monografie,

— 7 rozdziatdbw w monografiach w recenzowanych wydawnictwach,

— 12 publikacji naukowych w czasopismach miedzynarodowych lub krajowych,
— 15 referatéw w materiatach konferencyjnych.

W dalszym ciggu biore udziat w wielu projektach naukowo-badawczych zwigzanych
z projektowaniem Systeméw Wspomagania Nawigacji i Zarzadzania Bezpieczenistwem,
ktdérych zestawienie znajduje sie w zalgczniku nr 5. W ramach tych projektéw nabratem
doswiadczenia w kierowaniu i wspélpracy pomiedzy zespotami naukowymi oraz
technologicznymi. Ponadto uczestniczytem w 6 projektach naukowych i badawczych
realizowanych w konsorcjach migdzynarodowych (w tym 1 jako kierownik - Projekt
migdzynarodowy MARELITT Baltic). Ponadto bralem takze udzial w 28 projektach
naukowych i badawczych realizowanych w konsorcjach krajowych.
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Jestem autorem 14 (IILM.1. - IIL.M.14.) opracowan naukowo-badawczych
wdrozonych na zamoéwienie organéw wiladzy publicznej i podmiotéw realizujacych
zadania publiczne. Zapotrzebowanie na te analizy potwierdza aktualno$¢ podejmowanej
przeze mnie tematyki. Bralem czynny udzial w szeregu konferencji krajowych i
zagranicznych.

8. Omoéwienie osiaggniec organizacyjnych

Jako pracownik Akademii/Politechniki Morskiej w Szczecinie petnitem szereg funkcji
na uczelni:

— Z-ca Dyrektora Instytutu Nawigacji Morskiej - 2004 - 2010,

— Dyrektor Instytutu Nawigacji Morskiej - 2010 - 2012,

— Prorektor ds. Morskich Akademii Morskiej w Szczecinie - 2012 - 2018,

— Cztonek Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie - 2012 - 2018,

— Czlonek Rady Dyscypliny Inzynieria Ladowa Geodezja i Transport, 2019 -
obecnie.

Oprocz wyzej wymienionych reprezentowatem Uczelnie na réznych forach krajowych

i miedzynarodowych:

— International Association of Maritime Universities (IAMU), 2012 - 2018, cztonek,

— Jakarta - Konferencja oferta polskich szkét wyzszych, reprezentant AM Szczecin
(20.09.2017 - 27.09.2017),

— Wspodlpraca z Uniwersytetem Morskim w Gdyni w zakresie organizacji praktyk
programowych dla studentéw na Darze Mtodziezy (2012 - 2018),

— Wspétpraca z Akademia Morska z Azerbejdzanu (luty 2013),

— 7ZAP - Zwigzek Armatoréw Polskich - reprezentant AM Szczecin (2012 - 2018),

—  KIGM - reprezentant AM Szczecin (2012 - 2018),

— Kongres Morski (2013, 2014, 2015) - cztonek Komitetu Organizacyjnego,

— Perly Biznesu - przewodniczacy oraz cztonek Kapituty (2012 - 2022),

—  Wspolpraca z firmami z branzy morskiej

— Polskie Towarzystwo Nautologiczne, 2004 - obecnie, cztonek.

— Polskie Forum Nawigacyjne, 2012 - obecnie, cztonek.

Ponadto w ramach dzialalnosci prostudenckiej wykazatem sie nastepujacymi
osiggnieciami:

— 2018 - 2021 - wdrozytem w Akademii Morskiej w Szczecinie program
szkolenia studentéw w ramach Legii Akademickiej (organizacja, opracowanie
programéw szkolen na podstawie wytycznych MON, przeprowadzanie
egzaminéw, organizacja zawoddow strzeleckich dla uczestnikdw szkolenia).

— 2016 - opracowatem (z zespolem innych pracownikéw AM) i utworzytem
nowa specjalnoéé na kierunku Nawigacja: Zeglarstwo morskie.

— 2014 - reaktywowatem sekcje zeglarska AZS w Akademii Morskiej -
koordynacja zakupu dwdch jednostek regatowych typu Omega.

— 2015 - utworzytem sekcje strzeleckg AZS w Akademii Morskiej — adaptacja
pomieszczen, zakup sprzetu i sportowej broni pneumatyczne;j.

— Organizacja 1st ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin,
przewodniczacy  komitetu  organizacyjnego,  wygloszenie  referatu
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+Employment. Supporting Students and Graduates Employability -
international best practices”, 16-20 maja 2016.

— Organizacja 2nd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin,
przewodniczacy komitetu organizacyjnego, 8-12 maja 2017.

— Organizacja 3rd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin,
przewodniczgcy komitetu organizacyjnego, 14-18 maja 2018.

Zalaczniki:
1) Zatacznik 5 - dorobek naukowy, dydaktyczny i organizacyjny (lista szczegdtowa).
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I. Wskazanie osiggniecia wynikajacego z art. 219 ust. 1 pkt. 2a ustawy z dnia 20 lipca 2018
r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 z péin. zm.).

A) Tytut osiagniecia naukowego:

,Automatyzacja procesu zrzadzania bezpieczenstwem na bazie systemu ECDIS.”
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D) Monografie, publikacje naukowe w czasopismach miedzynarodowych lub krajowych
innych niz znajdujace sie w bazie, o ktérej mowa w pkt Il A:

— Monografie po uzyskaniu stopnia doktora:

1.D.1. (2022) Bgk A., Monografia: Automatyzacja procesu zarzadzania bezpieczeristwem
na bazie systemu ECDIS. Wydawnictwo Naukowe Akademii Morskiej w Szczecinie.
Whydanie |, format B5, s. 144. ISBN 978-83-64434-48-8. Wkiad Autora wynosi 100%.

1.D.2. (2021) Bak A., Gucma S., M.Przywarty, Monografia: Bezpieczeristwo nawigacji na
akwenach ograniczonych. Metody szacowania i analizy ryzyka nawigacyjnego.
Wydawnictwo Naukowe Akademii Morskiej w Szczecinie. Liczba stron: 221, Rok
wydania: 2021, ISBN: 978-83-64434-35-8. Wkiad Autora wynosi 33%.

1.D.3. (2009) Bak A., Grzeszak J., Dzikowski R., Grodzicki P., Pleskacz K., Wielgosz M.,
Skrypt akademicki: Przewodnik operatora systemu ECDIS Navi-Sailor 3000 ECDIS-i.
Wydawnictwo Akademii Morskiej w Szczecinie, Szczecin 2009, Wydanie |. Format
A4, 5.198 + plyta CD, ISBN 978-83-89901-35-4. Wkiad Autora wynosi 20%.

— Monografie przed uzyskaniem stopnia doktora:

i.D.4. (2006) Bak A., Kwiecinska B., Adamowicz M., Skrypt akademicki: NP 159:
uproszczona metoda harmoniczna przepowiedni pfywéw, Akademia Morska w
Szczecinie, Dzial Wydawnictw AM, ISBN 001-005284-003, Wktad Autora wynosi
33%.

— Rozdzialy w monografii oraz prace w recenzowanych, zwartych wydawnictwach
pokonferencyjnych po uzyskaniu stopnia doktora:

I.LD.5. (2017) Bak A., Chtopiriska E., Gucma M., Models and Methods for Locating LNG
Distributing Routes in the Baltic Sea Area, Rozdzial w monografii “Marine
Navigation”, Edited by Weintrit A., Taylor & Francis Group, DOI
10.1201/9781315099132-73, ISBN 978-1-138-29762-3,



I1.D.6.

11.D.7.

I.D.8.

I1.D.S.

11.D.10.

11.D.11.

https://www.taylorfrancis.com/books/e/9781315099132/chapters/10.1201/97813
15099132-53, Wkiad autora 33%.

(2015) Bak A., Gucma L., New Layout of Mrzezyno Port Entrance Design — Results by
Real Time Simulation Study, Rozdziat w monografii “Activities in navigation: Marine
navigation and safety of sea transportation”, Edited by Weintrit A., CRC Press, DOI
10.1201/b18513, ISBN 978-1-138-02858-6
https://books.google.pl/books?id=S0Z0CgAAQBAJ&pg=PA33&dg=New+Layout+of+

Mrze%C5%BCyno+Port+Entrance+Design+%E2%80%93+Results+by+Real+Time+Sim

ulation+Study&hl=pl&sa=X8&ved=2ahUKEwjlypWw8ZL3AhUD2KQKHSUIAeoQ6AF6B

AgLEAl#v=onepage&q&f=false, Wkiad autora 50%.

(2015) Bgk A., Gucma L., tazuga K., Determination of safe maneuvering areas of
towed sea barges carrying offshore wind farm elements in restricted waterways,
Rozdziat w monografii “Towards Green Marine Technology and Transport”, Edited
by Soares C.G., Dejhalla R., Pavleti¢ D., CRC Press, DOI 10.1201/b18855-59, ISBN
978-1-138-02887-6, https://www.taylorfrancis.com/chapters/edit/10.1201/b18855-
61/determination-safe-maneuvering-areas-towed-sea-barges-carrying-offshore-
wind-farm-elements-restricted-waterways-gucma-b%C4%85k-
%C5%82azuga?context=ubx&refld=7157f14b-6820-40ef-b24c-f452eeb5518f, Wkiad
autora 33%.

(2015) Bak A., Zarzadzanie bezpieczeristwem na drogach wodnych, Rozdziat w
monografii ,,Morskie drogi wodne. Projektowanie i eksploatacja w ujeciu inzynierii
ruchu”, Edited by Gucma S., Fundacja Promocji Przemystu Okretowego | Gospodarki
Morskiej, ISBN 978-83-60584-51-4,
https://katalogi.bn.org.pl/discovery/fulldisplay?docid=alma991046471549705066&
context=L&vid=480MNIS_NLOP:480MNIS_NLOP&lang=pl&search_scope=NLOP_|Z_
NZ&adaptor=Local%20Search%20Engine&tab=LibraryCatalog&query=any,contains,

Morskie%20drogi%20wodne.%20Projektowanie%20i%20eksploatacja%20w%20uj%

C4%99c¢iu%20in%C5%BCynierii%20ruchu&offset=0, Wktad autora 100%.

(2014) Bak A., Safety management system for restricted and open sea areas.
Rozdziat w monografii “Maritime Transport VI”. Editors: Francesc Xavier Martinez
de Oses, Marcel la Castells i Sanabra, ISBN: 978-84-9880-483-6, Wydane: czerwiec
2014, str. 247-257. Wkiad autora 100%.

(2013) Bak A., Gértowski P.,“Expert indication of dangerous sections in Swinoujécie-
Szczecin fairway.” Rozdzial w monografii: Marine navigation and safety of sea
transportation “Navigational problems”, Edited by A. Weintrit. A BALKAMA BOOK,
Taylor and Francis Group, Published by CRS Press/Balkema, pp. 95-100, ISBN 978-1-
138-00107-7. (Konf. TransNav 2013). Wkiad autora 50%.

(2009) Bgk A., Diagnoza stanu bezpieczeristwa nawigacji na akwenach wodnych,
Rozdzial w monografii: Zintegrowany System Bezpieczenstwa Transportu. Tom Il
Uwarunkowania rozwoju integracji systemow bezpieczeristwa transportu, Autor:
Praca zbiorowa, red. Ryszard Krystek, ISBN: 978 83-206-1760-3, seria 978-83-206-
1742-9, Wkiad autora 100%. “



— Rozdzialy w monografii oraz prace w recenzowanych, zwartych wydawnictwach
pokonferencyjnych przed uzyskaniem stopnia doktora:

— Publikacje naukowe w czasopismach miedzynarodowych lub krajowych bez IF po
uzyskaniu stopnia doktora:

11.D.12.

11.D.13.

11.D.14.

IlD.15.

I1.D.16.

I1.D.17.

11.D.18.

(2022) Bak A., Gucma S., Slaczka W., Assessment Of Ship Manoeuvring Safety In
Waterway Systems by Relative Navigational Risk, ARCHIVES OF TRANSPORT Volume
64, Issue 4, 2022, ISSN (print): 0866-954, e-ISSN (online): 2300-8830, DOI:
10.5604/01.3001.0016.1230, http://www.archivesoftransport.com/?id=11, Wktad
autora 33%.

(2018) Bak A., Gucma M., Chiopiriska E., Concept of LNG transfer and bunkering
model of vessels at South Baltic Sea Area, Polskie Forum Nawigacyjne, Annual of
Navigation 2018, DOl 10.1515/aon-2018-0006, https://annualofnavigation.pl/wp-
content/uploads/2019/03/6_M-Gucma-i-inni_1809131116184959.pdf, ISSN 1640-
8632, Wktad autora 30%.

(2017) Bak A., Gucma L., Sokotowska S., Stochastic Model of Ships Traffic Capacity
and Congestion - Validation by Real Ships Traffic Data on Swinoujécie - Szczecin
Waterway, Polskie Forum Nawigacyjne, Annual of Navigation 2017, DOI
10.1515/a0n-2017-0013, https://annualofnavigation.pl/stochastic-model-of-ships-
traffic-capacity-and-congestion-validation-by-real-ships-traffic-data-on-swinoujscie-
szczecin-waterway/, ISSN 1640-8632, Wkiad autora 30%.

(2017) Bak A., Gucma L., Boé R., The Modernization of the Mrzezyno Seaport.
Applaying Simulation Studies to Define the Variants of the Expansion of the
Entrance Breakwater, Polskie Forum Nawigacyjne, Annual of Navigation 2017, DOI
10.1515/aon-2017-0020,
https://yadda.icm.edu.pl/baztech/element/bwmetal.element.baztech-60105917-
bcce-43da-a636-a276477cc39a, iSSN 1640-8632, Wkiad autora 30%.

(2016) Bak A., Gucma L., The Risk of Striking Accidents During LPG Ships Passage in
Ports in Respect to Technical Failures based on Real Time Simulations in Szczecin-
Swinoujécie Waterway, Ryzyko wypadku podczas przejécia jednostek z tadunkiem
niebezpiecznym w portach w aspekcie awarii urzadzen technicznych na przyktadzie

‘jednostek LPG manewrujacych w kompleksie portowym Szczecin-Swinoujicie,

Instytut Techniczny Wojsk Lotniczych, Journal of KONBIN nr 39, DOI 10.1515/jok-
2016-0037, https://sciendo.com/article/10.1515/jok-2016-0037, ISSN 1895-8281,
Whkiad autora 50%.

(2015) Bak A., Gucma L., Risk assessment of ships collision with moored ships by
statistical method, Polskie Towarzystwo Bezpieczeristwa i Niezawodnoéci, Journal of
Polish Safety and Reliability Association, Summer Safety and Reliability Seminars,
Tom 6, http://jpsra.am.gdynia.pl/archives/jpsra-2015-vol-6-n-1/, I1SSN 2084-5316,
Wkiad autora 50%.

(2012) Bak A., Kopacz P., Naus K., Weintrit A., Uriasz J., Polish Approach To The IMO
Model Course 1.27 On Operational Use OF ECDIS, Polskie Forum Nawigacyjne,



11.D.19.

[1.D.20.

11.D.21.

I1.D.22.

11.D.23.

Annual of Navigation Tom 19, https://annualofnavigation.pl/wp-
content/uploads/2019/03/14_Weintrit-Kopacz-et-all-
versita_1307101355437347.pdf, ISSN 1640-8632, Wktad autora 20%.

(2011) Bak A., Systemy pozycjonowania oraz podktad kartograficzny
wykorzystywane w operacjach ,offshore” na przyktadzie rozwigzan firmy Fugro,
AGH Akademia Gorniczo-Hutnicza, Gornictwo i Geoinzynieria Tom 35,
https://journals.bg.agh.edu.pl/GORNICTWO/index.php?vol=2011-04-1, ISSN 1732-
6702, Wkiad autora 100%.

(2011) Bak A., Budowa modelu sytuacji kolizyjnej statkéw na akwenie
ograniczonym, Instytut Logistyki i Magazynowania, Logistyka Tom 3,
https://yadda.icm.edu.pl/baztech/element/bwmetal.element.baztech-article-BPL1-
0003-0023, ISSN 1231-5478, Wkiad autora 100%.

(2010) Bak A., Gucma L., Gucma M., Pilot Docking system — New tool for safe
maritime operation, Instytut Logistyki i Magazynowania, Logistyka Tom 4,
http://yadda.icm.edu.pl/baztech/element/bwmetal.element.baztech-article-BPL6-
0022-0086?q=dc76cd89-d02f-4321-a0f1-821aa01c7a2951&qt=IN_PAGE, ISSN 1231-
5478, Wktad autora 33%.

(2009) Bak A., Miodek P., Satellite internet access in the ENC update process,
Polskie  Forum Nawigacyjne,  Annual of  Navigation Tom 15,
https://annualofnavigation.pl/wp-content/uploads/2019/03/9-
Miodek_Bak_1206291401026749.pdf, iSSN 1640-8632, Wktad autora 50%.

(2008) Bak A., Gucma M., Gucma S., Jankowski S., Pilot Navigation System — a new
tool for handling vessels in ports and confined areas, Problemy Eksploatacji, No
2/2008 (69), ISSN 1232-9312, Wyd. Instytutu Technologii Eksploatacji w Radomiu,
str. 175-184, Wktad autora 25%.

~ Publikacje naukowe w czasopismach miedzynarodowych lub krajowych bez IF przed
uzyskaniem stopnia doktora:

Inne prace (referaty i postery opublikowane jako streszczenia w materiafach
konferencyjnych) po uzyskaniu stopnia doktora:

11.D.24.

11.D.25.

11.D.26.

(2017) Bak A., Chtopiriska E., Gucma M., Models and Methods for Locating LNG
Distributing Routes in the Baltic Sea Area, 12th International Conference on Marine
Navigation an Safety of Sea Transportation TRANSNAV 2017, Conference
Proceedings, ISBN 978-1-138-29762-3. Wkiad autora 33%.

(2016) Bak A., Muczynski B., Drwiega K., ,Analysis of eye movements during
navigational watch: distinguishing between route monitoring and collision
avoidance tasks”, Konferencja NavSup 2016, Gdynia. Wktad autora 33%.

(2014) Bak A., Safety management system for restricted and open sea areas. 6th
International Conference on Maritime Transport 2014, Barcelona, 25-27.06.2014,
Organizator: Universitat Politecnica de Catalunya, BarcelonaTech. Wktad autora
100%.



11.D.27.

11.D.28.

11.D.29.

11.D.30.

I1.D.31.

I1.D.32.

I.D.33.

11.D.34.

I1.D.35.

(2012), Gucma M., Gucma L., Bak A., Juszkiewicz W., Gralak R., Perkovic M., Vidmar
P., Studies over vision in integrated full mission maritime simulators. The European
Navigation Conference ENC 2012 Navigation on people. Gdansk, 25-27.04.2012.
Wkiad autora 15%.

(2012) Gralak R., Gucma M., Gucma L., Bak A., Perkovic M., Vidmar P., Nemec D.,
Vision in integrated full mission simulators. Conference: INSLC 17 - International
Navigation Simulator Lecturers’ Conference at Rostock-Warnemuende, September
2012, Available from:
https://www.researchgate.net/publication/286623283_Vision_in_integrated_full_
mission_simulators, Wktad autora 15%.

(2012) Bak A., Weintrit A., Kopacz P., Uriasz J., Naus K. (2012): Polish approach to
the IMO Model Course on Oparational Use of Electronic Chart Display and
Information Systems (ECDIS). The European Navigation Conference ENC 2012 on
»Navigation on people”. Gdansk, 25-27.04.2012. Wktad autora 20%.

(2012) Bak A., Structure of optimal technical solution choice model in the system of
management on marine areas safety. 7th International Scientific Conference EXPLO-
SHIP 2012. ,Problems of vessels and port facilities operation”. Swinoujécie, 15-
17.05.2012. Conference Proceedings - Abstracts, pp. 18. Wktad autora 100%.

(2012) Bak A., Gucma L., Marcjan K., Puszcz A., Przywarty M. (2012): Incident based
method of maritime risk management in coastal areas. The International Workshop
on Next Generation of Nautical Traffic Model — IWNTM’2012. Shanghai, China, 21-
24.09.2012. Proceedings, pp. 12-20. Wydane: wrzesier 2012. Wktad autora 20%.

(2011), Gucma M., Gucma L., Bak A., Artyszuk J., Koncepcja budowy Nawigacyjno-
Manewrowego Symulatora Jednostek Srédladowych— InSIM. XIV Miedzynarodowa
Konferencja Naukowo-Techniczna Inzynierii Ruchu Morskiego. Swinoujécie, 12-
14.10.2011, Organizator: Instytut Inzynierii Ruchu Morskiego Akademii Morskiej w
Szczecinie. Materialy konferencyjne 14 Miedzynarodowej Konferencji Naukowo-
Technicznej Inzynieria Ruchu Morskiego, pod redakcja L. Gucmy. Akademia Morska
w Szczecinie, ISBN 978-83-89901-63-7, str. 193-200. Wkiad autora 25%.

(2011) Bak A., Zintegrowany system wizualizacji parametréw nawigacyjnych w
PNDS, XIV Miedzynarodowa Konferencja Naukowo-Techniczna Inzynierii Ruchu
Morskiego. Swinoujécie, 12-14.10.2011, Organizator: Instytut Inzynierii Ruchu
Morskiego Akademii Morskiej w Szczecinie. Materiaty konferencyjne 14
Miedzynarodowej Konferencji Naukowo-Technicznej Inzynieria Ruchu Morskiego,
pod redakcjg L. Gucmy. Akademia Morska w Szczecinie, ISBN 978-83-89901-63-7,
str. 41-49. Wkiad autora 100%.

(2011) Bak A. Systemy pozycjonowania oraz podktad kartograficzny
wykorzystywane w operacjach "offshore" na przykfadzie rozwigzan firmy Fugro,
Konferencja Gérnictwo Morskie 2011. Akademia Gérniczo Hutnicza, Krakéw 2011.
Whktad autora 100%.

(2009) Bak A., Gucma M., Gucma L., Pilot Navigation System — integrated tool for
vessels handling in ports, Proceedings of the 16th Saint Petersburg International
Conference on Integrated Navigation Systems, Saint Petersburg 25-27 May 2009,



I1.D.36.

11.D.37.

11.D.38.

str.247-253. Méj wkiad, ktdry wynosit 30%, polegat na opisie istniejgcych systemow.
Wkiad autora 33%.

(2009) Bak A., Ship accidents statistics of the Swinoujécie — Szczecin ports areas,
13th International Scientific and Technical Conference on Marine Traffic
Engineering, Malmo, Sweden, 19-22 October 2009. Wktad autora 100%.

(2008) Bak A., Gucma S., Jankowski S., Gucma M., Pilot Navigation System — new
tool for vessels handling ports and confined areas. V Miedzynarodowa Konferencja
Naukowo — Techniczna Explo-Ship 2008, Kotobrzeg — Bornholm 2008. Wktad autora
25%.

(2007) Bak A., Tomczak A., Effect of the Visualization of Position Uncertainty of
Ship’2 plan Geometry on the safety of Navigation in Integrated Navigation Systems,
12. Xl International Scientific and Technical Conference on Marine Traffic
Engineering, Akademia Morska w Szczecinie,
https://smp.am.szczecin.pl/dlibra/publication/403/edition/223/content, ISBN 978-
93-89901-28-6, str. 327-347, Wktad autora 50%.

Inne prace (referaty i postery opublikowane jako streszczenia w materiatach
konferencyjnych) przed uzyskaniem stopnia doktora:

11.D.39.

11.D.40.

I1.D.41.

11.D.42.

(2006) Bak A., ,Navigational Automatic Situation Recognition System — Knowledge
Database Creation Process”, IV Miedzynarodowa Konferencja Naukowo -
Techniczna EXPLO-SHIP, Swinoujécie — Kopenhaga, 2006.

(2006) Bak A., ,Ship’s Manoeuvre Identification Model” — Miedzynarodowa
Konferencja Naukowo — Techniczna Nav-Sup, Gdynia, 2006.

(2005) Bak A., ,Zastosowanie sieci bayesowskich do modelowania sytuacji kolizyjnej
dwéch statkdw” VI Miedzynarodowe Sympozjum Nawigacyjne, Gdynia 2005.

(2005) Bak A., Gucma L., ,Koncepcja systemu antykolizyjnego na akwenach
ograniczonych”, VI Miedzynarodowe Sympozjum Nawigacyjne, Gdynia 2005.

E) Podsumowanie dorobku publikacyjnego

Osiggniecia naukowe — zestawienie zbiorcze

Po doktoracie

Opis Razem
Samodzielnie Wspdlnie
Monografie, Podreczniki, Skrypty, 1 3 4
Publikacje w czasopismach naukowych 4 19 23
Rozdziaty monografii 3 4 7
Recenzowane artykuty naukowe w 5 10 15
materiatach konferencyjnych o zasiegu




miedzynarodowym

Razem:

13 36 49

Projekty naukowo — badawcze i - 12(1) 13
wdrozeniowe (w tym jako kierownik)

Wskazniki bibliometryczne

Zestawienie wskaznikéw dla baz danych WaS, Scopus, | Google Scholar na dzier 18.12.2022

ksztattuje sie nastepujaco:

Baza Liczba cytowan Index h - Hirscha
Web of Science 18 2
Scopus 21 3
Scholar 80 5

F) Kierowanie miedzynarodowymi i krajowymi projektami badawczymi oraz udziat w
takich projektach

- po uzyskaniu stopnia doktora:

Il.F.1.

ILF.2.

Il.F.3.

(2020 — 2023 planowane) Udziat w randze wykonawcy — Projekt Horizon 2020,
PASSport - Operational Platform managing a fleet of semi-autonomous drones
exploiting GNSS high Accuracy and Authentication to improve Security & Safety in
port areas. Rozpoczecie: 1.12.2020, planowane zakonczenie: 30.11.2023.
konsorcjum: Sistematica S.p.A. (SIS) - LIDER projektu; M3 Systems (M3S); University
of Florence (UNI-FI); Deutsches Zentrum fiir Luft- und Raumfahrt (DLR); GMV
Aerospace and defense (GMV); EureCAT Centre Tecnologic de Catalunya (ECAT);
DiGi-one (DG1); G7 international (G7); Bergmann Marine (BM); Gioia Tauro Port
Authority (GTP); Fundacion Valencia port (FVP); Cerema (CRM); Deep Blue (DBL);
ALCINA (ALC); Maritime University of Szczecin.

(2018 — 2020) Udziat w randze wykonawcy — Projekt Horizon 2020, SARA -
Wspomaganie Morskiej Stuzby Poszukiwania i Ratownictwa i Obserwacji Morskie]
przy uzyciu systemu EGNSS wysokiej doktadnosci. Konsorcjum: Sistematica SPA -
Lider projektu; Topview SRL Start up Innovatia; Universita Degli Studi Di Firenze;
Aarhus Universitet; Business Integration Partners Belgium SPRL; EuroDev B.V;
Maritime university of Szczecin. Rozpoczecie: 1.02.2018, zakorczenie: 31.01.2020.
Strona projektu: http://thesaraproject.eu

(2016 — 2019) Udziat w randze Kierownika projektu — Projekt miedzynarodowy
MARELITT Baltic — Zmniejszenie wptywu Smieci morskich w postaci porzuconych
narzedzi potowu na srodowisko Morza Battyckiego 1.03.2016 - 30.04.2019.
Program Baltic Sea Region. Sktad konsorcjum: 1 LP - Municipality of Simrishamn; 2
PP - Keep Estonian Sea Tidy; 3 PP - WWF Poland Foundation; 4 PP - WWF Germany;
5 PP - Keep Sweden Tidy; 6 PP - Maritime University of Szczecin; 7 PP - Kolobrzeg
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IL.F.4.

II.F.5.

II.F.6.

ILF.7.

Il.F.8.

II.F.9.

II.LF.10.

II.F.11.

Fish Producers; 8 PP - Inst. of Logis.and Warehousing; 9 PP - Estonian Divers
Association". Strona projektu: https://www.marelittbaltic.eu/

(2015) Udziat w randze wykonawcy - Implementation of EGNOS in the maritime
domain as effective augmentation system for positioning in inland and pilot
navigation. Kierownik pracy: L. Gucma. Wykonawcy: A.Bak, M.Bilewski, R.Gralak,
L.Gucma, M.Gucma, M.Przywarty, P.Zalewski, A.Tomczak, C.Specht. Zleceniodawca:
ESA (Europejska Agencja Kosmiczna).

(2014 — 2020) Udziat w randze wykonawcy — Projekt miedzynarodowy SBOIL —
South Baltic Oil Spill Response through clean-up with Biogenic Qil Binders — projekt
w ramach programu Interreg Potudniowy Battyk 2014-2020 — kierownk projektu
prof. L.Gucma wykonawcy: LGucma, M.Gucma, W.Juszkiewicz, R.Gralak,
M.Bilewski, R.Dzikowski, A.Bak, B.Muczyniski, D.Jarzabek, K.tazuga, M.Przywarty
S.Jankowski.

(2014 - 2015) Udziat w randze wykonawcy - Implementation of EGNOS in the
maritime domain as effective augmentation system for positioning in inland and
pilot navigation. EMPONA Kierownik pracy: Lucjan Gucma, wykonawcy: A.Bak,
M.Bilewski, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, M.Przywarty, P.Zalewski, A.Tomczak,
C.Specht. Zleceniodawca: ESA (Europejska Agencja Kosmiczna).

(2014 - 2016) Udziat w randze wykonawcy — Projekt ERA-NET-TRANSPORT-III pt.
«Innowacyjny jacht z hybrydowym napedem zasilanym z odnawialnych Zrédet”
Kierownik projektu — Maciej Gucma. Nr umowy Era-Net-TRANSPOT-111/3/2014 z dnia
05.11.2014r. Termin realizacji 01.09.2014 - 31.12.2017. Wykonawcy: M.Gucma,
L.Gucma, S.Gucma P.Zalewski, R.Gralak, S.Jankowski, M.Bilewski, B.MuczyAski,
A.Bak, K.tazuga, R.Bober, M.Kozak, K.Gawdzifiska.

(2012) Udziat w randze wykonawcy - Projekt systemdw zapewniajgcych bezpieczna
nawigacje i obstuge statkdbw LNG na podejéciu i w porcie zewnetrznym w
Swinoujsciu. Zleceniodawca: Urzad Morski w Szczecinie. Kierownik pracy: S.Gucma.
Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak, T.Dziedzic, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma,
S.Jankowski, B.Mazurkiewicz, M.Przywarty, M.Schoeneich, J.Sklenar, W.Slaczka,
A.Tomczak, B.Wisniewski, P.Zalewski.

(2012) Udziat w randze wykonawcy - Okreslenie parametréw maksymalnych
statkéw mogacych bezpiecznie wchodzi¢ do Portu Handlowego Swinoujécie (po
modernizacji toru podejéciowego do Swinoujécia oraz zmianie warunkéw
eksploatacyjnych portu). Zleceniodawca: Port Handlowy Swinoujécie. Kierownik
pracy: Stanistaw Gucma. Wykonawey: 1. Artyszuk, A.Bak, R.Gralak, L.Gucma,
M.Gucma, S.Gucma, M.Przywarty, W.Slaczka.

(2011) Udziat w randze wykonawcy - Determination of conditions for the discharge
of gas carriers at the LNG Terminal in Swinoujécie: requirements for LNG handling
facilities. Zlecone przez: Polskie LNG Swinoujécie. Kierownik pracy: S.Gucma.
Wykonawcy: S.Gucma, M. Gucma, A.Bak, P.Zalewski.

(2011) Udziat w randze wykonawcy - Docelowa zabudowa portu zewnetrznego w
Swinoujéciu - analiza nawigacyjna. Zleceniodawca: Zarzad Morskich Portéw Szczecin
i Swinoujécie. Termin realizacji: 05.01.2011-18.04.2011. Kierownik pracy: S. Gucma.

11



1L.F.12.

II.F.13.

II.F.14.

II.F.15.

Il.F.16.

I.LF.17.

Wykonawcy: S.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk, A.Bak, L.Gucma, M.Przywarty,
W.Slgczka.

(2010 - 2013) Udziat w randze wykonawcy — PROJEKT BADAWCZY ROZWOIJOWY pt.:
Budowa zintegrowanego  hieautonomicznego  symulatora nawigacyjno-
manewrowego jednostek s$rdodlagdowych. Konsorcjum naukowo-przemystowe:
Akademia Morska Szczecinie i Auto-Comp Management. Decyzja Ministerstwa
Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, Nr 0973/R/T 02/2010/10, z 15.07.2010. Nr Umowy:
NCBiR 1723/IIRM/2010. Otwarcie: Ol.listopada 2010, zakoriczenie: 30.kwietnia
2013. Kierownik projektu: Dr inz. st.of.pokt. Maciej Gucma. Wykonawcy: S.Gucma,
1.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak, S.Jankowski, M.Przywarty,
R.Gralak, J.Artyszuk, K.Wos3, J. Fydecki, P.Zalewski, K.Marcjan.

(2010 — 2012) Udziat w randze wykonawcy — PROJEKT BADAWCZY ROZWOJOWY pt.:
Opracowanie prototypu i wdroienie systemu zarzadzania bezpieczeristwem
transportu morskiego w Polsce. Konsorcjum naukowo-przemystowe: Akademia
Morska Szczecinie i Auto-Comp Management. Decyzja Ministerstwa Nauki i
Szkolnictwa Wyizszego, Nr 0097/R/T 00/2010/11, z 28.06.2010. Nr Umowy: Nr
0097/R/T 00/2010/11; 1718/1IRM/2010. Otwarcie: 06.wrzesnia 2010, planowane
zakoriczenie: 05.wrzeénia 2012. Kierownik projektu: prof. S. Gucma. Wykonawcy:
S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slgczka, M.Gucma, A.Bak, S.Jankowski,
M.Przywarty, R.Gralak, J.Artyszuk, K.Wos$, J. Fydecki, P.Zalewski, K.Marcjan,
E.Ochin, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Duczkowski, Z.Smalko.

(2009 - 2012) Udziat w randze wykonawcy — Projekt rozwojowy wiasny nr
1671/1IRM/Q9, Zintegrowany system oceny dynamicznej rezerwy wody pod stepka
statkéw podchodzacych do portéw morskich, Kierownik projektu — dr hab. inz.
Lucjan Gucma. Wykonawecy: L.Gucma, S.Gucma, M.Gucma, S.Jankowski, W.Slgczka,
W.Juszkiewicz, T.Cepowski, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Przywarty, J.Hajduk, A.Bak,
L.Artyszuk, P.Zalewski, R.Gralak

(2009 - 2011) Udziat w randze wykonawcy — Budowa systemu Pilotowo-Dokujgcego
(PNDS) dla zbiornikowcéw LNG oraz proméw morskich. Ministerstwo Rozwoju
Regionalnego, Program Operacyjny Innowacyjna Gospodarka, O$ Priorytetowa:
Badania i rozwéj Nowoczesnych Technologii, Dziatanie 1.3: Wsparcie Projektéw B+R
na rzecz przedsiebiorcow realizowanych przez jednostki naukowe. Nr
POIG.01.03.01.-32-169/08 Kierownik — dr hab. inz. Lucjan Gucma. Wykonawcy:
L.Gucma, S.Gucma, M.Gucma, S.Jankowski, A.Puszcz, M.Schoeneich, M.Przywarty,
A.Bak, P.Zalewski, R.Gralak, K.Marcjan.

(2009 - 2012) Udziat w randze wykonawcy — Projekt finansowany z UE w ramach
BSR 2007-2013: Efficient, Safe and Sustainable Traffic at Sea; akronim: EfficienSea,
Projekt miedzynarodowy w ramach Programu Regionu morza Baftyckiego 2007-
2013, - kierownik dr hab. inz. Lucjan Gucma, wykonawcy: L.Gucma, M.Gucma,
J.Artyszuk, Z.Szozda, Z.Pietrzykowski, A.Bak, P.Zalewski, R.Gralak, M.Schoeneich ,
A.Puszcz, M.Przywarty, S.Jankowski, rozpoczecie 01.01.2009- zakoriczenie
24.01.2012.

(2009 - 2012) Udziat w randze wykonawcy — Projekt finansowany z UE w ramach
BSR 2007-2013: Maritime Safety - transport and Environment in the Baltic Sea
Region; akronim: BalticMaster II- Projekt miedzynarodowy w ramach Programu
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II.F.18.

II.F.18.

II.F.20.

IL.LF.21.

I.LF.22.

Il.F.23.

Il.F.24,

II.F.25.

I.F.26.

Regionu morza Battyckiego 2007-2013, kierownik dr hab. inz. Lucjan Gucma.
Wykonawcy: L.Gucma, M.Gucma, W.Juszkiewicz, J.Artyszuk, Z.Pietrzykowski, A.Bak,
A.Puszcz, M.Przywarty, S.Jankowski, rozpoczecie 01.01.2009- zakonczenie
24.01.2012.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Analiza mozliwosci lokalizacji stanowisk
promowych w Basenie Battyckim w Swinoujéciu. Kierownik: S.Gucma, Wykonawca:
JArtyszuk, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, S.Jankowski, W.Slaczka, A.Bak,
Zleconiodawca - Euroafrica i Unity Line.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne nowobudowanego
portu morskiego w Mielnie. Zleceniodawca: BIMOR. Kierownik: L.Gucma.
Wykonawcy: L.Gucma, J.Artyszuk, A.Bgk, M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne maksymalnych jednostek
rybackich dla modernizowanego portu w Mrzeiynie. Zleceniodawca: Zarzad
Morskiego Portu Mrzezyno. Kierownik: L.Gucma. Wykonawcy: L.Gucma, J.Artyszuk,
A.Bak, M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna portu zewnetrznego w
Swinoujéciu dla Urzedu Morskiego w Szczecinie. Zleceniodawca: BPBM PROJMORS
Gdansk, Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak, R.Gralak,
L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, A.Tomczak,
P.Zalewski.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Computer simulation for port design and safe
manoeuvring of ship. State 1. Simulation researches of m/f Wolin (conducted by
means of PC Ship Manoeuvring Simulator). Zleceniodawca: Ystad Komun. Kierownik
badan: S. Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk,
S.Jankowski, W.Slaczka, A.Bak.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Computer simulation for port design and safe
manoeuvring of ship., State 2. Simulation researches of m/f Piast (conducted by
means of PC Ship Manoeuvring Simulator and Full Mission Simulator).
Zleceniodawca: Ystad Hamn Logistic AB. Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy:
S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, W.SIgczka, S.Jankowski, P.Zalewski J.Artyszuk, A.Bak,
R.Gralak, A.Tomczak, M.Schoeneich.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Determination of safe manoeuvring conditions
in Ystad harbour for m/f Skania. Drawing up simulator based manoeuvring course
program for Masters. Zleceniodawca: Ystad Harbour for m/f Skania. Kierownik
badan: S. Gucma. Wykonawecy: J.Artyszuk, A.Bgk, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma,
S.Gucma, S.Jankowski, W.Slgczka, A.Tomczak, P.Zalewski.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna wejscia do portu
Kotobrzeg — okreslenie warunkéw eksploatacji portu po jego przebudowie przy
wykorzystaniu metody symulacyjnej. Zleceniodawca: Urzad Morski Stupsk.
Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk,
A.Bak, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, M.Narekiewicz.

(2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa falochronu ostonowego
dla portu zewnetrznego w Swinoujéciu — studium wykonalnoéci. Zleceniodawca:
ZMP Szczecin-Swinoujécie, Urzad Morski w Szczecinie. Kierownik pracy: prof.
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II.F.27.

Il.F.28.

[I.F.29.

S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak,
B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk, M.Szulc.

(2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa miejsca schronienia w
porcie zewnetrznym w Swinoujéciu, (czeéé sktadowa studium wykonalnodci).
Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujscie. Kierownik pracy: prof. S.Gucma.
Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak,
B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk.

(2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa nabrzeza do przetadunku
LNG przy falochronie ostonowym portu zewnetrznego w Swinoujéciu (czedé
sktadowa studium wykonalnoéci), Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujécie.
Kierownik pracy - prof. S.Gucma, Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma,
W.Slgczka, M.Gucma, A.Bak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski,
J.Artyszuk.

(2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Computer simulation for port
design and safe manoeuvring of ship. Stage 1 — Simulation researches of m/f Wolin
(conducted by means of PS Ship Manoeuvring Simulator). Kierownik pracy: prof.
S.Gucma. Wykonawey: S.Gucma, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, S.Jankowski,
J.Artyszuk, A.Bak.

- przed uzyskaniem stopnia doktora:

I.F.30.

I.LF.31.

Il.F.32.

I.LF.33.

I.F.34.

(2006) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna w zakresie
budowy Stanowiska Nr 1 Bazy Proméw Morskich w Swinoujéciu. Zleceniodawca:
Przedsiebiorstwo Ustug Projektowych ,BIMAT” Szczecin. Termin realizacji:
18.08.2006 - 10.12.2006. Kierownik projektu: prof. S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma,
L.Gucma, M.Gucma, A.Bak, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, J.Uriasz.

(2006 — 2008) Udziat w randze wykonawcy - Projekt badawczy rozwojowy —
Opracowanie najbardziej efektywnego rozwigzania budowy morskiego terminalu
roztadunkowego gazu ptynnego LNG w Polsce. Okre$lenie optymalnych parametréw
terminalu i drég wodnych prowadzacych do niego oraz warunkéw jego bezpiecznej
eksploatacji. (11.08.2006-10.08.2008). Nr R 10-005-01, 1592/IIRM/06. Kierownik
projektu prof. S.Gucma. Wykonawcy:S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, P.Zalewski,
W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski,
J.Artyszuk, M.Przywarty, T.Dziedzic, M.Schoeneich, Z.Pietrzykowski,L.Kasyk, T.Pluta.

(2006) Udziat w randze wykonawcy - Bagk A., Gucma L., Gucma M., Hajduk J.,
Jankowski S., Slaczka W., Uriasz J. Analiza nawigacyjna w zakresie budowy
stanowiska nr 1 bazy proméw morskich w Swinoujéciu. Praca projektu badawczego
wiasnhego, 2006.

(2004 - 2007) Udziat w randze wykonawcy - Pilotowy System Nawigacyjny(PNS) do
bezpiecznego manewrowania statkéw na akwenach ograniczonych. Nr 6T 12
2003C/06136, Nr uczelniany 1549/C/IIRM/04, otwarcie 15.04.2004, zakoriczony
(2007). Kierownik projektu prof. S.Gucma.

(2002 - 2010) Udziat w randze wykonawcy — Projekt badawczy zamawiany nr
1617/1IRM/07- zintegrowany system bezpieczenistwa transportu — ZEUS. Otwarcie
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10.05.2007 —zakonczenie 09.05.2010. Kierownik projektu prof. S. Gucma.
Wykonawey: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slagczka, M.Gucma, A.Bak,
I.Jagniszczak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, M.Schoeneich, S.Jankowski,
M.Przywarty, R.Gralak, J.Artyszuk, Z.Pietrzykowski, J. Frydecki.

]} Miedzynarodowe i krajowe nagrody za dziatalno$é naukowg

IJ.1.

2017 - Nagroda przyznana przez Rektora Akademii Morskiej w Szczecinie za
catoksztatt dorobku w roku 2017.

K) Wygtoszenie referatéw na miedzynarodowych i krajowych konferencjach tematycznych

Wygtoszenie referatu osohiécie — po uzyskaniu stopnia doktora:

IL.K.1.

I.K.2.

I1.K.3.

I1.K.4.

I1.K.5.

I1.K.6.

1.K.7.

(2022) Bak A., Gucma M., Vessel Traffic Intensity Analysis in Port of Kotobrzeg in
Terms of Port Infrastructure Modernization, XXV International Conference
Transcomp 2022 Computer Systems Aided Science, Industry And Transport.

(2022) Bak A., Gucma M., Srodowisko Symulacyjne dla Systeméw TAK (Team
Awareness Kit), XXV International Conference Transcomp 2022 Computer Systems
Aided Science, Industry And Transport.

(2014) Bak A., Safety management system for restricted and open sea areas. 6th
International Conference on Maritime Transport 2014, Barcelona, 25-27.06.2014,
Organizator: Universitat Politecnica de Catalunya, BarcelonaTech.

(2012), Gucma M., Gucma L., Bak A., Juszkiewicz W., Gralak R., Perkovic M., Vidmar
P., Studies over vision in integrated full mission maritime simulators. The European
Navigation Conference ENC 2012 Navigation on people. Gdansk, 25-27.04.2012.

(2012) Bak A., Structure of optimal technical solution choice model in the system of
management on marine areas safety. 7th International Scientific Conference EXPLO-
SHIP 2012. ,Problems of vessels and port facilities operation”. Swinoujicie, 15-
17.05.2012. Conference Proceedings - Abstracts, pp. 18.

(2011), Gucma M., Gucma L., Bgk A., Artyszuk J., Koncepcja budowy Nawigacyjno-
Manewrowego Symulatora Jednostek Srédlgdowych— InSIM. XIV Miedzynarodowa
Konferencja Naukowo-Techniczna Inzynierii Ruchu Morskiego. Swinoujécie, 12-
14.10.2011, Organizator: Instytut Inzynierii Ruchu Morskiego Akademii Morskiej w
Szczecinie. Materialy konferencyjne 14 Miedzynarodowej Konferencji Naukowo-
Technicznej Inzynieria Ruchu Morskiego, pod redakcjg L. Gucmy. Akademia Morska
w Szczecinie, ISBN 978-83-89901-63-7, str. 193-200.

(2011) Bak A., Zintegrowany system wizualizacji parametréw nawigacyjnych w
PNDS, XIV Miedzynarodowa Konferencja Naukowo-Techniczna Inzynierii Ruchu
Morskiego. Swinoujécie, 12-14.10.2011, Organizator: Instytut Inzynierii Ruchu
Morskiego Akademii Morskiej w Szczecinie. Materiaty konferencyjne 14
Miedzynarodowe] Konferencji Naukowo-Technicznej Inzynieria Ruchu Morskiego,
pod redakcja L. Gucmy. Akademia Morska w Szczecinie, ISBN 978-83-89901-63-7,
str. 41-49.
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ILK.8. (2011) Bak A, Systemy pozycjonowania oraz podktad kartograficzny
wykorzystywane w operacjach "offshore" na przyktadzie rozwigzari firmy Fugro,
Konferencja Gérnictwo Morskie 2011. Akademia Gérniczo Hutnicza, Krakéw 2011.

I.K.9.  (2009) Bak A., Ship accidents statistics of the Swinoujécie — Szczecin ports areas,
13th International Scientific and Technical Conference on Marine Traffic
Engineering, Malmo, Sweden, 19-22 October 2009.

I.LK.10. (2008) Bak A., Gucma S., Jankowski S., Gucma M., Pilot Navigation System — new
tool for vessels handling ports and confined areas. V Miedzynarodowa Konferencja
Naukowo — Techniczna Explo-Ship 2008, Kotobrzeg — Bornholm 2008.

I.K.11. (2007) Bak A., Tomczak A., Effect of the Visualization of Position Uncertainty of
Ship’2 plan Geometry on the safety of Navigation in Integrated Navigation Systems,
12. Xl International Scientific and Technical Conference on Marine Traffic
Engineering, Akademia Morska w Szczecinie,
https://smp.am.szczecin.pl/dlibra/publication/403/edition/223/content, ISBN 978-
93-89901-28-6, str. 327-347,

Wygtoszenie referatu osobiscie — przed uzyskaniem stopnia doktora:

I.K.12. (2006) Bak A., ,Navigational Automatic Situation Recognition System — Knowledge
Database Creation Process”, IV Miedzynarodowa Konferencja Naukowo -—
Techniczna EXPLO-SHIP, Swinoujécie — Kopenhaga, 2006.

I.K.13. (2006) Bak A., ,Ship’s Manoeuvre Identification Model” — Miedzynarodowa
Konferencja Naukowo — Techniczna Nav-Sup, Gdynia, 2006.

I.K.14. (2005) Bak A., ,Zastosowanie sieci bayesowskich do modelowania sytuacji kolizyjnej
dwach statkéw” VI Migedzynarodowe Sympozjum Nawigacyjne, Gdynia 2005.

I.K.15. (2005) Bak A., Gucma L. ,Koncepcja systemu antykolizyjnego na akwenach
ograniczonych”, VI Miedzynarodowe Sympozjum Nawigacyjne, Gdynia 2005.

lll. Dorobek dydaktyczny i popularyzatorski oraz informacja o wspdlpracy
miedzynarodowej habilitanta

A) Uczestnictwo w programach europejskich oraz innych programach miedzynarodowych i

krajowych

A1, (2016 — 2019) Udziat w randze Kierownika projektu — Projekt miedzynarodowy
MARELITT Baltic — Zmniejszenie wplywu $mieci morskich w postaci porzuconych
narzedzi potowu na Srodowisko Morza Battyckiego 1.03.2016 — 30.04.20109.
Program Baltic Sea Region. Sktad konsorcjum: 1 LP - Municipality of Simrishamn; 2
PP - Keep Estonian Sea Tidy; 3 PP - WWF Poland Foundation; 4 PP - WWF Germany;
5 PP - Keep Sweden Tidy; 6 PP - Maritime University of Szczecin; 7 PP - Kolobrzeg
Fish Producers; 8 PP - Inst. of Logis.and Warehousing; 9 PP - Estonian Divers
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Association". Strona projektu: https://www.marelittbaltic.eu/

B) Udziat w komitetach organizacyjnych i naukowych miedzynarodowych i krajowych
konferencji naukowych

HI.C.1.

11.C.2.

l.C.3.

.c.4.

1I.C.5.

l.c.6.

15th International Conference on Marine Navigation and Safety of Sea
Transportation Transnav 2023 — cztonek Komitetu Naukowego.

14th International Conference on Marine Navigation and Safety of Sea
Transportation Transnav 2021 - cztonek Komitetu Naukowego.

International Conference on Maritime Transport - 8th International Conference on
Maritime Transport (Maritime Transport VIII): Barcelona, 17-18 September, 2020 -
cztonek Komitetu Naukowego.

13th International Conference on Marine Navigation and Safety of Sea
Transportation Transnav 2019 — cztonek Komitetu Naukowego.

International Conference on Maritime Transport - 7th International Conference on
Maritime Transport (Maritime Transport VIII): Barcelona, 27-29 June, 2016 —
cztonek Komitetu Naukowego.

International Conference on Maritime Transport - 6th International Conference on
Maritime Transport (Maritime Transport VIII): Barcelona, 25-27 June, 2014 -
cztonek Komitetu Naukowego.

D) Otrzymane nagrody i wyrdznienia inne niz wymienione w pkt 11 J

l1.D.1.

II.D.2.
I1.D.3.

11.D.4.

l1.D.5.

l.D.6.

I.D.7.
l11.D.8.

2017 - Nagroda Ministra Gospodarki Morskiej i Zeglugi Srédladowej za dziatalnoéé
organizacyjng przyznana w roku 2017.

2017 - Przyznana odznaka Zastuzony Pracownik Morza.

2016 - Nagroda indywidualna | stopnia przyznana przez Rektora Akademii Morskiej
w Szczecinie za dziatalnosé organizacyjng w roku 2016.

2015 - Nagroda indywidualna | stopnia przyznana przez Rektora Akademii Morskiej
w Szczecinie za dziafalnos¢ organizacyjng w roku 2015.

2014 - Nagroda indywidualna | stopnia przyznana przez Rektora Akademii Morskiej
w Szczecinie za dziatalnos¢ organizacyjng w roku 2014.

2012 - Nagroda Ministra Gospodarki Morskiej i Zeglugi Srédlgdowej za dziatalnoéé
organizacyjng przyznana w roku 2012,

2011 - Przyznany medal Komisji Edukacji Narodowej.

2009 - Przyznany Bragzowy Medal za dtugoletnia stuzbe.

E) Udziat w konsorcjach i sieciach badawczych
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F) Kierowanie projektami realizowanymi we wspétpracy z naukowcami z innych osrodkéw
polskich i zagranicznych oraz we wspétpracy z przedsigbiorcami, innymi niz wymienione w
pkt Il - |

G) Udziat w komitetach redakeyjnych i radach naukowych czasopism

H) Cztonkostwo w miedzynarodowych i krajowych organizacjach oraz towarzystwach
naukowych

lll.H.1. Polskie Towarzystwo Nautologiczne, 2004 — obecnie, cztonek.

Ill.H.2. Polskie Forum Nawigacyjne, 2012 — obhecnie, cztonek.

ILH.3. Zwigzek Armatordw Polskich, 2012 — 2018, cztonek.

I1.H.4. Krajowa lzba Gospodarki Morskiej, 2012 — 2018, cztonek.

II.H.5. Kongres Morski, 2013 — 2015 - cztonek Komitetu Organizacyjnego.

l1.H.6. International Association of Maritime Universities (IAMU), 2012 — 2018, cztonek.

I) Osiagniecia dydaktyczne i w zakresie popularyzacji nauki
Publikacja pomocy dydaktycznych w postaci skryptéw akademickich:

l.I.1.  (2009) Bak A., Grzeszak J., Dzikowski R., Grodzicki P., Pleskacz K., Wielgosz M.,
Skrypt akademicki: Przewodnik operatora systemu ECDIS Navi-Sailor 3000 ECDIS-i.
Wydawnictwo Akademii Morskiej w Szczecinie, Szczecin 2009, Wydanie |. Format
A4, 5.198 + plyta CD, ISBN 978-83-89901-35-4. Wkiad Autora wynosi 20%.

I.I.2.  (2006) Bak A., Kwiecinska B., Adamowicz M., Skrypt akademicki: NP 159:
uproszczona metoda harmoniczna przepowiedni plywdw, Akademia Morska w
Szczecinie, Dziat Wydawnictw AM, ISBN 001-005284-003, Wkiad Autora wynosi
33%.

Utworzenie laboratoriow dydaktycznych:

.1.3. (2000) Bak, A., Stworzytem koncepcje budowy laboratorium dydaktycznego z
zakresu obstugi systemow map elektronicznych ECDIS oraz zrealizowatem jego
zakup, instalacje oraz opracowanie programdéw szkolen, w ktdrych uczestniczyli
réwniez pracownicy Zaktadu Nawigacji Morskiej, koordynator prac, pierwszy autor,
redaktor.

l.1.4. (2008) Bak, A., Utworzytem symulator do oceny i modelowania rozlewéw olejowych
(Potential Incident Simulation, Control and Evaluation System - PISCES2). Jest to
symulator akcji  ratowniczych przeznaczony do przygotowywania oraz
przeprowadzania ¢wiczen w koordynacji z lgdowymi oérodkami koordynacyjnymi.

Zrealizowane zajecia dydaktyczne:

— po uzyskaniu stopnia doktora:
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2022/2023 Przedmiot Rok | Specjalnos¢ | Rodzajzaje¢ | Liczba godzin | stacj./niestac,
Navigation Il TM ang. W 24 S
Navigation - tides 1l T™ ang. L 12 5
Navigation - tides 1l TM ang. L 40 S
Nautyka 1] GIK A 9 S
Nautyka ] GIK L 13 S
Nawigacja v ™ L 72 S
Nawigacja v RAT L 24 s
Navigation I\ TM ang. W 12 s
Navigation Y] TM ang. ¢ 12 s
Navigation I\ TM ang. L 24 S

Razem: 242

*2022/2023 - sem. zimowy zrealizowany, letni — planowany

2021/2022 Przedmiot Rok | Specjalnosé | Rodzaj zajeé | Liczba godzin | stacj./niestac.
Nawigacja Il TM ang. W 20 s
Nawigacja (ptywy) 1l TM ang. W 12 s
Nawigacja (ptywy) ] TM ang. L 12 5
Nawigacja (plywy) 11 TM ang. L 12 s
Nawigacja (ptywy) ] TM ang. L 12 S
Nawigacja ECDIS \Y) ™ L 26 3
Nawigacja ECDIS Y RAT L 2 s
Nawigacja ECDIS v TM ang. w 10 S
Nawigacja ECDIS \Y TM ang. ¢ 10 s
Nawigacja ECDIS v TM ang. L 16 s
Naigacja 1] ™ W 20 n
Nawigacja Il ™ ¢ 12 n
Nawigacja ECDIS I\ ™ L 36 n

Razem: 200

2020/2021 Przedmiot Rok | Specjalno$¢ | Rodzajzajeé | Liczba godzin | stacj./niestac.
Nawigacja 1] N ang. A 24 S
Nawigacja I N ang. ¢ 15 5
Nawigacja i TM ang. w 12 S
Nawigacja 1l TM ang. L 20 S
Nawigacja v ™ L 72 s
Nawigacja v TM ang. W 12 S
Nawigacja I\ TM ang. L 22 S
Nawigacja \Y) TM ang. ¢ 12 5
Bezpieczeristwo nawigacji I\ ™ L 44 s
Bezpieczenstwo nawigacji v ™ L 60 n
Nawigacja ] ™ W 20 n
Nawigacja 1 ™ ¢ 12 n
Nawigacja \Y ™ L 18 n
Nawigacja v ™ L 42 n

Razem: 385
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2018/2019 Przedmiot Rok | Specjalno$¢ | Rodzajzaje¢ | Liczba godzin | stacj./niestac.
Nawigacja Il N L 60 5
Nawigacja (ptywy) 11 ™ L 20 s
Nawigacja v ™ L 96 S
Nawigacja v M L 18 s
Teoria zeglowania v M W 12 s
Teoria zeglowania v ZM L 12 s
Nawigacja morska 1l IBTM W 15 S
Nawigacja morska Il IBTM ¢ 30 s
Podstawy nawigacji I GIK L 30 s
Razem: 293
2017/2018 Przedmiot Rok | Specjalnos¢ | Rodzaj zaje¢ | Liczba godzin | stacj./niestac.
Nawigacja Il ™ L 60 s
Teoria zeglowania 1] M ¢ 30 s
Podstawy nawigacji | GIK L 60 S
Razem: 150
2016/2017 Przedmiot Rok| Specjalnos¢ | Rodzajzajeé | Liczba godzin | stacj./niestac.
Nawigacja Il T™ L 60 S
Teoria zeglowania I M ¢ 30 5
Nawigacja morska Il IBTM W 15 S
Nawigacja morska I IBTM ¢ 30 s
Podstawy nawigacji I GIK L 45 5
Razem: 180

— przed uzyskaniem stopnia doktora:

J) Opieka naukowa nad studentami

Promotor prac magisterskich i inzynierskich na Wydziale Nawigacyjnym
Akademii/Politechniki Morskiej w Szczecinie — ogétem 76 prac:

Prace inZzynierskie:

Kierunek: Nawigacja / stacjonarne

20



Lp.|Lata Student Temat
1(2007 - 2008 |Bartosz Kottowski Rozwdj sprzetu i technik nurkowania na przestrzeni lat i ich wptyw na
bezpieczenistwo | mozliwosci prac podwodnych
2(2007 - 2008 |Joanna Szopa Opracowanie kompleksowego planu podrézy z wykorzystaniem systemu
map elektronicznych Navi Sailor 3000
3|2007 - 2008 |Eliasz Jarzebski Nawigacyjne planowanie akcji SAR z wykorzystaniem systemdw ECDIS
412007 - 2008 | Pawet Krzos Poréwnanie systemdéw ewakuacyjnych na morskich statkach pasazerskich
5(2007 - 2008 |Rafat Budnik Piractwo u wybrzezy Afryki oraz Ameryki Potudniowej i jego wptyw na
rozwaj zeglugi w tych rejonach
6/2007 - 2008 |Sebastian Klawirski Rekonstrukeja wypadkéw morskich z wykorzystaniem symulatora Navi
Trainer 4000
7(2007 - 2008 |Wojciech Kubit Srodki ratownicze zwiekszajace szanse przezycia podczas wypadku na
morzu
812008 - 2009 | Dariusz Zaworski Symulacja komunikatéw Navtex w systemie map elektronicznych Navi
Sailor 3000
9(2008 - 2009 |Jacek Mikuta Planowanie akcji ratowniczej w systemie PISCES Il
10{2008 - 2009 | Agnieszka Radwan Rekonstrukcja rozlewdw olejowych w systemie PISCES ||
11(2009 - 2010 | Daniel Bajurak Algorytmy konstruowania wodnicy statku w systemach map
elektronicznych
1212009 - 2010 |Tomasz Misztela Systemy dokowania z wykorzystaniem cyfrowych elektronicznych map
nawigacyjnych
13]2010 - 2011 |Piotr Jabtorski Monitoring rozlewdw olejowych w systemie PISCES Il
1412010 - 2011 |Michat Gométka Wspdltpraca systemu AlS z systemami map elektronicznych
15|2010 - 2011 | Patryk tohunko Przeglad i poréwnanie istniejgcych systeméw ECDIS
16{2011 - 2012 |Szymon tuczkowski Koncepcje integracji urzadzen nawigacyjnych z morskg elektroniczng mapa
nawigacyjng
17(2018 - 2019 |Filip Jabtoriski Mozliwosci wykorzystania urzadzen mobilnych w nawigacji
18(2012 - 2013 |Janusz Lembas Wspétpraca urzadzen sonarowych z systemem ECDIS
192012 - 2013 |Rafat tozowski Systemy pozycjonowania wykorzystywane w sektorze off-shore
202013 - 2014 |Jakub Duleba Mozliwoscei wykorzystania UMV (Unmanned Marine Vehicles) w akcjach
SAR.
21|2013 - 2014 |Rafat Wajcik Satelitarne metody wykrywania rozlewow olejowych./Oil spill detecting
with satellite methods.
22{2013 - 2014 |Roland Targowski Analiza wyposaienia mostka nawigacyjnego w aspekcie rejonu pltywania,
23(2013 - 2014 |Klaudia Filipkowska Analiza przydatnosci tréjwymiarowych map morskich w standardzie IHO S-
100.
2412013 - 2014 |Magdalena Zdeh Wspdtpraca systeméw ECDIS i AIS w morskich stuzbach kontroli ruchu.
25|2014 - 2019 [ Mikotaj Rosirski Wykorzystanie platformy "e-learningu" w szkoleniu kadr morskich
26(2014 - 2015 |Adrian Ciastko Implementacja wybranych zagadnieri nawigacyjnych na platformie Moodle
272014 - 2015 [ Dawid Sudot Wykorzystanie $rodowiska Moodle w nauczaniu nawigacji
28(2014 - 2015 |Marcin Dinter Implementacja przepiséw drogi morskiej w $rodowisku Moodle
292014 - 2015 [Marcin Lericzyk Systemy aktualizacji elektronicznych map nawigacyjnych ENC
30|2015 - 2019 |Maciej Panowicz Wykorzystanie systemu AIS w kontekécie bezpieczeristwa zeglugi.
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31|2015 - 2019 [Kacper Zieliriski Metody wizualizacji informacji dodatkowych w systemach ECDIS

32]2015 - 2019 |Rafat Czech Realizacja nawigacji pilotowe] z wykorzystaniem ECDIS.

33]2015 - 2019 | Michat tempicki Dokumentacja podroizy w systemie ECDIS

34(2015 - 2019 [Konrad Asztel Wizualizacja informacji z urzadzen zewnetrznych w systemach map
elektronicznych

352018 - 2019 | Barttomiej Krynicki Systemy dystrybucii i korekty elektronicznych map nawigacyjnych ENC

36|2017 - 2018 | Kajetan Chabowski Wspdtpraca systmdw AIS i ECDIS w morskich systemach kontroli ruchu

37|2018 - 2019 |Marcin Jaworski Charakterystyka podstawowych typéw systemow map elektronicznych
(ECDIS, RCDS i ECS).

38|2018 - 2019 |Grzegorz Frackowiak |Urzadzenia i czujniki wspdtpracujace z ECDIS.

39|2018 - 2019 |Bartosz Adamczyk Alarmy i ostrzezenia w systemie ECDIS oraz ich bledna interpretacja.

40)2018 - 2019 |Przemystaw Dziuma | Aspekty prawne i standaryzacja systemdw ECDIS.

41]2018 - 2019 |Bartosz Pigkos Planowanie podrézy w systemach ECDIS.

422018 - 2019 |Pawet Zotowicz Monitorowanie podrézy w systemach ECDIS.

43]2018 - 2019 |Bartosz Kieprowski Problemy eksploatacyjne morskich jachtéw motorowych

4412019 - 2020 | Eryk Stariski Kontrola poprawnego funkcjonowania ECDIS.

45]2019 - 2020 | Marcin Szatek Informacje locyjne o planowanej | realizowanej trasie.

46(2019 - 2020 |Grzegorz Tecza Wspotpraca radaru i ARPA z systemem ECDIS.

47|2019 - 2020 | Maciej Hryniewocz Rejestracja podrazy w systemie ECDIS

48|2019 - 2020 | Mateusz tania Realizacja nawigacji z wykorzystaniem systemu ECDIS

49|2020 - 2021 | Liliana Nowak Eksploatacja morskich farm wiatrowych w kontekscie bezpieczeristwa

zeglugi z uwzglednieniem podejs¢ do portdw.

Kierunek: Nawigacja / niestacjonarne

Lp.|Lata Student Temat

5012007 - 2009 |Maciej Szymariski Monitoring NS4000

5112007 - 2009 |Marcin Krawczuk Nawigacyjne planowanie podrézy w systemie map elektronicznych Navi
Sailor 3000i firmy Transas Marine

52(2007 - 2009 | Michat Trojanowski Analiza funkcji nawigacyjnych systemu map elektronicznych Navi Sailor
3000i firmy Transas Marine

53|2007 - 2009 | Mieszko Marikowski  |Modele matematyczne NS4000

54|2007 - 2008 | Piotr Miodek System aktualizacji elektronicznych map nawigacyjnych

55]2009 - 2011 |Rafat Kasprzak Rejestracja i dekodowanie raportéw w systemach AIS

56|2011 - 2013 | Piotr Sobolewski Rozwaj systemow ECDIS na przyktadzie urzadzen firmy Transas

57(2012 - 2014 |tukasz Matulka Kontrola realizacji podrézy w systemach ECDIS w apekcie bezpieczeristwa
zeglugi

58(2012 - 2014 |Kiril Serikov Back-up arrangements in ECDIS systems

59(2018 - 2020 [Jacek Madej Mozliwosci wykorzystania jednostek UAV w monitoringu przybrzeznym

60(2018 - 2020 |Jacek Nagie¢ Wieloaspektowa analiza ochotniczej stuzby ratowniczej jako integralnej
czesci Morskiej Stuzby Poszukiwania i Ratownictwa

612018 - 2020 | Piotr Pietruski Rejestracja podrozy w systemach ECDIS.

62]2018 - 2020 | Wojciech Podaolariczuk | Aktualizacja danych systemu ECDIS.

63(2017 - 2019 |Kacper Konarski Powstawanie i rozklad sit aerodynamicznych jako Zrédfo napedu jachtéw
morskich

642018 - 2020 |Jakub Wojciech Gérka [Opory ozaglowania oraz czynniki wplywajace na wielkosé sity

aerodynamicznej

Prace magisterskie:

Kierunek: Nawigacja / stacjonarne
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Lp. [Lata Student Temat

65(2007 - 2009 |Katarzyna Sikorska Wykorzystanie systemu AIS do analizy ruchu statkéw w porcie
66[2008 - 2010 |Kinga Ludwiczak Kalkulacja kosztéw akcji ratowniczej w przypadku rozlewéw olejowych
672009 - 2011 |Piotr Miodek Analiza bledéw raportéw systemu AIS na przykladzie portu Szczecin

Kierunek: Nawigacja / niestacjonarne

Lp. [Lata Student Temat

68(2010 - 2012 | Grzegorz Rogowski Optymalizacja wykorzystania sit i srodkéw podczas akeji zwalczania
rozlewdw olejowych.

69{2010 - 2012 | Anna Machulec Optymalizacja interfejsu uzytkownika w systemach dokowania statkdw.

7012010 - 2012 |Viktoras Velicka Predominant winds influence for oil settling areas in Zalew Szczeciriski.

71]2010 - 2012 [ Maciej Szymariski Monitoring NS3000i

72]2010 - 2012 |Mieszko Mankowski  [Modele matematyczne NT 4000

7312011 - 2013 |[Roman Wnuk Wykorzystanie systemdw AIS i PISCES w monitorowaniu rozlewdéw
olejowych,

7412011 - 2013 | Daniel Bury Optymalizacja wizualizacji tréjwymiarowej w systemach ECDIS.

75[2012 - 2014 [Radostaw Ewertowski |Optimization of helicopter exploitation in SAR actions

76]2013 - 2015 |Mark Pryszczew Rola zintegrowanych systeméw nawigacyjnych w koncepcji e-Navigation

77[2019 - 2021 |Konrad Biatkowski Analiza pordwnawcza informacji antykolizyjnych w systemach ARPA i AlS

Recenzowanie prac inzynierskich i magisterskich — 69 prac:
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Lp. |Kierunek Typ Student
1|Nawigacja - TM | Stopnia Emil Apoczkin
2|Nawigacja - R | Stopnia Dawid Barikowski
3|Nawigacja | Stopnia Michat Baranowicz
4|Nawigacja | Stopnia Bartosz Barczyniski
5|Nawigacja | Stopnia Dorian Batura
6|Nawigacja - TM | Stopnia Tomasz Buth
7 |Nawigacja - TM | Stopnia Marcin Cander
8|Nawigacja | Stopnia Kamil Chorzepa
9|Nawigacja - TM | Stopnia Michat Chrzanowski

10|Nawigacja - TM | Stopnia Rajmund Chrzanowski
11|Nawigacja | Stopnia Maciej Czarnojan
12|Nawigacja - TM | Stopnia Tomasz Dgbrowski
13|Nawigacja | Stopnia Monika Debska
14|Nawigacja - TM Il Stopnia ang |Marek Duczkowski
15|Nawigacja | Stopnia Adrian Dworecki
16|Nawigacja | Stopnia Mateusz Dymerski
17|Nawigacja - TM | Stopnia Krzysztof Fedorczyk
18|Informatyka | Stopnia tukasz Gluszyk
19|Nawigacja | Stopnia Danylo Gorbonos

20| Transport | Stopnia Jacek Goryczko

21|Nawigacja | Stopnia Przemystaw Gracz
22|Nawigacja | Stopnia Radostaw Gromadzki
23|Nawigacja | Stopnia Maciej Haracz

24| Nawigacja | Stopnia Pawet Jarek

25| Nawigacja | Stopnia Szymon Kaczmarek

26|Nawigacja | Stopnia ang |Artem Kalinin

27|Nawigacja | Stopnia Nina Kalinowska
28| Nawigacja | Stopnia Martin Karpinski
29|Nawigacja - TM Il Stopnia Paula Korobejko
30|Nawigacja Il Stopnia Ewelina Kostecka
31|Nawigacja-TM | Stopnia Tomasz Kosterkiewicz
32|Nawigacja - TM | Stopnia Pawet Kotkiewicz
33|Nawigacja- R | Stopnia Kamil Krawiecki

34| Nawigacja | Stopnia Cezary Kurek
35|Nawigacja Il Stopnia Jacek Kusiak
36|Nawigacja | Stopnia Martyna Litwin
37|Transport | Stopnia Stanistaw Lubariski
38| Nawigacja | Stopnia Oleksandr Lukianov
39| Nawigacja - PHiON [l Stopnia Monika Maciejko
40| Nawigacja | Stopnia ang |Egor Matveichev
41|Nawigacja-TM | Stopnia Mieszko Maziarz

42 |Nawigacja | Stopnia Mateusz Meszyniski

43|Nawigacja - TM | Stopnia Marcin Mietkiewicz
44| Transport | Stopnia Mike Mijas
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45| Nawigacja - MSI | Stopnia Maciej Musiatowicz
46(Nawigacja | Stopnia Kamil Naumczyk
47|Nawigacja - TM | Stopnia Adam Papréka

48| Nawigacja | Stopnia Dominik Pietra$
49|Nawigacja Il Stopnia tukasz Pilip
50|Nawigacja | Stopnia Magdalena Poptawska
51(Transport | Stopnia Zuzanna Pulikowska
52|Transport | Stopnia Michat Rak
53|Nawigacja [l Stopnia Bartosz Reszkiewicz
54 |Nawigacja Il Stopnia tukasz Roman
55|Nawigacja | Stopnia Adam Rozwadowski
56|Nawigacja | Stopnia Patryk Siepietowski
57| Nawigacja Il Stopnia Szymon Siodmak
58|Nawigacja | Stopnia Natalia Sokalska
59|Nawigacja - IRM |l Stopnia Artur Stachowiak

60| Nawigacja | Stopnia Robert Stasiak

61| Nawigacja Il Stopnia Leonard Wawrzkiewicz
62 |Nawigacja | Stopnia Artur Wielgosz

63 [Nawigacja | Stopnia Mateusz Wiesko

64 |Nawigacja | Stopnia tukasz Wisniewski
65|Nawigacja | Stopnia Piotr Wisniewski

66 |Nawigacja Il Stopnia Piotr Wolanin

67 [Nawigacja - PHION |l Stopnia Barttomiej Zacharjasik
68| Nawigacja | Stopnia Filip Zarzycki

69 |Nawigacja | Stopnia Piotr Zmitrowicz

K) Opieka naukowa nad doktorantami w charakterze opiekuna naukowego lub promotora

pomocniczego

HLK. L.

I.K.2.

L) Staze w zagranicznych i krajowych osrodkach naukowych lub akademickich

Wyjazdy zagraniczne

M.L.1.

Ewelina Orysik, promotor pomocniczy, ,Budowa modelu dystrybucji LNG jako
paliwa Zzeglugowego”, Wydzial Nawigacyjny Akademii/Politechniki Morskiej w
Szczecinie — doktorat przyjety do publicznej obrony. Ocena Komisji pozytywna.
Doktorantka oczekuje obecnie (18.12.2022) na decyzje Senatu PM w Szczecinie.

Bartosz Muczyniski, promotor pomocniczy, , Wykorzystanie metody okulograficznej
w budowie stochastycznego modelu procesu pozyskania i analizy informacji
nawigacyjnych przez nawigatora”, Wydziat Nawigacyjny Akademii/Politechniki
Morskiej w Szczecinie — przewdd doktorski otwarty w 2015 roku — w opracowaniu.

Wyjazd do Uniwersytetu w Ljubljanie (Faculty of Maritime Studies and Transport w
PortoroZ). Obejmowat wygtoszenie cyklu wyktadéw o nastepujgcej tematyce:
»Electronic chart display and information system — the possibility of implementing

25




l.L.2.

I.L.3.

user layers for the purpose of presenting research results.” 14.07.2020 —
14.08.2020.

Wyjazdy w ramach wspotpracy z Politechnikg Katalonskg w Barcelonie. 01.10.2014 —
podpisanie umowy o wspétpracy. 2014, 2016, 2020 — udziat w pracach Komitetu
Naukowego Miedzynarodowej Konferencji Transportu Morskiego.

Wyjazd do Indonezji jako przedstawiciel Akademii Morskiej w Polskich Targach
Edukacyjnych w Dzakarcie, Indonezja — 21-27.09.2017.

M) Wykonane ekspertyzy lub inne opracowania na zamodwienie

.M.1.

11.M.2.

I.M.3.

I.m.4.

HI.M.5.

[1.M.6.

N.M.7.

I.M.8.

(2012) Udziat w randze wykonawcy - Okreslenie parametrow maksymalnych
statkéw mogacych bezpiecznie wchodzi¢ do Portu Handlowego Swinoujécie (po
modernizacji toru podejéciowego do Swinoujécia oraz zmianie warunkéw
eksploatacyjnych portu). Zleceniodawca: Port Handlowy Swinoujécie. Kierownik
pracy: Stanistaw Gucma. Wykonawcy: J. Artyszuk, A.Bgk, R.Gralak, L.Gucma,
M.Gucma, S.Gucma, M.Przywarty, W.Slaczka.

(2011) Udziat w randze wykaonawcy - Docelowa zabudowa portu zewnetrznego w
Swinoujéciu - analiza nawigacyjna. Zleceniodawca: Zarzad Morskich Portéw Szczecin
i Swinoujécie. Termin realizacji: 05.01.2011-18.04.2011. Kierownik pracy: S. Gucma.
Wykonawcy: S.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk, A.Bagk, L.Gucma, M.Przywarty,
W.Slgczka.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Analiza mozliwosci lokalizacji stanowisk
promowych w Basenie Baftyckim w Swinoujéciu. Kierownik: S.Gucma, Wykonawca:
LArtyszuk, L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, S.ankowski, W.Slaczka, A.Bak,
Zleconiodawca - Euroafrica i Unity Line.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne nowobudowanego
portu morskiego w Mielnie. Zleceniodawca: BIMOR. Kierownik: L.Gucma.
Wykonawcy: L.Gucma, J.Artyszuk, A.Bak, M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2009) Udziat w randze wykonawcy - Badania symulacyjne maksymalnych jednostek
rybackich dla modernizowanego portu w Mrzezynie. Zleceniodawca: Zarzad
Morskiego Portu Mrzeiyno. Kierownik: L.Gucma. Wykonawcy: L.Gucma, J.Artyszuk,
A.Bak, M.Gucma, S.Jankowski, M.Schoeneich.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna portu zewnetrznego w
Swinoujéciu dla Urzedu Morskiego w Szczecinie. Zleceniodawca: BPBM PROJMORS
Gdansk, Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: l.Artyszuk, A.Bagk, R.Gralak,
L.Gucma, M.Gucma, S.Gucma, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slgczka, A.Tomczak,
P.Zalewski.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Computer simulation for port design and safe
manoeuvring of ship. State 1. Simulation researches of m/f Wolin (conducted by
means of PC Ship Manoeuvring Simulator). Zleceniodawca: Ystad Komun. Kierownik
badan: S. Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk,
S.Jankowski, W.Slaczka, A.Bak.

(2008) Udziat w randze wykonawcy - Computer simulation for port design and safe
manoeuvring of ship., State 2. Simulation researches of m/f Piast (conducted by
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means of PC Ship Manoeuvring Simulator and Full Mission Simulator).
Zleceniodawca: Ystad Hamn Logistic AB. Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawey:
S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, W.Slgczka, S.Jankowski, P.Zalewski J.Artyszuk, A.Bak,
R.Gralak, A.Tomczak, M.Schoeneich.

l.M.9. (2008) Udziat w randze wykonawcy - Determination of safe manoeuvring conditions
in Ystad harbour for m/f Skania. Drawing up simulator based manoeuvring course
program for Masters. Zleceniodawca: Ystad Harbour for m/f Skania. Kierownik
badan: S. Gucma. Wykonawcy: J.Artyszuk, A.Bak, R.Gralak, L.Gucma, M.Gucma,
S.Gucma, S.Jankowski, W.Slgczka, A.Tomczak, P.Zalewski.

[1.M.10.(2008) Udziat w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna wejécia do portu
Kotobrzeg — okreédlenie warunkéw eksploatacji portu po jego przebudowie przy
wykorzystaniu metody symulacyjnej. Zleceniodawca: Urzad Morski Stupsk.
Kierownik badan: S. Gucma. Wykonawcy: S.Gucma, L.Gucma, M.Gucma, J.Artyszuk,
A.Bak, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, M.Narekiewicz.

11.M.11. (2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa falochronu ostonowego
dla portu zewnetrznego w Swinoujéciu — studium wykonalnoéci. Zleceniodawca:
ZMP Szczecin-Swinoujécie, Urzad Morski w Szczecinie. Kierownik pracy: prof.
S.Gucma. Wykonawey: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slgczka, M.Gucma, A.Bak,
B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk, M.Szulc.

[1.M.12. (2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa miejsca schronienia w
porcie zewnetrznym w Swinoujéciu, (cze$¢ sktadowa studium wykonalnoéci).
Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujicie. Kierownik pracy: prof. S.Gucma.
Wykonawcy: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma, W.Slaczka, M.Gucma, A.Bak,
B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski, J.Artyszuk.

11.M.13. (2007) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Budowa nabrzeza do przetadunku
LNG przy falochronie ostonowym portu zewnetrznego w Swinoujéciu (czeéé
sktadowa studium wykonalnosci), Zleceniodawca: ZMP Szczecin-Swinoujécie.
Kierownik pracy - prof. S.Gucma, Wykonawcey: S.Gucma, J.Hajduk, L.Gucma,
W.S'}chzka, M.Gucma, A.Bak, B.Mazurkiewicz, A.Tomczak, J.Montewka, S.Jankowski,
J.Artyszuk.

I1.M.14. (2006) Udziat w projekcie w randze wykonawcy - Analiza nawigacyjna w zakresie
budowy Stanowiska Nr 1 Bazy Proméw Morskich w Swinoujéciu. Zleceniodawca:
Przedsiebiorstwo Ustug Projektowych ,BIMAT” Szczecin. Termin realizacji:
18.08.2006 - 10.12.2006. Kierownik projektu: prof. S.Gucma. Wykonawcy: S.Gucma,
L.Gucma, M.Gucma, A.Bak, J.Hajduk, S.Jankowski, W.Slaczka, J.Uriasz.

N) Udziat w zespotach eksperckich i konkursowych

lILN.1. Kapituta nagréd “Perly Biznesu”, 2012 — 2021, przewodniczacy Kapituty (2017-
2017), cztonek w pozostatych latach.

0) Recenzowanie projektéw miedzynarodowych i krajowych
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P) Recenzowanie publikacji w czasopismach miedzynarodowych i krajowych

l.pP.1.

l.pP.2.

I.pP.3.

l.p.4.

Tao Yan, Dongyue Qian, Yaqing Shu, Yunping Yang, Rui Xu, Vessel navigation risk
and stern-swing index in sharp bend channels, Ocean Engineering, Volume 238,
2021, 109640, ISSN 0029-8018, https://doi.org/10.1016/j.0oceaneng.2021.109640.
(https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0029801821010180)

Yunja Yoo, lJin-Suk Lee, Evaluation of ship collision risk assessments using
environmental stress and collision risk models, Ocean Engineering, Volume 191,
2019, 106527, ISSN 0029-8018, https://doi.org/10.1016/j.0ceaneng.2015.106527.
(https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S002980181930664X)

Lingzhi Sang, Ship conflict modelling based on traffic simulation on an inland multi-
bridge waterway, Ocean Engineering. — odrzucony.

Rohit Deraja, R.S.Sanjeev Kumara, Md Shadab Alam, Abhilash Somayajula, Deep
Reinforcement Learning Based Controller for Ship Navigation, Ocean Engineering. W
trakcie recenzji przez innych recenzentow (11.12.2022).

Q) Inne osiggniecia, nie wymienione w pkt ITA=1II P

Organizacja miedzynarodowych warsztatéw — po uzyskaniu stopnia doktora:

1.Q.1.

.Q.2.

l.Q.3.

1st ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin, przewodniczacy komitetu
organizacyjnego, wygtoszenie referatu ,Employment. Supporting Students and
Graduates Employability — international best practices”, 16—-20 maja 2016.

2nd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin, przewodniczacy komitetu
organizacyjnego,8—12 maja 2017.

3rd ERASMUS+ International Staff Training, Szczecin, przewodniczacy komitetu
organizacyjnego,”, 14-18 maja 2018.

Utworzenie nowych kierunkéw, specjalnosci i sekcji:

.Q.4.

l.Q.5.

l.Q.e6.

.Q.7.

2018 — 2021 — wdrozenie w Akademii Morskiej w Szczecinie programu szkolenia
studentéw w ramach Legii Akademickiej (organizacja, opracowanie programéw
szkoleri na podstawie wytycznych MON, przeprowadzanie egzamindw, organizacja
zawodéw strzeleckich dla uczestnikdw szkolenia).

2016 - opracowanie i utworzenie nowej specjalnosci na kierunku Nawigacja;
Zeglarstwo morskie. ,Zeglarstwo morskie” przygotowuje specjalistéw do
zajmowania stanowisk na jachtach komercyjnych. Studenci poznajg m.in. teorig i
budowe jachtéw, bezpieczenstwo w zZeglarstwie, porty jachtowe i mariny,
meteorologie dla zeglarzy.

2014 - reaktywacja sekcji zeglarskiej AZS w Akademii Morskiej — zakup dwdch
jednostek regatowych typu Omega.

2015 — utworzenie sekcji strzeleckiej AZS w Akademii Morskiej — adaptacja
pomieszczen, zakup sprzetu i sportowej broni pneumatyczne;.
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Petnione funkcje w uczelni:

[1.Q.8. Cztonek Rady Dyscypliny Inzynieria Lagdowa Geodezja i Transport, 2019 — obecnie.
111.Q.9. Prorektor ds. Morskich Akademii Morskiej w Szczecinie — 2012 — 2018.

11.Q.10. Cztonek Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie — 2012 — 2018.

111.Q.11. Dyrektor Instytutu Nawigacji Morskiej — 2010 —-2012.

l11.Q.12. Z-ca Dyrektora Instytutu Nawigacji Morskiej — 2004 — 2010.
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INTERNSHIP CERTIFICATE

Herby, 1 confirm the participation of PhD Eng. Andrzej Bak in research team and
workshops on the subjects related to research results in the ECDIS electronic chart systems for
ensuring safe navigation at the University of Ljubljana, Faculty of Maritime Studies and
Transport.

Date: 14.07.2020 — 14.08.2020

Subject: ,Electronic chart display and information system — the possibility of implementing
user layers for the purpose of presenting research results.”

ECDIS framework.

Layers in ENC charts for optimization of navigation.

User layer & kind of operated data,

Development of user interface on custom layer using a high-level programming
language.

Implementing user layer based on the information obtained from the external sources.
6. Tuning ofthe user interface for research needs.
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